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1 Prvky na zakladni desce (ZD)

Obriazek 1 Pohled na zakladni desku (méfitko 1 : 1)
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1.1 Konektory

Zékladni deska a moduly obsahuji tfi druhy konektort: pifimé konektory pro propojeni desky a
modula (P), konektory pro kabely (K) a konektory pro dratové propojeni (D). U konektord pro
kabely je v popisu uveden typ konektoru, pro dratové propojeni jsou desky osazeny vidlici typu
MX-5268, do kterych se zasune zasuvka typu MX-5264 s kontakty MX-5263, které jsou
krimpovény na vodice (priifez 0,2 — 0,35 mm?) klestémi MX-63811-5200.

Tabulka 1 Piehled konektorti na zakladni desce
Konektor | Vyznam Druh | Kapitola
X1 Ptimé propojeni s komunikatorem P 11.1
X2 Programovani FW zékladni desky K 1.1.2
X3 Propojeni se vzdalenym zafizenim linkou RS485 -1 K 1.1.3
X4 Piimé propojeni s moduly pro parametrizaci a indikaci (MPI) P 1.14
X5-X16 | Pfimé propojeni s rozsSifujicimi moduly P 115
X17 Pouzdro na baterii typu 2032 pro zalohovani redlné¢ho ¢asu 1.1.6
X18 Propojeni s ovladacdi ve stanicich linkou RS485 — 2 nebo 3 K 117
X19 Nap4jeni zakladni desky D 1.1.8
X20 Sériova linka RS485 — 3 (fizeni frekvenéniho ménice) D 1.1.9
X21 Sbérnice CAN (kabina) a sériova linka RS485 — 2 (ptivoldvace) D 1.1.10
X22 Programovatelny vstup I a vystup pro fizeni displejii DI6-DI110 D 1.1.11
X23 Vstupy pro piipojeni inkrementélniho ¢idla D 1.1.12
X24 Sériova linka RS485 — 1 (vzdalend zatizeni) D 1.1.13
X23 Programovatelné vystupy D 1.1.14

1.1.1 Konektor X1 — pfimé propojeni s komunikatorem

Konektor je ur€en k propojeni zédkladni desky RVM3 s komunikatorem MKR. Komunikator je
urcen pro piimé osazeni na desku zasunutim do hornich dvou pozic na moduly. Tyto pozice pak jiz
nelze pouzit pro rozsitujici moduly. Komunikétor 1ze vSak propojit se ZD prodluzovacim kablikem
a uvolnit tak pozice pro dal$i rozsifujici moduly.

Tabulka 2 Piny konektoru X1
pin X1: | Signal | Vyznam
1 SCLE | Takt I2C pro spojeni ZD - MKR
2 SDAE | Data 12C pro spojeni ZD - MKR
3 RXDC | RS232 TTL pro spojeni ZD - MKR
4 TXDC | RS232 TTL pro spojeni ZD - MKR
5 PD1 Rezervni linka 1 (TTL)
6 12V Zéalohované napajeni 12/12 V
7 VN Indikace vypadku 24 V na ZD
8 RK Restart komunikétoru
9 GND | Zem napéjeni
10 +V Zélohované napdjeni 24/12 V
1.1.2 Konektor X2 — programovani FW zakladni desky

Typ: zasuvka pro desetipinovy zatezovy konektor MicroMatch. Konektor je uréen k upgrade FW
zakladni desky pomoci vhodného programétoru (napt. ATMEL AVRISP).

Tabulka 3 Piny konektoru X2
pin X2: | Signal | Vyznam
1 PDID | Data programéatoru
2 3V3 Napajeni 3,3V
5 RST Linka RESET
6 GND | Zem napéjeni




1.1.3 Konektor X3 — propojeni se vzdalenym zarizenim

Typ: vidlice pro desetipinovy zafezovy konektor typu IDC.
Konektor je ur¢en k propojeni ZD s riznymi zafizenimi pomoci linky RS485-1. Obsahuje i linku
I2C se signaly pro komunikator.

Tabulka 4 Piny konektoru X3
pin X3: | Signal | Vyznam
1 PD1 Rezervni linka 1 (TTL)
2 3V3 Napdjeni 3,3V
3 SCLE | Takt I2C pro externi zafieni
4 SDAE | Data I2C pro externi zafizeni
5 GND | Zem napéjeni
6 GND | Zem napajeni
L0 Linka RS485-1
9 GND | Zem napéjeni
10 +V Zalohované napdjeni 24/12 V

1.1.4 Konektor X4 — pfimé propojeni s moduly MPI

Konektor je uréen k propojeni zakladni desky RVM3 s moduly pro parametrizaci a indikaci (MPI),
které jsou mechanicky konstruovany pro ptimé zasunuti do konektort ZD.

Tabulka 5 Piny konektoru X4
pin X4: | Signal | Vyznam
1 3V3 Napdjeni 3,3 V
2 3V3 Napdjeni 3,3V
3 GND | Zem napéjeni
4 PDO Rezervni linka O (TTL)
5 GND | Zem napéjeni
6 Al Linka RS485-1
7 ZD Rezervni linka ze zékladni desky
8 Bl Linka RS485-1
9 1"V | Zilohované napéjeni 24/12 V
10 +V

1.1.5 Konektory X5-X16 — pozice pro rozsifujici moduly
Konektory jsou urCeny pro piimé propojeni s rozSifujicimi moduly, které jsou mechanicky
konstruovany pro zasunuti do ZD. Rozsifujici moduly mohou byt néasledujicich typu:
Aktivni moduly — po zasunuti do pozice jsou automaticky indikovany pies systémovou sbérnici 12C
Pasivni moduly — nejsou automaticky indikovany, nekomunikuji ptes systémovou sbérnici [2C
Specialni moduly — komunikuji se ZD jinym zptisobem (ne pies systémovou sbérnici 12C)

Pozice (umisténi) modulii na ZD urcuje vzdy dvojice konektorii podle nasledujici tabulky:

Tabulka 6 Konektory pro jednotlivé pozice roz§itujicich modult

Pozice Konektory | Poznamka

1az4 X13, X14 Pozice pro rozsitujici moduly, navic obsahuji signaly pro fizeni ovladact
5az8 X15, X16 bez sériové linky

9az12 | X9, X10 Pozice pro rozsitujici moduly, navic obsahuji signaly pro sbér dat

13az 16 | X11, X12 Z inkrementalniho ¢idla

17 az20 | X5, X6 Jako 9-16, nelze vyuzit pti pouziti komunikatoru MKR osazenym na ZD
21 az24 | X7, X8 Jako 9-16, nelze vyuzit pti pouziti MKR nebo MPI osazenym na ZD




Aktivni moduly lze osazovat max. ¢tyfi nad sebe. Pasivni moduly lze osazovat v libovolném poctu
(1 na mista, kde jsou jiz aktivni moduly). Vzdy je ale nutné¢ dodrzet pokyny k osazovani
jednotlivych modult podle ndvoda k moduliim. Specidlni moduly se osazuji podle popisu v navodu
k pfislusnému modulu.

Aktivni moduly lze parametrizovat ze zdkladni desky, ostatni maji pevné parametry nebo se
nastavuji pouze vlastnimi ovladacimi prvky na modulech.

Pro parametrizaci jsou dulezitd c&isla pozic moduli na ZD, na né jsou pak odkazy
V parametrizacnich programech.

Obrazek 2 Rozmisténi jednotlivych pozic na ZD

Zakladni deska RVM3 (ZD)
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Tabulka 7 Piny konektorti X5, X8, X9, X12 (pro pozice moduli 9-24)

Pin Signal | Typ | Vyznam
1 01 IN Signalizace pfitomnosti modulu v nejnizsi pozici
2 12V PWR | Zéalohované napdjeni 12/12 V
3 02 IN Signalizace ptfitomnosti modulu ve druhé pozici odspoda
4 12V PWR | Zéalohované napajeni 12/12 V
5 03 IN Signalizace pfitomnosti modulu ve tfeti pozici odspoda
6 Nepouzit
7 04 IN Signalizace ptfitomnosti modulu v nejvyssi pozici
8 Nepouzit
9 CS1 OUT | Vybér modulu v nejnizsi pozici odspoda
10 Nepouzit
11 CS2 OUT | Vybér modulu ve druhé pozici odspoda
12 Nepouzit
13 CS3 OUT | Vybér modulu ve tfeti pozici odspoda
14 Co OUT | Signal A z inkrementalniho ¢idla
15 CS4 OUT | Vybér modulu v nejvyssi pozici
16 C1 OUT | Signdl B z inkrementalniho ¢idla
17 SDAC | I/0 Data systémové sbérnice 12C
18 24V PWR | Napégjeni 24 V
19 SCLC | OUT | Hodiny systémové sbérnice 12C
20 24V PWR | Napdjeni 24 V

Tabulka 8 Piny konektort X6, X7, X10, X11 (pro pozice moduli 9-24)

Pin Signal | Typ Vyznam
1 GND PWR | Zem vSech napéjeni
2 RST1 OUT | Reset modulu v nejnizsi pozici
3 GND PWR | Zem vSech napéjeni
4 RST2 OUT | Reset modulu ve druhé pozici odspoda
5 Nepouzit
6 RST3 | OUT | Reset modulu ve tieti pozici odspoda
7 Nepouzit
8 RST4 | OUT | Reset modulu v nejvyssi pozici
9 Nepouzit
10 MOSIC | OUT | Data sbérnice SPI
11 Nepouzit
12 MISOC | IN Data sbérnice SPI
13 C2 OUT | Pfima linka C2 z procesoru
14 SCKC | OUT | Hodiny sbérnice SPI
15 C3 OUT | Ridici signal pro piijima¢ inkrementélniho ¢idla
16 RK OUT | Linka restartu komunikatoru (pfipojitelna zkratovaci ploSkou S4)
17 3V3 PWR | Napgjeni 3,3V
18 RXDC | OUT | Linka sbérnice RS232
19 3V3 PWR | Napgjeni 3,3V
20 TXDC | IN Linka sbérnice RS232




Tabulka 9 Piny konektorti X13, X16 (pro pozice moduli 1-8)
Pin Signal | Typ | Vyznam
1 01 IN Signalizace pfitomnosti modulu v nejnizsi pozici
2 12V PWR | Zéalohované napdjeni 12/12 V
3 02 IN Signalizace pfitomnosti modulu ve druhé pozici odspoda
4 12V PWR | Zéalohované napajeni 12/12 V
5 03 IN Signalizace pfitomnosti modulu ve tfeti pozici odspoda
6 Nepouzit
7 04 IN Signalizace pfitomnosti modulu v nejvyssi pozici
8 Nepouzit
9 CS1 OUT | Vybér modulu v nejnizsi pozici odspoda
10 Nepouzit
11 CS2 OUT | Vybér modulu ve druhé pozici odspoda
12 Nepouzit
13 CS3 OUT | Vybér modulu ve tfeti pozici odspoda
14 N OUT | Programovatelny vystup N (standardné jizda nahoru)
15 CS4 OUT | Vybér modulu v nejvyssi pozici
16 D OUT | Programovatelny vystup D (standardné jizda doli)
17 SDAC | I/0 Data systémové sbérnice 12C
18 24V PWR | Napéjeni 24 V
19 SCLC | OUT | Hodiny systémové sbérnice 12C
20 24V PWR | Napdjeni 24 V
Tabulka 10 Piny konektora X14, X15 (pro pozice moduli 1-8)
Pin Signal | Typ Vyznam
1 GND PWR | Zem vSech napéjeni
2 RST1 OUT | Reset modulu v nejnizsi pozici
3 GND PWR | Zem vSech napéjeni
4 RST2 OUT | Reset modulu ve druhé pozici odspoda
5 NepouZit
6 RST3 OUT | Reset modulu ve teti pozici odspoda
7 NepouZit
8 RST4 | OUT | Reset modulu v nejvyssi pozici
9 Nepouzit
10 MOSIC | OUT | Data sbérnice SPI
11 Nepouzit
12 MISOC | IN Data sbérnice SPI
13 S OUT | Programovatelny vystup S (standardné spole¢na voleb)
14 SCKC | OUT | Hodiny sbérnice SPI
15 D- OUT | Sériova linka pro Fizeni displeji DI6 — D110
16 RK OUT | Linka restartu komunikatoru (pfipojitelnd zkratovaci ploskou S4)
17 3V3 PWR | Napgjeni 3,3V
18 RXDC | OUT | Linka sbérnice RS232
19 3V3 PWR | Napgjeni 3,3V
20 TXDC | IN Linka sbérnice RS232

Tuéné jsou oznaceny rozdily na pozicich 1-8 od ostatnich pozic (9-24).




1.1.6 Konektor X17 — pouzdro na baterii pro zalohovani realného
casu
Konektor je osazen baterii typu 2032, ktera slouzi vyhradné k zadlohovani realného ¢asu systému.

1.1.7 Konektor X18 — propojeni s ovladaci ve stanicich
Typ: vidlice pro 10-ti pinovy zatezovy konektor typu IDC.
Konektor je ur¢en k propojeni ovlada¢t ve stanicich pomoci plochého desetizilového krouceného
vodice se zatezovymi konektory. Obsahuje dvé sériové linky — RS485-2 a RS485-3 a sériovou linku
pro fizeni displeju D16 — DI10.

Tabulka 11 Piny konektoru X18
pin X3: | Signal | Vyznam
1 D- Sériova linka pro fizeni displeji DI6 — D110
2 S Programovatelny vystup S
i g‘g Linka RS485-3 (pripojitelna zkratovacimi ploskami S5 a S6)
5 S Programovatelny vystup S
6 S Programovatelny vystup S
; gﬁ Linka RS485-2 (standardné pro ovladace ve stanicich)
9 S Programovatelny vystup S
10 +V Zalohované napajeni 24/12 V

1.1.8 Konektor X19 — napajeni zakladni desky

Na konektor jsou vyvedena napdjeci napéti systému a systémovy reset. VSechny stejné oznacené
napéjeci piny na zakladni desce i modulech jsou galvanicky propojeny a mohou slouZit jako pfivod
napajeni 1 vystup napajeni. Je nutné dodrzet zasadu, aby piivod napajeni byl vzdy jen na jednom
pinu. Standardné je deska RVM3 osazena modulem akumulatori (MAC nebo MAS) a pak je
napajena externim zdrojem 24 V do svorky X19/24V a svorka X19/12V je vystup zalohovaného

napajeni 12 V. VSechna napéti systému maji spole€nou zem GND.

Tabulka 12 Piny konektoru X19
Pin X19: | Signal | Typ Vyznam
1 12 PWR | Zalohované napéti 12 V (vstup 1 vystup)
2 24 PWR | Hlavni napdjeni 24 V
3 G PWR | Zem vSech napajeni (GND)
4 R IN Reset systému

1.1.9 Konektor X20 — sériova linka RS485-3
Na konektor je vyvedena sériova linka RS485-3, ktera standardné slouZzi k fizeni frekven¢niho

ménice.
Tabulka 13 Piny konektoru X20
Pin X20: | Signal | Typ Vyznam
1 G PWR | Zem vS$ech napajeni (GND)
2 G PWR | Zem vsech napajeni (GND)
3 A3 Vo Linka RS485-3 (standardné pro frekvencni ménic)
4 B3 I/0
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1.1.10 Konektor X21 — sbérnice CAN a sériova linka RS485-2

Na konektor je vyvedena sbérnice CAN, kterd standardné slouzi k pfenosu dat mezi kabinou a
strojovnou, a sériova linka RS485-2, ktera standardné slouzi ke komunikaci s ovladaéi ve stanicich.

Tabulka 14 Piny konektoru X21

Pin X21: | Signal | Typ Vyznam
: A2 Vo Linka RS485-2 (standardné ladag tanicich
2 B2 I/0 standardné pro ovladace ve stanicich)
3 CH /10 oo i} ' ’
4 CL /0 Sbérnice CAN (standardné pro kabinové moduly)

1.1.11 Konektor X22 - programovatelny vstup a fizeni displeji DI6-

DI10

Na konektor je vyvedena sériova linka pro fizeni displeji DI6 az DI10 a programovatelny vstup .

Tabulka 15 Piny konektoru X22
Pin X22: | Signal | Typ Vyznam
1 D- OUT | Sériova linka pro fizeni displeji D16 az DI10,
2 D+ OUT | DO+ se standardné pfipoji na 24V
3 +V PWR | Zalohované napdjeni 24/12V
4 [ IN Programovatelny vstup

1.1.12 Konektor X23 — vstupy pro pripojeni inkrementalniho ¢idla
Na konektor jsou vyvedeny vstupy inkrementalniho ¢idla pro odméfovani polohy vytahu.

Tabulka 16 Piny konektoru X23

Pin X23: | Signal | Typ Vyznam
1 B- I . . o
5 Bt I Signal B z inkrementalniho ¢idla
3 A- ! Signal A z inkrementélniho ¢idla
4 |A+ | 8

1.1.13 Konektor X24 — sériova linka RS485 - 1
Na konektor je vyvedena sériova linka RS485-1, ktera standardné slouZi k tizeni vzdalenych

modult.
Tabulka 17 Piny konektoru X24
Pin X24: | Signal | Typ Vyznam
1 12 PWR | Zalohované napdjeni 24/12 V
2 Al Vo Linka RS485-1 (standardné dalené modul
3 B1 /0 (standardné pro vzdalené moduly)
4 G PWR | Zem vSech napajeni (GND)

1.1.14 Konektor X25 — programovatelné vystupy
Na konektor jsou vyvedeny programovatelné vystupy zakladni desky.

Tabulka 18 Piny konektoru X25
Pin X25 | Signal | Typ Vyznam
1 S OUT | Programovatelny vystup S, standardné spole¢na voleb
2 24 PWR | Napgjeni 24 V
3 N OUT | Programovatelny vystup N, standardné indikace jizdy nahoru
4 D OUT | Programovatelny vystup D, standardné indikace jizdy dola
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1.2 Ovladaci prvky

Tabulka 19 Prehled ovladacich prvka

Prvek Funkce

S1 Spinace pro nastaveni moédu desky

S2 Tlacitko pro restart systému

S3 Spinace pro piipojeni odporil pro zakonceni sbérnic

1.2.1 S1 - spinaé¢ pro nastaveni médu desky

Kombinaci sepnutych a rozepnutych spinacii na S1 Ize desku RVM3 piepnout do riznych modi
podle nasledujici tabulky:

Tabulka20  Médy desky RVM3

ip“‘;ce ga S: Méd desky RVM3 Popis
0] 0] 0] 0 |Zaikladni méd —bézny provoz

110]0]0

0[1] 0] 0 | Mddsimulace jizdy vytahu (bez nutnosti Sachetnich informaci)
111]0]0

0[O0 ] 1] 0 | Mddtestovani desky RVM3

110[1]0

0Oj1]1]0

111]1]0

0/|0]0]1

1/0]0]1

01|01

1]1]0]1

0j|0|1]1

11011

Oj1]1]1

1]1]1]1

1 = spina¢ v poloze ON

0 = spinac v poloze OFF

Popisy jednotlivych modi jsou v navodech podle odkazu ve sloupci Popis.

1
Stiskem toho

2.2 S2 —restart systému

to tlaCitka dojde krestartu systétmu a pfisluSnych dalSich zafizeni podle
naprogramovanych funkci.

1.2.3 S3 - pripojeni odporu pro zakonéeni sbérnic
Spinace pro pfipojeni odport zakonceni sbérnic jsou v poloze ON, pokud ma byt odpor pfipojen.

Tabulka 21 Vyznam spinact S3
Spinac na S3 Sbérnice Hodnota zakonéovaciho odporu
1 RS485-3 120 Q
2 CAN 60 Q
3 RS485-2 120 Q
4 RS485-1 120 Q
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1.3 Indikaéni prvky

Indikacéni svitivé diody na zdkladni desce RVM3 jsou urceny ke kontrole pfitomnosti napajecich
napéti a stavu vstupt a vystupti.

Tabulka 22 Vyznamy indikaénich diod

Oznaceni | Barva Vyznam Aktivni (sviti)

24V Zelend Hlavni napéjeci napéti 24 V pfitomno

12V Zelena Zalohované napéti 12 V piitomno

3V3 Zelend Napéti pro elektronické obvody 3,3 V ptitomno

[ Zelena Programovatelny vstup | sepnut proti GND

DO Zelend Vystup pro displeje DI6 az DI10 propojeno DO+ a DO-
D Zelena Programovatelny vystup D sepnut proti GND

N Zelena Programovatelny vystup N sepnut proti GND

S Zelend Programovatelny vystup S sepnut proti GND

13



2 Parametry zakladni desky

2.1 Napajeni

Hlavni napajeci napéti (svorka 24 V) 24V (18-30V)
Klidovy odbér ZD piti 24 V cca 30 mA

Zalohovani zakladni desky (svorka 12 V)*) 12V (9-15V)

Odbér ze zalozniho zdroje pii vypadku hlavniho napéjeni cca 40 mA

Indikace vypadku napajeni 24 V pii napéti < 10 V
Zalohovani realné¢ho Casu baterie CR2032

Napajeni obvodi na desce a modulech 3,3V ze zdroje na ZD

Maximalni odbér ze zdroje 3,3 V pro vsechny moduly 400 mA

*) napéti pro zalohovani lze ziskat osazenim vhodného modulu ptimo do ZD a je mozné jej pak
pouzit i pro zalohovani externich zafizeni ze svorky 12 V. Popis modulti je v kapitole 3.

Na svorce +V je pfitomno hlavni napajeci napéti (24 V), v ptipad¢ vypadku hlavniho napéjeni se
zde objevi zalohované napéti (12 V). Napéti +V je jisténo vratnou polymerovou pojistkou 1 A.

Obrazek 3 Schéma napajeni na svorce +V

X24-1 07
X19-1 m_
D | F4
X19-2 —24V o D} ——ef——*U - x22-3

X25-2

2.2 Obvod restartu

Svorka RST je vstup pro externi restart systému.
Aktivni stav je sepnuti na GND (log.0 3V obvodit).
Vstup je urcen pro bezpotecialové kontakty, oteviené kolektory nebo vystupy log. obvodu 3,3 V.

Maximalni kladné napéti na vstupu 3V (log.1 3V obvodi)
Proud vstupu 3,3mA
2.3 Vstupy

Zakladni deska obsahuje jeden programovatelny vstup na svorce I.

Standardn¢ je nastaven jako snima¢ zastaveni — spina¢ (vyznam 1). Primarn¢ je urcen jako vstup
signald, které vyZzaduji rychlou odezvu systému.

Aktivni je pfi sepnuti proti GND, indikace sepnuti kontrolkou I.

Vstup je urcen ke spinani bezpotencidlovym kontaktem nebo otevienym kolektorem.

Proud vstupu ccalmA
Napéti na nesepnutém vstupu 24V (nebo 12 V pii zalohovani)
Obriazek 4 Schéma vstupu I
I
UF?2

- : < g an

D15 V= N ,
(22-4 I ! 3 elektronika

R16 ]
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2.4 Vystupy

2.4.1 Vystup DO pro fizeni displeji DI6 — DI10
Vystup je realizovan optoc¢lenem s vyvedenymi obéma poély (D+, D-).
Standardn¢ se D+ pfipoji na napajeni +24V.
Ke svorce D- jsou piipojeny fidici vstupy displeju.
Maximalni spinany proud 100 mA
Maximalni spinané napéti 40V
Sepnuti je indikovano kontrolkou DO.
Vystup je jistén vratnou polymerovou pojistkou 100mA.

Obrazek 5 Schéma vystupu DO
R59 A\ M
p UF1
® 1 = FS
elektronika R1, 4 = D- X22-1

2.4.2 Programovatelné vystupy

Zakladni deska obsahuje tii HW shodné programovatelné vystupy realizované spinacem MOSFET.
Jsou vyvedeny na svorkach D (standardné signalizace sméru dolli - spinac)
N (standardné signalizace sméru nahoru - spinac)
S (standardné spoleéna voleb ze stanic - spinac)
V aktivnim stavu spinaji proti GND.
Maximalni spinany proud 1A
Maximalni spinané napéti 60 V
Sepnuti je indikovano kontrolkami D, N a S.
Vystup je jistén vratnou polymerovou pojistkou 1 A.

Obrazek 6 Schéma zapojeni vystupti D, N, S

=
|D<N,S>EJ %%_.'—' DN,SY  _ x23-4¢3,1>

elektronika

2.4.3 Ostatni parametry

Rozsah pracovnich teplot 5—-40°C
Rozméry 110 (93) x 242 mm

V piipadé potteby usetfeni mista (napf. pfi instalaci fidici desky do zarubné dvefi vytahu) je mozné
odlomit levy okraj desky a snizit §itku na 93mm. Omezi se tim vSak maximalni pocet rozsifujicich

modulu.

Odpojitelny okraj 1ze po osazeni piislusnymi konektory (MX-5268 a TBG-3,5-8P/90) pouzit jako
redukci krimpovacich konektorti na konektory se Sroubovacimi svorkami (TBW-3,5-AMP-8P).
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3 RozsSirujici moduly zakladni desky

Zakladni desku lze doplnovat podle pozadovanych funkci rozsifujicimi moduly. Osazuji se do pozic
1 az 24 podle popisu v kapitole 1.1.5 a upevni nasroubovanim sloupkt z ptislusenstvi modulu. Tim
je ptipravena dalsi pozice nad osazenym modulem.

POZOR! Distan¢ni sloupky zaroven slouzi i jako navadéci trny dalSich moduld. Pokud nebudou
osazeny, muze dojit k nespravnému osazeni modulu a nasledné k nevratnému poskozeni modulu
nebo zakladni desky.

Rozsitujici moduly mohou byt nasledujicich typu:
Aktivni moduly — po zasunuti do pozice jsou automaticky indikovany pies systémovou sbérnici 12C

Pasivni moduly — nejsou automaticky indikovany, nekomunikuji pfes systémovou sbérnici 12C
Specialni moduly — komunikuji se ZD jinym zpiisobem (ne pies systémovou sbérnici 12C)

Tabulka 23 Pichled roz§ifujicich modult a redukci
Oznaceni | Modul Popis Kapitola | Typ
o . | 8 linek programovatelnych jako | 3.1
MIO Modul vstupt a vystupti vstupy nebo vystupy str 17
Modul vstupt 4 programovatelné oddélené 3.2
MI1 y A -
s optoCleny vstupni linky s optocleny str.21
Modul vystupti 4 programovatelné oddélené 3.3
MO1 y , . .
s optoCleny vystupni linky s optorelé str.23
. , 2 linkové sady pro rozsifeni 3.4
MLS Modul linkovych sad poctu telefonnich linek str. 25
Modul telefonniho Telefonni ptepinac pro 6 3.5 Aktivni
MTP O T
piepinace telefonnich linek str. 28
Modul akumulatoru Programovatelny zdroj a 3.6
MAS I S L
spinany nabijecka akumulatora str. 30
Modul s displejem a Modul pro jednoduchou obsluhu
MDT » .
tlacitky systému
MPB Modul pfemosténi Modul pro piedotevieni a
bezpecnost. okruhu dojizdéni s otevienymi dvefmi
MAC Modul akumulatoru Zdroj a nabijecka 12 V 3.7
olovéného akumulatoru str. 31
Redukce k modulu MIO Modul umoziuyict pripojent
R14 . voleb z ptivolavact 14-pinovym
pro volby ze stanic , .
plochym vodiem
Redukce pro umisténi Pasivni
RKO Redukce komunikatoru | komunikatoru na desku
V zarubni dveti vytahu
. Modul pro testovani signalii na
MTEST | Testovaci modul
konektorech pro moduly
Kompletni komunikaéni a 38
MKR Modul pro komunikaci | ovladaci modul s poc¢itacem i
. str. 33 .
Raspberry Pi Specialni
PLK Propojeni linek Propojovaci modul k MKR pro
komunikatoru varianty bez MTP
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3.1 MIO — modul vstupu a vystupti

Modul MIO obsahuje 8 programovatelnych linek. Kazda linka miize byt naprogramovana jako
vstup, vystup nebo volba a potvrzeni volby.
I/0 linky jsou vyvedeny kromé& bocnich konektorti (X6, X7) i na piny konektort X1 a X2 na
nepouzité pozice (viz kapitola 3.1.2).
Modul MIO Ize umistit na libovolnou pozici zékladni desky. Pfi umisténi v pozicich 1 — 8 a pouziti
redukce R14 je mozné navic vyuzit linek N (jizda nahoru), D (jizda doll1), S (spole¢na voleb) a DO
(fizeni displeji DI6-DI10) pro propojeni s pfivolavaci pomoci Etrnéactipinového plochého vodice

(kompatibilni s RVME). Redukce R14 musi byt vZdy umisténa nad modulem MIO.

Popis zapojeni s redukci R14 je v kapitole xxx.

Obrazek 7

Pohled na modul MIO (mé&titko 2:1)

P N W DA O N N @

0= 0= 0= 0= 0 B P P ] ] | X2 Q X7
EEEENNEEEEE @
L R j:l_ 1
oo = = o E I_D_':“
0o @ - - 1 Pl s
[ I E E o Pl -I_|>_l!-|I

s = = Bl Xl xs¢
o oo - o Bl = 1
ced Emm Ow
am 4§ EoH oM
o= L (1]
- Olm c1 = 1

E E [ - | I_D_I.I X5
= = M o & = Il
2 E0=f 2 a Yo
;II::IIIII XB@)D
= B0 [0 (g g (e 0 0= O 0 00|

el

g N N 0

PN W S

24
12

108
107
106
105

104
103
102
101

COM
GND
24V
12V
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3.1.1 Parametry I/O linky modulu MIO

Obriazek 8 Schéma zapojeni jedné linky modulu MIO
< 24V
vstup paAr——12U
N
3,3Vr— oy | / X1,x2
-~ _l__ :_%_"_'X5;X6
] GND
vystup ZS
$——=X8
COM

V aktivnim stavu jsou vstupy i vystupy sepnuty proti svorce COM, kterd musi byt spojena se
spolecnou zemi GND. Rozpojeni COM — GND zptisobi deaktivaci vSech linek (Ize vyuzit napt. pro
odpojeni voleb). Zkratovaci propojka na jumperu X8 zajisti trvalé propojeni COM — GND.

Typ vstupu

Proud vstupu

Typ vystupu

Maximalni spinany proud
Maximalni spinané napéti
Ubytek na spinadi
Ochrana proudu vystupu
Indikace sepnuti
Rozméry modulu

Rozsah provozni teploty

18

optoclen

7 mA pfi 24 V, 3mA pii 12V
tranzistor otevieny kolektor
50 mA

30V

2V pii 10 mA

sériovy rezistor 220 Q

LED diody 1 -8

50x54 mm

5-40°C



3.1.2 Konektory modulu MIO

Modul obsahuje dva druhy konektort: pfimé konektory pro propojeni desky a modult (P) a
konektory pro dratové propojeni (D).

Pro dratové propojeni jsou desky osazeny vidlici typu MX-5268, do kterych se zasune zasuvka typu
MX-5264 s kontakty MX-5263, které jsou krimpovany na vodice (priifez 0,2 — 0,35 mm?) klestémi
MX-63811-5200.

Tabulka 24 Piny konektoru X1 (P)
Pin Signal | Typ | Vyznam
1 GND PWR | Zem vS$ech napéjeni
2 RST1 OUT | Reset modulu v nejnizsi pozici
3 GND PWR | Zem vS$ech napéjeni
4 RST2 OUT | Reset modulu ve druhé pozici odspoda
5 105 1/0 Vstupni/vystupni linka 5
6 RST3 OUT | Reset modulu ve tieti pozici odspoda
7 106 1/0 Vstupni/vystupni linka 6
8 RST4 OUT | Reset modulu v nejvyssi pozici
9 107 1/0 Vstupni/vystupni linka 7
10 MOSIC | OUT | Data sbérnice SPI
11 108 1/0 Vstupni/vystupni linka 8
12 MISOC | IN Data sbernice SPI
13 S(C2) OUT | Vystup S na pozici 1-8 (piima linka C2 z procesoru na pozici 9-24)
14 SCKC OUT | Hodiny sbérnice SPI
15 DO(C3) | OUT | Linka pro displeje na pozici 1-8 (Fidici signdl inc.¢. na pozici 9-24)
16 RK 1/0 Linka restartu komunikatoru (pripojitelna zkratovaci ploskou S4)
17 3V3 PWR | Napgjeni 3,3V
18 RXDC | OUT | Linka sbernice RS232
19 3V3 PWR | Nap4ajeni 3,3 V
20 TXDC IN Linka sbérnice RS232

Tuéné jsou zvyraznény odliSné vyznamy oproti konektortim na zékladni desce
Kurzivou jsou piny nezapojené v modulu, pouze prichozi ze zakladni desky do dal§iho modulu

19




Tabulka 25

Piny konektoru X2 (P)

Pin Signal | Typ | Vyznam
1 01 IN Signalizace pritomnosti modulu v nejnizsi pozici
2 12V PWR | Zélohované napdjeni 12V
3 02 IN Signalizace pritomnosti modulu ve druhé pozici odspoda
4 12V PWR | Zélohované napdjeni 12V
5 03 IN Signalizace pritomnosti modulu ve treti pozici odspoda
6 101 1/0 Vstupni/vystupni linka 1
7 04 IN Signalizace pritomnosti modulu v nejvyssi pozici
8 102 1/0 Vstupni/vystupni linka 2
9 CS1 OUT | Iybér modulu v nejnizsi pozici odspoda
10 103 1/0 Vstupni/vystupni linka 3
11 CS2 OUT | 'ybér modulu ve druhé pozici odspoda
12 104 1/0 Vstupni/vystupni linka 4
13 CS3 OUT | Vybér modulu ve treti pozici odspoda
14 N(CO) | OUT | Vystup N na pozici 1-8 (signdl A z inkrement. ¢idla na pozici 9-24)
15 C4 OUT | Iybeér modulu v nejvyssi pozici
16 D(C1) | OUT | Vystup D na pozici 1-8 (signdl B z inkrement. c¢idla na pozici 9-24)
17 SDAC | I/0 Data systémové sbérnice 12C
18 24V PWR | Napégjeni 24 V
19 SCLC | OUT | Hodiny systémové sbérnice 12C
20 24V PWR | Napdjeni 24 V

Tucné jsou zvyraznény odlisné vyznamy oproti konektoriim na zakladni desce
Kurzivou jsou piny nezapojené v modulu, pouze pruchozi ze zakladni desky do dal§iho modulu

Tabulka 26 Piny konektoru X5 (D)
Pin Signal | Typ Vyznam
1 12V PWR | Zalohované napéti 12 V (vstup i vystup)
2 24V PWR | Hlavni napéjeni 24 V
3 GND PWR | Zem vSech napéjeni
4 COM PWR | Spole¢ny pol 1O linek
Tabulka 27 Piny konektoru X6 (D)
Pin Signal | Typ Vyznam
1 101 I/0 Vstupni/vystupni linka 1
2 102 I/0 Vstupni/vystupni linka 2
3 103 I/0 Vstupni/vystupni linka 3
4 104 I/0 Vstupni/vystupni linka 4
Tabulka 28 Piny konektoru X7 (D)
Pin Signal | Typ Vyznam
1 105 I/0 Vstupni/vystupni linka 5
2 106 I/0 Vstupni/vystupni linka 6
3 107 I/0 Vstupni/vystupni linka 7
4 108 1/0 Vstupni/vystupni linka 8
Tabulka 29 Piny jumperu X8
Pin Signal | Typ Vyznam
1 GND PWR | Zem vSech napgjeni
2 COM PWR | Spole¢ny pdl 10 linek

Propojenim jumperu zkratovaci propojkou zajistime aktivaci linek 1 — 8
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3.2 MI1 - modul vstupt s optocleny

Modul MI1 obsahuje 4 programovatelné vstupni linky. Kazda linka mize byt naprogramovana jako

vstup nebo volba.
Modul MII Ize umistit na libovolnou pozici zékladni desky.

Obrazek 9 Pohled na modul MI1 (métitko 2:1)
QR " x7
DEQEQ=R=EE=(
T § § 0 0 0§ 14 I4
o | | | 4C
14 m o 13| I3
| SE:
Ba — [ xe
pa I 12|12
12 E: - ol- I: 2c| 2C
I |11
e - 1c[1C
o E E J1 X5
K T c |COM
[ | [ N | GND
24V
020 B0 0 00 00 00 00 020 00 10
x 2| 0 (g (o B 0 (e g B ] (e
Q " B FE R R R R R B & MIl
3.2.1 Parametry modulu MI1
Obrazek 10 Schéma zapojeni jedné linky modulu MI1
3,3V
- ¥ vVStup
1C-4C 11—I4L vz N
T
1-4 L
J1

COM

Vstup je galvanicky oddéleny, je aktivni piivedenim napéti mezi I.. a ..C.

Napéti mize byt stejnosméerné i sttidavé, nezalezi na polarité.

Pomoci zkratovacich propojek na J1 Ize spojit ..C vybranych vstupti na spole¢ny pol COM.

Maximalni napéti vstupu 120 v DC, 80V AC

Minimalni napéti vstupu pro aktivaci 10V DC, 12V AC

Proud vstupu 2 mA pii 24 V, 10 mA pii 110 V
Indikace sepnuti LED diody 11 - 14

Rozméry modulu 50x54 mm

Rozsah provozni teploty 5-40°C
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3.2.2 Konektory modulu MI1

Modul obsahuje dva druhy konektord: piimé konektory pro propojeni desky a modult (P) a
konektory pro dratové propojeni (D).

Pro dratové propojeni jsou desky osazeny vidlici typu MX-5268, do kterych se zasune zasuvka typu
MX-5264 s kontakty MX-5263, které jsou krimpovany na vodiée (prifez 0,2 — 0,35 mm?) klestémi
MX-63811-5200.

Vyznamy pinti konektortt X1 a X2 jsou totozné s piny konektori na zékladni desce podle pozice
umisténi modulu (viz kapitola 1.1.5).

Tabulka 30 Piny konektoru X5 (D)
Pin Signal | Typ Vyznam
1 12V PWR | Zalohované napéti 12 V (vstup i vystup)
2 24V PWR | Hlavni napajeni 24 V
3 GND PWR | Zem vS$ech napéjeni
4 COM PWR | Spole¢ny pél I linek
Tabulka 31 Piny konektoru X6 (D)
Pin Signal | Typ Vyznam
L 1C IN Vstupni linka 1
2 11 P
3 2C .
4 2 IN Vstupni linka 2
Tabulka 32 Piny konektoru X7 (D)
Pin Signal | Typ Vyznam
L 3C IN Vstupni linka 3
2 13 P
3 4C .
4 14 IN Vstupni linka 4
Tabulka 33 Zapojeni jumperu J1
Homipin | 4C | 3C | 2C | 1C
Dolni pin COM
Pozice 4 | 3 | 2 | 1

Tabulka koresponduje s pohledem na jumper - Obrazek 9

U vybranych vstupti Ize propojit zkratovacimi propojkami jeden pdl se spolenym pdlem COM.
Pfivedenim kladného pélu napajeni na COM (napf. propojenim COM — 24 V) se pak aktivuje vstup
sepnutim proti zapornému polu napajeni (napi. GND).

Pfivedenim zaporného polu napajeni na COM (napf. propojenim COM — GND) se pak aktivuje
vstup sepnutim proti kladnému p6lu napajeni (napt. +24 V).
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3.3 MO1 - Modul vystupu

Modul MO1 obsahuje 4 programovatelné vystupni linky. Kazda linka mize byt naprogramovana
jako vystup nebo potvrzeni voleb.
Modul MO1 1ze umistit na libovolnou pozici zakladni desky.

Obrazek 11 Pohled na modul MO1 (méfitko 2:1)

0= (= P 0= P D= o= P D] P | x 2 Q X7
20 o0 00 20 e B0 RO R0 OO j os| 04
— ac[ 4C
(= ] 4 ! : - 03] 03
o 03 1 - 3| 3C
- X6
e m 02 - - 02| 02
(= | 01 2c| 2C
- 01l 01
- Y 1c[1C
x5
T COM
- s 6 [ GND
g B o S ERty
- QIRERY i

3.3.1 Parametry modulu MO1
Obrazek 12 Schéma zapojeni jedné linky modulu MO1

3,3V

01-04
I
v
2N 0
d M 1C-4C
vystup 1-4
COM—— = j4

Vystup je galvanicky oddéleny.

Spinat miiZze stejnosméerné 1 stiidavé napéti, nezalezi na polarite.

Pomoci zkratovacich propojek na jumperu J1 1ze spojit ..C vybranych vystupl se spolecnym polem
COM.

Maximalni spinané napéti 60V DC, 40V AC
Maximalni spinany proud 500 mA

Odpor v sepnutém stavu <1Q

Indikace sepnuti LED diody O1 — O4
Rozméry modulu 50x54 mm

Rozsah provozni teploty 5-40°C
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3.3.2 Konektory modulu MO1

Modul obsahuje dva druhy konektorl: pifimé konektory pro propojeni desky a modult (P) a
konektory pro dratové propojeni (D).

Pro dratové propojeni jsou desky osazeny vidlici typu MX-5268, do kterych se zasune zasuvka typu
MX-5264 s kontakty MX-5263, které jsou krimpovany na vodiée (prifez 0,2 — 0,35 mm?) klestémi
MX-63811-5200.
Vyznamy pint konektori X1 a X2 jsou totozné s piny konektorti na zékladni desce podle pozice
umisténi modulu (viz kapitola 1.1.5).

Tabulka 34 Piny konektoru X5
Pin Signal | Typ Vyznam
1 12V PWR | Zalohované napéti 12V (vstup i vystup)
2 24V PWR | Hlavni napéjeni 24V
3 GND PWR | Zem vSech napéjeni
4 COM PWR | Spole¢ny pol linek
Tabulka 35 Piny konektoru X6
Pin Signal | Typ Vyznam
1 1C , .
5 ol OUT | Vystupni linka 1
3 2C , /1
4 02 OUT | Vystupni linka 2
Tabulka 36 Piny konektoru X7
Pin Signal | Typ Vyznam
1 3C , -
5 03 OUT | Vystupni linka 3
3 4C , -
4 Y OUT | Vystupni linka 4
Tabulka 37 Zapojeni jumperu J1
Horni pin 4C 3 | 2€¢ | 1C
Dolni pin COM
Pozice 4 3 | 2 | 1

Tabulka koresponduje s pohledem na jumper - Obrazek 11

U vybranych vystupii 1ze propojit zkratovacimi propojkami pol ..C se spolecnym polem COM.
Na COM lze pak pfipojit spole¢ny pol napdjeni (napt. GND) ktery je pak spindn vybranymi

vystupy.
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3.4 MLS - Modul linkovych sad

Modul MLS obsahuje 2 linkové sady pro piipojeni telefonii. Pouzije se pii potiebé zvétSeni poctu
telefonnich linek pfi pouziti komunikdtoru MKR, ktery standardné obsahuje jednu telefonni linku.
Modul MLS se pouziva vzdy spolecné s komunikatorem MKR a modulem MTP (modul telefonniho
ptepinace), dohromady pak tvofi telefonni ustfednu fizenou komunikatorem MKR. Jedna linkova
sada je na komunikatoru MKR (telefon 1), pro rozsifeni lze pouzit maximalné 3 moduly MLS
(telefony 2 az 7), umistit se mohou na libovolnou pozici zakladni desky.

MLS ptevadi standardni telefonni rozhrani na 4dratové propojeni s telefonnim piepinatem nebo
komunikatorem. Linky 4dratového propojeni jsou vyvedeny kromé boc¢nich konektorii i na volné
piny konektortt X1, X2.

Pro propojeni modulit MLS a MTP je umistén modul MTP pfimo nad modulem MLS.

Obrazek 13 Pohled na modul MLS (méfitko 2:1)
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3.4.1 Parametry linkové sady modulu MLS
Modul MLS vyzaduje napdjeni 12 V, lze vyuzit zdlohované nap4jeni ze zakladni desky, pokud je
osazend prislusnym modulem (MAC nebo MAS). Pro nap4jeni telefonnich linek je nutné externi
napéeti 35 V (z komunikatoru MKR).

Telefonni linky (L2, L3) 2 standardni pro analogovy telefon

Proud pfii vyzvednuti jedné linky 30 mA (ze zdroje 35 V)
Rozméry modulu 50x54 mm
Rozsah provozni teploty 5-40°C
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3.4.2 Konektory modulu MLS

Tabulka 38 Piny konektoru X1

Pin Signal | Typ | Vyznam
1 GND PWR | Zem vSech napéjeni
2 RST1 OUT | Reset modulu v nejnizsi pozici
3 GND PWR | Zem vSech napéjeni
4 RST2 OUT | Reset modulu ve druhé pozici odspoda
5 R3A IN Vstupni linka linkové sady pro telefon 3
6 RST3 OUT | Reset modulu ve treti pozici odspoda
7 M3A OUT | Vystupni linka linkové sady pro telefon 3
8 RST4 OUT | Reset modulu v nejvyssi pozici
9 R3B IN Vstupni linka linkové sady pro telefon 3
10 MOSIC | OUT | Data sbérnice SPI
11 M3B OUT | Vystupni linka linkové sady pro telefon 3
12 MISOC | IN Data sbérnice SPI
13 S(C2) OUT | Pystup S na pozici 1-8 (piimd linka C2 z procesoru na pozici 9-24)
14 SCKC OUT | Hodiny sbérnice SPI
15 DO(C3) | OUT | Linka pro displeje na pozici 1-8 (Fidici signdl inc.¢. na pozici 9-24)
16 PO 1/0 Linka signalizace poruchy
17 3V3 PWR | Napgjeni 3,3 V
18 RXDC | OUT | Linka sbérnice RS232
19 3Vv3 PWR | Napgjeni 3,3V
20 TXDC IN Linka sbeérnice RS232

Tuéné jsou zvyraznény odlisné vyznamy oproti konektorim na zékladni desce
Kurzivou jsou piny nezapojené v modulu, pouze prichozi ze zakladni desky do dal§iho modulu

Tabulka 39 Piny konektoru X2

Pin Signal | Typ | Vyznam
1 01 IN Signalizace pritomnosti modulu v nejnizsi pozici
2 12V PWR | Zélohované napajeni 12 V
3 02 IN Signalizace pritomnosti modulu ve druhé pozici odspoda
4 12V PWR | Zélohované napdjeni 12 V
5 03 IN Signalizace pritomnosti modulu ve tieti pozici odspoda
6 R2A | IN Vstupni linka linkové sady pro telefon 2
7 04 IN Signalizace pritomnosti modulu v nejvyssi pozici
8 M2A | OUT | Vystupni linka linkové sady pro telefon 2
9 CS1 OUT | Vybér modulu v nejnizsi pozici odspoda
10 R2B | IN Vstupni linka linkové sady pro telefon 2
11 CS2 OUT | ybér modulu ve druhé pozici odspoda
12 M2B | OUT | Vystupni linka linkové sady telefon 2
13 CS3 OUT | Vyber modulu ve treti pozici odspoda
14 N(C0) | OUT | Vystup N na pozici 1-8 (signdl A z inkrement. ¢idla na pozici 9-24)
15 C4 OUT | Iyber modulu v nejvyssi pozici
16 D(C1) | OUT | Vystup D na pozici 1-8 (signdl B z inkrement. ¢idla na pozici 9-24)
17 SDAC | I/O Data systémové sbérnice 12C
18 24V PWR | Napdjeni 24N
19 SCLC | OUT | Hodiny systémové sbérnice 12C
20 24V PWR | Napdjeni 24N

Tuéné jsou zvyraznény odlisné vyznamy oproti konektorim na zékladni desce
Kurzivou jsou piny nezapojené v modulu, pouze prichozi ze zakladni desky do dal§iho modulu
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Tabulka 40 Piny konektoru X5

Pin Signal | Typ Vyznam

1 12V PWR | Zalohované napéti 12 V (vstup i vystup)
2 35V PWR | Napajeni telefonnich linek
3 LA2 1/0 -
4 B2 /0 Telefonni linka 2 (4, 6)
Tabulka 41 Piny konektoru X6
Pin Signal | Typ Vyznam
1 LA3 I/0 .
5 L B3 /0 Telefonni linka 3 (5, 7)
3 3V3 PWR | Systémové napajeni 3,3 V
4 GND PWR | Zem vS$ech napéjeni

Konektory X5 aX6 jsou vidlice typu MX-5268, do kterych se zasune zasuvka typu MX-5264
s kontakty MX-5263, které jsou krimpovéany na vodi¢e (priifez 0,2 — 0,35 mm?) pomoci klesti MX-
63811-5200.

Tabulka 42 Piny konektoru X7

Pin Signal | Typ Vyznam
1 R2A | IN
2 M2A |OUT | ~ ... ., o ,
3 R2B IN Ctytdratové propojeni linkové sady 2 (4, 6)
4 M2B | OUT
5 R3A |IN
6 M3A |[OUT | « ... . o ’
7 R3B | IN Ctytdratové propojeni linkové sady 3 (5, 7)
8 M3B | OUT

Konektor X7 je typu Micro-Match, k propojeni s modulem MTP slouzi 8-Zilovy propojovaci kablik
se dvéma zafezovymi konektory CK 650 105. Propojeni se vyuZziva pouze pii rozsifeni systému o
telefony 4 az 7, telefonni linky 2 a 3 se propoji s MTP piimo pies konektory X1 a X2.
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3.5 MTP — Modul telefonniho prepinace

Modul MTP obsahuje 6 ctyrdratovych linek pro rozsifeni poctu telefonii v systému. Pouzije se pfi
potieb¢ zvétSeni poctu telefonnich linek pii pouziti komunikatoru MKR, ktery standardné obsahuje
jednu telefonni linku.

Modul MTP spolu s komunikdtorem MKR a moduly MLS (modul linkovych sad) pak tvofi
telefonni ustfednu fizenou komunikatorem MKR. Jedna linkova sada je na komunikitoru MKR
(telefon 1), pro rozsifeni Ize pouzit maximalné 3 moduly MLS (telefony 2 az 7), MTP se musi
umistit vZdy nad jeden z modulit MLS (pro telefony 2 a 3), s ostatnimi moduly MLS (telefony 4 az
7) je propojen 8-pinovymi plochymi kabely.

MTP obsahuje analogové piepinaci pole, které spojuje 4-dratové rozhrani linkovych sad.

Modul MTP se standardné dodava s jednim osazenym analogovym piepinacem na patici IC2, ktery
obslouzi pfipojeni telefont 1 az 3 do komunikatoru. Pti pozadavku vétSiho poctu telefont je nutné
doplnit druhy analogovy pfepina¢ — integrovany obvod CD22M3494MQX — do patice I1C3.

Obrazek 14 Pohled na modul MTP (méfitko 2:1)
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3.5.1 Parametry modulu MTP

Modul MTP vyZaduje napajeni 12 V, lze vyuzit zdlohované napéjeni ze zakladni desky, pokud je
osazena prisluSnym modulem (MAC nebo MAS).

Telefonni linky (1 —7) 4dratoveé rozhrani
Rozméry modulu 50x54 mm
Rozsah provozni teploty 5-40°C
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3.5.2 Konektory modulu MTP
Tabulka 43 Piny konektoru X5

Pin Signal | Typ | Vyznam
1 M1A | OUT
2 RiA_|IN Ctyidratové propojent linkové sady 1 (z komunikatoru MKR)
3 M1B | OUT
4 R1B | IN
5 MA ouT
g E/ﬁs\ :)NUT Ctyidratové propojeni s komunikatorem MKR
8 RB IN

Konektor X5 je typu Micro-Match, k propojeni s modulem MKR slouzi osmizilovy propojovaci
kablik se dvéma zarezovymi konektory CK 650 105.

Tabulka 44 Piny konektoru X6

Pin Signal | Typ | Vyznam
1 M4A | OUT
2 R4A IN e v dre . ,
3 MAB OUT Ctytdratové propojeni linkové sady 4 (z MLS)
4 R4B IN
5 M5BA | OUT
6 R5A IN o v dre o . ,
7 M5B | OUT Ctyidratové propojeni linkové sady 5 (z MLS)
8 R5B IN
Tabulka 45 Piny konektoru X7
Pin Signal | Typ | Vyznam
1 M6A | OUT
2 R6A IN e v dre . ,
3 M6B oUT Ctytdratové propojeni linkové sady 6 (z MLS)
4 R6B IN
5 M7A | OUT
6 R7A IN e v 4. .. ,
7 M7B OUT Ctytdratové propojeni linkové sady 7 (z MLS)
8 R7B IN

Konektory X6, X7 jsou typu Micro-Match, k propojeni s modulem MTP slouzi osmizilovy
propojovaci kablik se dvéma zaifezovymi konektory CK 650 105. Propojeni se vyuziva pouze pii
roz$ifeni systému o telefony 4 aZ 7, telefonni linky 2 a 3 se propoji s MTP piimo pies konektory X1
a X2 modulu MLS po osazeni modulu MTP pfimo nad modul MLS.
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3.6 MAS — modul akumulatoru spinany
Zatim ve vyvoji.
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3.7 MAC - modul akumulatoru

Modul akumulatoru MAC je pasivni modul, ktery slouzi k nabijeni olovéné¢ho akumulétoru 12 V a
vytvaii zdlohované napdjeni 12 V pro moduly i externi zafizeni. Je vhodny pro systémy s malym
odbérem ze zalohovaného napéti pifi pritomnosti hlavniho napajeni 24 V. Pokud ma zalohované
zafizeni rozsah napéjeni alespon 12 V az 24 V, pouzijeme pro jeho napajeni zalohované napéti
24/12V (svorka +V na RVM3). Zdroj 24V pak mizeme dimenzovat pro pozadovany piikon a pfi
vypadku napéjeni je zafizeni zalohovano z akumulatoru (modul MAC pak slouzi pouze k nabijeni).
Pokud je v systému pouzito zafizeni, které musi byt napajeno ze 12 V a neni nutné zalohovat,
pouzijeme pro jeho napajeni externi zdroj 12 V (napt. typu MDR...).

Pro vétsi odbéry je nutné pouzit modul MAS.

Na zékladni desce je mozné jej umistit do libovolné pozice i nad jakykoliv modul vzdy jako
nejvyssi horni. Nad modul MAC jiz nelze umistit zddny modul. Modul svym umisténim nesnizuje
pocet pozic pro aktivni moduly.

Obrazek 15 Pohled na modul MAC (m¢titko 2:1)
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3.7.1 Parametry modulu MAC

Max. vystupni napéti pfi pfitomnosti 24V 14V

Max. proud pfi pfitomnosti 24V 200 mA

Max. proud pii vypadku 24V 1A

Odpojeni akumuléatoru pii napéti <9 V

Signalizace vybiti akumuléatoru zhasnutim LED AOK a
rozepnutim svorky AOK (12 V)

Rozméry modulu 50x54 mm

Rozsah provozni teploty 5-40°C
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3.7.2 Konektory modulu MAC

Tabulka 46 Piny konektoru X1
Pin Signal | Typ Vyznam
1 12V PWR | Zalohované napéti 12 V (vystup)
2 +A PWR | Kladny p6l akumulatoru
3 GND PWR | Zem vSech napéjeni
4 AOK OUT | Akumulator je v pofadku
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3.8 Modul komunikatoru MKR

Modul komunikétoru je urcen pro veskerou komunikaci fidiciho systému s blizkym i vzdalenym
okolim. Je osazen minipocitacem Raspberry Pi a umoziiuje zejména:

O plnohodnotné telefonni spojeni az ze sedmi mist v okoli vytahu (s provolbou — Ize volat
mezi libovolnymi misty)
ptipojeni k webovému rozhrani na vefejnou sit' pro dalkové sledovani, parametrizaci,
ovladani vytahu, piehravani firmware a dalsi funkce
vytvoteni vlastniho ptipojného bodu pro bezdritové ovladani napf. pomoci mobilniho
telefonu nebo tabletu
pfipojeni monitoru pro sledovani funkci vytahu (rozhrani HMDI a S-video)
pfipojeni dalSich zafizeni pomoci rozhrani USB (obsahuje 4 USB konektory piimo na
desce)

O volitelné rozhrani pro piipojeni k vetejné telefonni siti (GSM, pevna linka ...)
Modul komunikatoru je spojen se zékladni deskou piimo pies konektor X1 pii jejim umisténi na
pozice 17 a 21. Konektor X1 je umistén na spodni strané desky a pinovani je shodné s konektorem
X1 na zakladni desce (viz Tabulka 2). Pro rozsifeni systému dal§imi moduly jsou pak k dispozici
pouze pozice 1 - 16.

O
O
O
O

Obrazek 16 Pohled na modul MKR (méfitko 1:1)
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3.8.1 Parametry modulu MKR

Napéjeci napéti

Zdroje na desce (mé&fici body)

4 x USB (X8 a X9)

ze zékladni desky RVM3 — 24/12 V(+V) a 12 V zalohované
nebo 12 V externi napajeni ze svorky X6/12

3,3 V napéjeni Raspberry a logickych obvodt (M1)

1,8 V nap4jeni Raspberry a logickych obvodl (M2)

35 V napijeni telefonnich linek (M3, X6/35)

5 V pro napéjeni USB (M4)

4,2 V pro napajeni modultt GSM (M5)

max. proud z 5V 300mA kazdy vystup, vSechny max.
600mA

HDMI (X5) standardni

S-video (X15) standardni

Audio stereo (X15) standardni pro sluchatka
Ethernet (X10) standardni 10/100 MHz
Rozméry modulu 110x81 mm

Rozsah provozni teploty 5—-40°C
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3.8.2 Konektory modulu MKR
Tabulka 47 Piehled konektort MKR

Konektor | Vyznam Typ Popis
X1 Propojeni se zakladni deskou (na spodni stran¢ desky) 10-pin vidlice
X5 Ptfipojeni monitoru HDMI
X6 Konektor pro dratova propojeni (napajeni, telefon, reset) | MX-5268
X7 Telefonni rozhranni 0 a 1 (Ctyidrat) MicroMatch
X8 PortUSBla?2 USB A
X9 Port USB 3 a4 USB A

X10 Ethernet 10/100 RJ45

X15 Vystup S-video a Audio Jack 3,5 —4pin
X16 Konektor pro pocitac¢ Raspberry Pi DIMM 200
X17 Konektor pro moduly telefonniho rozhrani 60-pin zasuvka

Tabulka 48 Piny konektoru X6

Pin Signal | Typ Vyznam

1 RES OUT | Restart syst¢tmu RVM3, vystup otevieny kolektor

2 12V PWR | Kladny p6l akumulatoru

3 GND PWR | Zem vSech napéjeni

4 35V PWR | Akumulator je v pofadku

> LA Vo Telefonni linka 1 (standardné do telef kabin¢)

5 LB /0 elefonni linka 1 (standardné do telefonu v kabing
Tabulka 49 Piny konektoru X7
Pin Signal | Typ | Vyznam

1 R1IA |IN

g g/lllg IONUT Ctyidratové propojent linkové sady 1 (s modulem MTP)*

4 M1B | OUT

5 RA IN

g '|\QA§ ?NUT Ctyfdratové propojeni linek komunikatoru s modulem MTP *

8 MB ouT

* Pokud je pouzita jen linka 1 (standardné z kabiny vytahu), je nutné spojit piny 1-8, 2-7, 3-6 a 4-5
pomoci modulu PLK (propojeni linek komunikétoru).

3.8.3 Moduly telefonniho rozhrani
Modul komunikatoru MKR Ize osadit riiznymi moduly komunika¢niho rozhrani.

Tabulka 50 Piehled modultl komunika¢niho rozhrani

Modul | Nazev Pouziti Popis

MG1 | Modul GSM Pro telefonovani a posilani SMS po siti GSM 3.9

MG2 | Modul GSM/UMTS Pro ptipojeni k internetu, telefonovani a posilani SMS

MTL | Modul telefonni linky | Pro telefonovani pevnou linkou
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3.9 Modul GSM MG1

Je uren k montazi do komunikatoru MKU, se kterou je propojen pomoci konektoru X17 a
piipevnén Ctyimi distancnimi sloupky z prisluSenstvi.

Obsahuje GSM modul Quectel M95, drzak SIM karty a vyvod pro anténu s konektorem SMA.

Obrazek 17

Pohled na modul MG1 (métitko 2:1)
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3.9.1 Parametry modulu MG1

Pasma GSM

SIM

Anténni konektor
Indikace stavu

Rozméry modulu
Rozsah provozni teploty

4 (850/ 900/ 1800/ 1900 MHz)
3Vv/i18V
SMA

2 signalky LED (S = zapnuto, N = stav piipojeni)

33,2x50,6 mm
5-40°C
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4 Privolavace

Pro systtm RVM3 lze pouzit standardni piivolavae s dratovym pfipojenim, piivolavace
S pfipojenim po 14-ti pinovém plochém kabelu (kompatibilni se systtmem RVME) nebo
piivolavace fizené sériovou linkou RS485.

V prvnich dvou pfipadech je nutné pouzit modul/moduly vstupti a vystupt MIO, naprogramované
na prislusné volby, ptipadné redukci R14 pro ptipojeni plochym kabelem.

Pro piivolavace fizené sériovou linkou (standardné RS458-2) ze zékladni desky neni nutné pouziti
dalsiho modulu.

4.1 Modul privolavace do stanice MPS

Modul umoziuje volbu a indikaci v jedné stanici a obsahuje v zakladni verzi:
TFT displej pro zobrazeni informaci o vytahu

Vstupy pro 2 tlacitka voleb

Vystupy pro potvrzeni 2 voleb

Vstup pro klickovy spinac

Vystup pro reproduktor

ooood

V rozsitené verzi (MPS+) je navic osazen:
O Paméti FRAM pro moznost lepsi grafiky na displeji (obrazky)
L Vstupem pro pfistupovy systém (Dallas, RFID ...)
[0 Obvodem pro moznost dotykového ovladani
0 Konektorem MicroMatch pro moznost ptipojeni 10-ti Zilovym plochym kabelem

Modul je propojen se zakladni deskou pomoci 4 linek (+24V, GND, A, B), nejlépe stinénym
¢tytdratovym kabelem s kroucenymi zilami (napt. SYKFY 2x2x0,5), ptipadné desetizilovym
plochym kroucenym kabelem v rozsifené verzi.

Obrazek 18 Pohled na modul MPS (méfitko 1:1)
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4.1.1 Parametry modulu MPS

Napajeni 10 — 30 Vss (24 V)
Odbér 30 mA (pfi standardnim zobrazeni na displeji)
Rozliseni displeje 240x320
Rozméry modulu 50x54 mm
Rozsah provozni teploty 5-40°C
4.1.2 Konektory a pfripojné body modulu MPS
Tabulka 51 Pichled konektord MPS
Konektor | Vyznam Typ Popis
X1 Propojeni s displejem ZIF 50
X2 Programovani desky MicroMatch
X3 Linka B rozhrani RS485 DG2002-4.0
X4 Linka A rozhrani RS485 DG2002-4.0
X5 Kladny p6l napajeni 24V DG2002-4.0
X6 Zem napajeni GND DG2002-4.0
X13 Propojeni plochym vodi¢em MicroMatch Tabulka 52
Tabulka 52 Piny konektoru X13
pin X13: | Signal | Vyznam
1
2 G Zem napéjeni GND
3
4
5 G Zem napdjeni GND
6 G Zem napéjeni GND
; 'L:: Linka RS485
9 G Zem napdjeni GND
10 24 Kladny p6l napéjeni 24V
Tabulka 53 Piipojné body modulu MPS
Bod: Vyznam
G Zem napéjeni GND
T1 Vstup tlacitka 1
24 Kladny p6l napajeni 24 V
P1 Potvrzeni tlaCitka 1
G Zem napédjeni GND
T2 Vstup tlacitka 2
24 Kladny p6l napdjeni 24 V
P2 Potvrzeni tlacitka 2
G Zem napajeni GND
KS Vstup pro klickovy spinaé
SI Sériova linka pro piipojeni ptistupového ¢idla
Gl Zem sériové linky pro pfipojeni piistupového ¢idla
SP+ Kladny po6l reproduktoru
SP- Zaporny p6l reproduktoru
3V3 Me¢fici bod napéjeni logickych obvodi (3,3 V)
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4.1.3 Prepina¢ S na modulu MPS

on

off

Ptipojen zakoncovani odpor 120Q

Odpojen zakoncovani odpor 120 Q

Programovani podlazi (adresa modulu)

Provozni stav
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4.1.4 Vykres otvorl pro umisténi MPS v ovladaci
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