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1 Uvod

RVM3 je moderni mikroprocesorovy systém pro fizeni vSech typt vytahi a zdvihacich zafizeni.
Sklada se ze zakladni fidici desky RVM3 doplnéné moduly podle pozadavku specifikované sestavy.
Moduly jsou podle typi umistovany na zakladni desce (interni moduly) nebo na vzdaleném misté
(externi moduly). Interni moduly jsou umistény pfimo na konektory zékladni desky a nezabiraji tak
dalsi plochu ve vytahovém rozvadéci. Externi moduly mohou byt umistény na rtiznych mistech
(Sachta, svorkovnice na kabing¢, ovladac revizni jizdy, tablo v kabing, pfivolavace ...) a jsou fizeny
nékterou ze sériovych linek.

Systém umoznuje fizeni vytaht do 32 podlazi, pro kazdé podlazi je mozné vyuzit az 8 typu voleb.
Rychlost vytahi je omezend pouze typem snimaciho zafizeni (Sachetnich informaci). Systém
obsahuje rozsdhlou diagnostiku (chyby, udalosti, statistiky ...) s c¢asovymi znackami a ma
propracovanou sebekontrolu. VSechny vstupy, vystupy i dalsi linky na zakladni desce i modulech
jsou programovatelné, coz umoznuje vytvoieni sestavy s minimalnim poctem moduli pro
pozadované funkce. VSechny obvody systému jsou napajené z jediného zdroje 24 V a zalohované
pfi vypadku sitového napéti.

Pro spojeni sokolim je systtm mozné doplnit inteligentnim komunikatorem fizenym
mikropocitacem Raspberry Pi, ktery umoziiuje nadstandardni komunikaci s uzivatelem, servisem,
udrzbou atd.

Diky malym rozmérim Ize zakladni desku umistit i do zarubné¢ vytahovych dveti.

Vsechny rozvadéce se systtmem RVM3 dodavané firmou TTC TELSYS, a.s. jsou navrZené podle
nejnovejsich platnych norem a doporuceni.

Popis a vlastnosti jednotlivych komponent systému jsou v samostatné ptiru¢ce (HARDWARE) a
v navodech k jednotlivym modultim. Tato ptirucka obsahuje popis funkci, parametrizace, nastaveni
a typicka zapojeni systému.



2 Zakladni ridici deska RVM3

2.1 Popis
Zakladni tidici deska RVM3 obsahuje:

Obvody napajeni a restartu systému navrzené pro napajeni jedinym sitovym zdrojem 24 V
Obvody umoziujici zalohovani z vlastniho modulu nebo externiho zalohovaného zdroje
Vystup zalohovaného napéti 24/12 V (+V), na kter¢ je standardn€ 24 V a pfi jeho vypadku 12 V
z akumulatoru

Obvod realného ¢asu zalohovany samostatnou baterii na desce

Sériovou linku CAN pro komunikaci s moduly v kabiné (kompatibilni pro tabla s MKU)

Tii sériové linky pro komunikaci s frekvenénim ménicem, ptfivolavaci a vzdalenymi moduly
Obvody RS422 pro odecitani stavu inkrementalniho ¢idla

Rychly programovatelny vstup pro pfesné snimani polohy

Tti programovatelné vystupy

Sériovou linku pro ovladani displeji DI6-DI10

Konektory pro rozsitujici moduly (az 24 pozic pro aktivni moduly)

Konektory pro ptipojeni komunikatoru MKR

Konektor pro pfipojeni sériovych pfivolavaci

Samotna deska umoziiuje v ramci fidiciho programu pro vytahy:

Rizeni internich moduléi pomoci vnitini sbérice (konektory X5 az X16)

Rizeni externich moduléi pomoci sbérice RS485 (standardné RS485 1, linky A1, BI na
konektoru X24)

Rizeni sériovych piivolava¢i s modulem typu MPS pomoci sbérnice RS485 (standardné
RS485_2, linky A2, B2 na konektoru X21 a X18)

Rizeni frekvenéniho ménie pomoci sbérnice RS485 (standardné RS485 3, linky A3, B3 na
konektoru X20)

Rizeni modulii v kabiné pomoci sbérnice CAN (linky CL, CH na konektoru X21)

Rizeni displejii po sbérnici Thyssen D (pro soudasné displeje DI6 az DI10, linky D+, D- na
konektoru X22)

Sniméni informaci z inkrementalniho ¢idla (linky A+, A-, B+, B-)

Obsluhu jednoho vlastniho programovatelného vstupu I (standardné pro snimac¢ polohy)
Obsluhu tfi vlastnich programovatelnych vystupt (vystupy D, N a S, standardné nastavené
na indikaci dolti (D), nahoru (N) a spole¢nou linku voleb ve stanicich (S))

Komunikaci s komunikatorem MKR (linky na konektoru X1)



2.2 Parametrizace zakladni desky RVM3

Pomoci parametra zdkladni desky se nastavi vSechny vlastnosti systému podle zadané specifikace.
Parametry jsou ulozeny v paméti EEProm a nacteny vzdy pii inicializaci systému, ziistavaji tedy
zachovany i pfi uplném odpojeni desky od napajeni.
Parametrizaci je mozné provadét nékterym ze zptsobu uvedenych v kapitole 7.
Zakladni desky se tykaji dvé oblasti parametrt:

1. Hlavni parametry, urcujici obecné vlastnosti a chovani systému

2. Skupinové parametry, urcujici vlastnosti a chovani systému Vv jednotlivych podlazich

Parametry se dale déli podle zpiisobu zobrazeni na

e Vybér — parametr je zobrazen jako fada vybéri, které lze nastavit jako ANO-NE (pouzit-
nepouzit, povolen-zakazan, zobrazen-nezobrazen atd.). Pro hlavni parametry miize byt az 16
vybéri, pro skupinové parametry az 8 vybéra pro jeden parametr.

e Cislo — hodnota parametru je zobrazena piimo jako ¢&islo (pocet, velikost, doba, rychlost,
podlazi atd.). U nékterych parametrt jsou uvedeny jednotky.

e Cislo-funkce — parametry funkci vstupt nebo vystupti podle piisluinych tabulek, kde je
mozné nastavit kromé ¢isla vyznamu vstupu ¢i vystupu jesté vyber spinaci-rozpinaci

e (islo-tabulka — hodnota parametru uréuje vybér moznosti podle piisluiné tabulky

e C(islo-barva — hodnota je dana koédem barvy, ktery se vypodita podle vzorce
634,88xR + 20,16xG + 0,31xB, kde R je podil ¢ervené, G zelené a B modré barvy v %.

Piehled vyznamu vstupd pro parametry typu ,,Cislo-funkce obsahuje Tabulka 10 v pfiloze.
Piehled vyznamil vystupl pro parametry typu ,,¢islo-funkce® obsahuje Tabulka 11 v ptiloze.
Vyznamy parametrt typu ,,vybér-tabulka“ obsahuje Tabulka 12 v ptiloze.

2.2.1 Hlavni parametry
Piehled hlavnich parametrti obsahuje Tabulka 1 v ptiloze.

Pro ptehlednost jsou parametry déleny do 8 skupin po 16 parametrech:

1. Zakladni parametry — urcuji zpasob fizeni vytahu
Casovani jizdy — nastaveni ¢asu udalosti a hlidani pekroéeni maximalni povolené doby
Vstupy a vystupy — vyznamy vstupti a vystupti na modulu v kabin¢ a vystupit RVM3
Parametry dveti a vstupy — nastaveni a Casovani dveti a dal$i parametry vstupi
Indikace a zobrazeni — parametry displeji, gongu, hlasek a indikaci smért
Zvlastni reZimy — parametry doplikovych funkci vytahu
Parametry sbérnic — parametry sériovych linek a dalSich sbérnic systému
Ostatni parametry — parametry statistik, kodovani a dalSich specialit

N WN

V tabulce je uvedeno ¢islo parametru, ndzev parametru, standardni hodnota (tovarni nastavent),
jednotka, meze nastaveni (od — do) a zplsob zobrazeni.

Popis vybéra pro hlavni parametry typu ,,vybér obsahuje Tabulka 2 v pfiloze.

2.2.2 Skupinové parametry

Ptehled skupinovych parametrti obsahuje v ptiloze.
Skupinové parametry nastavuji hodnoty v jednotlivych podlazich, kazda skupina tedy obsahuje az
32 shodnych druhti parametra, které mohou nabyvat riznych hodnot pro jednotliva podlazi.

V tabulce je uvedeno cislo skupiny, ndzev parametru, standardni hodnota (tovarni nastaveni),
jednotka, meze nastaveni (od — do) a zplsob zobrazeni.

Popis vybért pro skupinové parametry typu ,,vybér* obsahuje Tabulka 4 v priloze.



3 Interni moduly

Zakladni deska je doplnéna internimi moduly podle pozadované funkce systému.
Moduly mohou byt dvou typt:

e Aktivni — jsou fizeny po vnitini sbérnici desky RVM3, maji vlastni funkce fizené
mikroprocesorem, vlastni parametry a inicializuji se automaticky po restartu systému.
Mohou byt typu vstupy/vystupy (I/O moduly) nebo ostatni.

e Pasivni — nejsou fizeny vnitini sbérnici desky RVM3, nemaji moZzZnost parametrizace.
Mohou mit vlastni funkci nebo slouzi jen jako redukce ¢i prevodniky. Nezabiraji adresované
¢islo pozice, jsou jen fyzicky umisténé na zakladni desku.

3.1 Aktivni moduly

Aktivni moduly ziskédvaji po inicializaci automaticky adresu podle pozice, do které jsou zasunuty.
Systém RVM3 nacte jejich parametry a ulozi do obrazu parametrt systému. Pak s nimi pracuje jako
s nedilnou soucasti fizeni a umoziuje jejich parametrizaci pomoci nékterého ze zptsobti uvedenych
v kapitole 7.

Aktivnich internich modulti mize byt osazeno az 24 na pozice podle nasledujiciho obrazku:

Zakladni deska RVM3
[17 | [ 21
[ 18 | [[22
[ 19 [
2 2
Pozice 17 az 20 Pozice 21 az 24
[ 9 | [ 13
[ 10 | [1a
[ 1 [
12 16
Pozice 9 az 12 Pozice 13 az 16

Pozice 1 az 4

pocitano odspoda Pozice 5 az 8




Piehled aktivnich modult:

Typ | Oznadeni | Kod | Nazev Popis
8 linek programovatelnych jako vstupy nebo
vystupy. Pievazné pro volby s potvrzenim,
MIO 1 Modul vstupti a pokud nejsou pouzity pro volby externi
vystupli moduly (MPS, MKME, MKU, MKT3 ...),
dale pro vstupy snimacii, neni-li sniméana
= poloha inkrementalnim ¢idlem.
a . T T
2 4 programovatelné oddélené vstupni linky
2> Modul vstupti S optocleny pro vstupy, které je nutné
Z | MI1 2 y s Cler Tymo o
> s optocleny galvanicky oddélit. Ptevazné pro kontrolu
a » ;
2 bezpecnostniho okruhu.
; 4 programovatelné oddélené vystupni linky
e S optorelé pro vystupy, které je nutné
N Modul vstupi galvvarrnclfy czcvldﬁht nebo maj{’splnat strldavev o
= | MO1 3 s optorel napéti. Pfevazné pro povely jizdy (do stykact
g p nebo FM, pokud neni fizen RS485), dale pro
g pridavné funkce vytahu (A3, samosjezd,
= standby ...), pokud nebudou feseny v systému.
Modul pro jednoduchou obsluhu systému se
Modul s displejem a | ¢tyfmistnym sedmisegmentovym displejem a
MDT 4 Y oY, . AR
tlacitky Ctyfmi tlacitky. Osazuje se, pokud neni pouzit
komunikator MKR.
. , 2 linkové sady pro rozsifeni poctu telefonnich
MLS 9 g;[;)dul linkovych linek. Pfi pozadavku vice nez jedné linky
(napf. pro vytahy s velkym zdvihem)
o Modul telefonniho Telvefonnl prepinac pro 6’te‘lef0nn1chvhnek. Pri
= | MTP A OV pozadavku vice nez jedné linky (napft. pro
.=, prepinace , , .
<} vytahy s velkym zdvihem)
% Modul akumuléatoru | Programovatelny zdroj a nabijecka
£ | MAS b . L . e
5 spinany akumulétord, zatim ve vyvoji
w2 W , . v y o
3 Mosull s quul sevdvemavte’stovamjml be,zpecnostnlmt ‘
< . relé pro ptfemosténi bezpecnostniho okruhu pii
MPB C | bezpecnostniho 9 4 sy
predotevirani dvefi a dorovnavani vytahu.
okruhu . A
Zatim ve VyVoji.

Ko6dy modulti jsou urceny pro jednomistné zobrazeni modulu na sedmisegmentovém displeji.

I/O moduly mohou mit linky naprogramované jako funkce (vstup, vystup) nebo ovladani (volba,

potvrzeni). Ostatni moduly nemaji programovatelné vstupni a vystupni linky.

Moduly MAS a MPB jsou zatim ve vyvoji.




3.1.1 MIO — modul vstupti a vystupu

Modul MIO obsahuje 8 linek, kazdou lze naprogramovat jako funkci (vstup nebo vystup) nebo jako
ovladani (volba nebo potvrzeni).

Piehled parametri modulu MIO ukazuje Tabulka 5 v pfiloze.

Vyznamy vstupt a vystupt jsou shodné se zakladni deskou RVM3 (viz Tabulka 10 a Tabulka 11),
pokud jsou typu ,,funkce.

Pokud je linka typu ovladani je vyznam vstupu cislo podlazi, kdy 1. podlazi je hodnota 0, ke
kterému je pti¢tena hodnota podle nésledujici tabulky:

Druh ovladani Jedno tlacitko Dvé tlacitka Prictena hodnota

Dolu 1 Volba ve stanici pro dvefe 1 Chci dolll pro dvere 1 0
Nahoru 1 Bez vyznamu Chci nahoru pro dvere 1 32
Special 1 Programovatelna volba pro dvefe 1 64
Kabina 1 Kabinova volba pro dvere 1 96

Dolu 2 Volba ve stanici pro dvefe 2 Chci doll pro dvere 2 128
Nahoru 2 Bez vyznamu Chci nahoru pro dvere 2 160
Special 2 Programovatelna volba pro dvere 2 192
Kabina 2 Kabinova volba pro dvefe 2 224

Filtry vstupt se zadavaji v ms a urcuji minimalni dobu Grovné signalu, aby byl akceptovan.
Adresy stavu a poveld jsou v rozsahu 128-159 a uréuji pozici, ze které ¢te RVM3 stavy nebo do
které zapisuje povely pro ovladani dalSich funkei modulu. Nepouzité adresy maji hodnotu O.

Typ linky je parametr, kterym se zadava, zda je linka typu ,,funkce* nebo ,,ovladani‘.
0| Linka 1 je typu ,ovladani“
Linka 2 je typu ,ovladani*
Linka 3 je typu ,ovladani®
Linka 4 je typu ,ovladani”
Linka 5 je typu ,ovladani”
Linka 6 je typu ,ovladani®
Linka 7 je typu ,ovladani*
Linka 8 je typu ,ovladani*

Typ linky 1-8

N[O WIN |-

Nevybrané linky jsou typu ,,funkce®.

Standardni parametry modulu MIO jsou vSechny 0.

3.1.2 MI1 — modul vstupua s optocleny

Modul MI1 obsahuje 4 vstupni linky, kazdou lze naprogramovat jako funkci (vstup) nebo jako
ovladani (volba).

Piehled parametrd modulu MIO ukazuje Tabulka 6 v ptiloze.

Programovani linek je shodné jako u modulu MIO.
Standardni parametry modulu MI1 jsou vsechny 0.




3.1.3 MO1 - modul vystupti s optorelé

Modul MI1 obsahuje 4 vystupni linky, kazdou lze naprogramovat jako funkci (vystup) nebo jako
ovladani (potvrzeni).

Piehled parametrit modulu MO1 ukazuje Tabulka 7 v ptiloze.

Programovani linek je shodné jako u modulu MIO.
Standardni parametry modulu MO1 jsou vSechny 0.

3.1.4 MDT - modul s displejem a tlac€itky

Modul umoznuje jednoduchou obsluhu systému pomoci ctyf tladitek a sedmisegmentového
displeje. Nastavovana nebo zobrazovana funkce se voli kombinaci na ¢tyfmistném spinaci DIP.

Piehled parametrit modulu MDT ukazuje Tabulka 8 v pfiloze.

Hodnoty parametrti 1-16 se méni jen vyjimecné, urcuji zdkladni funkce modulu.
Alternativni funkce tlacitek (parametry 17-19) funguji jen v danych médech MDT a umoziuji
vyzkouSeni rtiznych funkei stiskem tlacitka nebo mohou rozsifit pocet vstupnich linek systému.

v

Podrobngjsi informace k modulu MDT jsou v samostatné uzivatelské piirucce.

3.1.5 MLS - modul linkovych sad a MTP — modul telefonniho
pfepinace

Obsahuje dvé linkové sady pro rozsiteni poctu telefonnich linek. Uplatni se pti pozadavku vice nez
jedné linky (napft. pro vytahy s velkym zdvihem). Modul Ize pouzit pouze pokud je systém osazen
komunikatorem MKR a je pouzZit vZdy s modulem telefonniho piepinate MTP. Pro zakladni
roz$ifeni poctu linek na 3 (+ vetejnd) je dodavana naparametrizovand sestava MLS a MDT (MDT je
zasunut vzdy ptfimo nad MLS), ktera se osadi na volné pozice zékladni desky RVM3.”

Systém je mozné doplnit dal$imi dv€éma moduly linkovych sad MLS na libovolnych pozicich
(rozsifeni na 5, respektive 7 telefonnich linek + vefejna), modul MDT je pak nutné osadit obvodem
IC3 do patice a propojit s ptidanymi moduly osmizilovymi plochymi kabely.

S 4

Piehled parametrt modulu MLS a MTP ukazuje Tabulka 9 v pftiloze.



3.2 Pasivni moduly

Pasivni moduly se umisti do libovolnych pozic na zakladni desce RVM3, neobsazuji adresy pozic a
nemaji zadnou moznost parametrizace.

Piehled pasivnich moduli:

Oznaceni Nazev Popis

Zdroj a nabijecka 12V olovéného akumulatoru pro
malé odbéry z nezdlohovanych 12V. Zasunutim
MAC Modul akumulatoru modulu MAC do libovolné pozice na zakladni desce
RVM3 a ptipojenim akumuldtoru mezi svorky +A a
GND je ziskano zalozni napéti 12V pro cely systém.

Modul umoziujici ptipojeni voleb z ptivolavach 14-
pinovym plochym vodi¢em. Dovoli umisténi fizeni

R14 Rﬁ)d\‘j‘gfbe kz:angtda?\lilé MIO | RVM3 v objektech s paralelnimi privoldvagi TELSYS.

P y Redukce se vzdy umistuje nad modul MIO

S ptisluSnymi volbami.

Modul pro komunikaci s po¢itacem po lince RS232

MSR Modul sériového pebo pres XBee pro testovani a sledoyéni systému,
rozhrani jeho nastavovani a ptipadné fizeni uzivatelskou
aplikaci z PC.
Redukce pro umisténi komunikatoru MKR na zakladni
RKO Redukce komunikatoru | desce na vysku pii montazi zazené desky (napt. do

MKR zarubn¢) nebo potiebé pootoceni komunikatoru MKR
Z diivodu lepsiho vyuziti mista.

Podrobny popis pasivnich modult je v uzivatelskych ptiruckach ptislusnych zatizeni.
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4 Modul pro komunikaci MKR

Modul MKR je vykonny komunika¢ni modul fizeny mikropocitacem Raspberry Pi.

Umoziuje veskerou komunikaci pro uzivatele, udrzbu, servis i technickou pomoc.

Obsahuje vlastni webovou stranku, ke které se 1ze ptipojit riznymi béznymi zatfizenimi (PC, tablet,
chytry telefon ...) bez nutnosti instalovani aplikace.

Modul MKR obsahuje:
e Napgjeni restartovatelné ze zakladni desky
e Napdjeni 35V pro vyzvanéni
e Modul minipocitace Raspberry Pi pro fizeni komunikace mezi uzivateli a systémem
e 4 USB porty pro pfipojeni riznych externich zatizeni
e Vystup HDMI pro piipojeni displeje
e Vystup Audio a S-video
e Zasuvku Ethernet pro pfipojeni k mistni ¢i vefejné internetové siti
e Linku pro komunikaci se sdilenou paméti na zakladni desce a upgrade FW zakladni desky
e Nezavislou linku pro sbér chyb, udélosti a dalSich informaci ze zakladni desky
e Konektor pro osazeni modulem telefonniho rozhrani (MG1, MG2, MTL)
e Linkovou sadu pro pfipojeni jedné telefonni linky (spojeni z kabiny)
e Vystup pro restart systému RVM3

Modul MKR umoziuje:
e Telefonovani do vetejné telefonni sit¢ pres GSM rozhrani (MG1)
e Telefonovani do vetejné telefonni sité pies pevnou analogovou linku (MTL)
e Vysilani a ptfijem SMS zprav
e Datové ptipojeni do verejné sit¢ pfes GSM rozhrani s moznosti telefonovani (MG2)
e Datové pfipojeni pomoci rozhrani Ethernet
e Datové pfipojeni pomoci sit¢ Wi-Fi
e Vytvofeni vlastniho ptipojného bodu Wi-Fi
e Pfipojeni displeje, klavesnice, mysi a dalSich zafizeni s rozhranim USB
e Komunikace z PC pies funkci vzdalené plochy

MKR sdruzuje nékolik funkei.
e Zprostiedkovava telefonni komunikaci na celém vytahu
e Umoziuje pristup k RVM3 pies weboveé rozhrani ¢i funkce GSM
e Zaznamenava Cinnost a udalosti RVM3

Parametrizace MKR se provadi ptimo z webové stranky modulu.

Na pozici u konektoru X17 je moZné umistit nasledujici moduly:

Modul rozhrani GSM Modul do komunikatoru MKR pro telefonovani a prenos
MG1 pro komunikaci bez SMS zprav ptes GSM sit’ se cteckou SIM a konektorem

internetu SMA pro anténu.

Modul rozhrani GSM Modul do komunikatoru MKR pro telefonovani, pfenos
MG2 pro komunikaci SMS zprav a spojeni internetem pies GSM sit’ se

s internetem cteckou SIM a konektorem SMA pro anténu.

Modul t,elefonmho Modul do komunikéitoru MKR pro telefonovani pies
MTL rozhrani pro pevnou . o - R

linku pevnou linku (vefejnou nebo pobockové usttedny).
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4.1.1 Telefonni komunikace

MKR je vzikladu vybaven jednim analogovym portem pro piipojeni jednoho telefonniho
komunikatoru ¢i telefonu na svorkach LA, LB konektoru X6. Pfi pouziti pouze této pobocCky se
konektor X7 osadi propojkou PLK. V zavislosti na osazeni pozice X17 modulem GSM nebo
modulem analogového pfipojeni je mozné standardné telefonovat. GSM modul vyzaduje SIM kartu
s odstranénym PIN, analogovy modul vyzaduje pfipojeni analogové telefonni linky.

Pro piipojeni vice telefonnich pfistroji je nutné RVM3 osadit jednim modulem MTP (modul
telefonniho propojeni) a 1-3 ks modulit MLS (modul linkovych sad). Kazdy modul MLS umoziuje
piipojit az 2 telefonni pfistroje. Pii plném osazeni je mozné navzdjem ¢i ven telefonovat se 7
telefonnimi pobockami. V danou chvili 1ze uskutecnit pouze jedno spojeni. Modul MTP je osazen
1-2 ¢ipy IC2 - IC3. V konfiguraci pro 2-3 pobocky staci osazeni pouze IC2. Pro konfiguraci 4-7
pobocek je nutné osazeni IC2 a IC3. Telefonni pobocka na MKR ma vzdy ¢islo 1. O¢islovani
pobocek na modulech MLS je v zavislosti na parametrech téchto moduli. Moduly MKR, MTP a
MLS se propoji dle propojovaciho schematu. Sestava prvni MLS a MTP musi byt vzdy MTP
navrchu. Neni pak nutné je propojovat kabelem. Ostatni MLS mohou byt kdekoli, ale musi byt
s MTP propojeny kabelem.

Pti pouziti vice jak jedné pobocky je nutné pti pfichozim volani zadat po vyzvani ¢islo pobocky. Pii
odchozim volani ptedfadime volanému cislu ,,0%.

4.1.2 Pristup k RVM3
Pro ptistup k RVM3 pies webové rozhrani je nutné ptfipojeni k pocitacové siti. V zasadé jsou tyto
moznosti.
Kabelovy Ethernet (RJ45 stavajici kabelova mistni sit’)
USB-WiFi modem pro stavajici mistni WiFi sit’
WiFi-Ethernet router pro vybudovani vlastni mistni WiFi sité
USB-GSM modem (nutny datovy tarif)
WiFi a GSM modemy lze pouzit pouze na objednavku dodané s MKR. Kabelové pfipojeni je
automatické. Pfipojeni Wifi je nutné nastavit za pomoci USB-klavesnice, USB-mySi a monitoru
v grafickém prostfedi Rasbianu pomoci programu ,,WiFi Config“. Nastaveni GSM pfipojeni je
nutné predem objednat v zavislosti na pouZitém operatorovi.
Ptipojeni pomoci WiFi-Ethernet router postupujte dle ptislusSného navodu.
Pro webové prostiedi je na MKR nainstalovan webovy server. Na ném jsou umistény webové
stranky umoznujici parametrizaci a ovladani RVM3. Pfistup k tomuto webu vyzaduje webovy
prohlize¢ (PC, notebook, tablet, telefon....) a jsou dvé moznosti.

e Mistni sit’ (Ethernet, WiFi) — adresu webu ziskame piikazem ,,ifconfig” v programu
LXTerminal (Rasbian). Jeli MKR osazeno aktivnim GSM modulem, ziskdme adresu
zaslanim SMS s textem Telsys ip? Uvozovaci slovo Telsys je tovarni ptistupové
heslo, jez je moZné zménit.

e Mali pfipojeni piistup kinternetu je mozné pfistoupit kwebu na adrese
http://www.telsys.cz/dbvytahy/.... Tuto variantu je nutné pfedem objednat.
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Funkce GSM umoziuji ziskat n€které informace a ovladat nékteré funkce RVM3. Standardné
jsou vysilany pomocim SMS kritické chyby systému a chyby napéjeni.

Ovladani pomoci SMS:

e Telsysip? vraci ip adresu pfipojeni

o Telsys nem: 603444439 721600621 ... ¢isla pro zasilani chybovych hlaSeni
e Telsys resetRPi reset Raspberry Pi (MKR)

e Telsys resetRVM reset RVM3

e Telsys resetFM reset frekven¢niho ménice

e Telsys input? 47 dotaz na stav vstupu ¢.47

e Telsys output? 25 dotaz na stav vystupu ¢.25

e Telsystab opétovné nacteni tabulek

Uvozovaci slovo Telsys je tovarni ptistupové heslo, jez je mozné zmeénit na konfiguraénim a
ovladacim webu.

4.1.3 Zaznam udalosti

Po celou dobu ¢innosti zaznamenava MKR hlasené udalosti a chyby RVM3. Tento seznam lze ¢ist

na konfigura¢nim a ovladacim webu v kapitole ,, Vypis chyb*
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5 Privolavace sériové s MPS

Ptivolavace osazené modulem MPS nebo MPS+ jsou speciélni vzdalené moduly ovladané sériovou
linkou RS485. Maji specifické funkce pro provadéni voleb.

Modul MPD umozituje volbu a indikaci v jedné stanici a obsahuje v zakladni verzi:
e TFT displej pro zobrazeni informaci o vytahu

Vstupy pro 2 tlacitka voleb

Vystupy pro potvrzeni 2 voleb

Vstup pro klickovy spina¢

Vystup pro reproduktor

V rozsitené verzi (MPS+) je navic osazen:
e Paméti FRAM pro moznost lepsi grafiky na displeji (obrazky)
Vstupem pro ptistupovy systém (Dallas, RFID ...)
Obvodem pro moznost dotykového ovladani
Konektorem MicroMatch pro moznost pfipojeni 10-ti Zilovym plochym kabelem

Na kazdém ptivoldvaci je nutné nastavit ¢islo podlazi ve kterém bude umistén. To se provede po
privedeni napajeni mezi svorky 24V a GND piepnutim DIPu 2 do polohy ,,on“ a postupnym
stiskem nebo drzenim tlacitka (tlacitek) ptivolavace. U cisla podlazi je zaroven informace, zda je
ptivolava¢ pouzit u prichozich kabin se selektivnimi dvefmi u dvefi 1 nebo dvefi 2. Standardné
nastavujeme ¢islo podlazi u dveii 1.

Ptivolavace jsou pfipojeny pouze ¢tyimi vodi¢i ( GND, 24V a linky A, B ) az do poctu 64 ks. Linky
A,B by mély byt propojeny kroucenym parem, napt. vodi¢em SYKFY. Oba konce sbérnice musi
byt zakoncené odporem. Ptivolavace na koncich propojovaciho kabelu musi mit DIP 1 v poloze
,on®, ostatni v poloze ,,0off“. Pokud neni propojovaci vodi¢ prichozi rozvadéfem, je zatfazen
ptislusny odpor na pouzité lince na desce RVM3. Propojovaci kabel by nemél mit zadné delsi
odbocky.

Na desce fizeni musi byt ve skupinovém parametru RezZimy v podlaZich nastaveny vSechny pouZzité
ptivolavace vybérem voleb Oviadac I v podlazi (pro dvete 1) a Oviladac 2 v podlazi (pro dvefte 2).

Parametry tykajici se pfivolavadéa:

Hlavni:

Cislo | Parametr Popis

61 Vyznam kli¢ku 1 Funkce kli¢ku na stran¢ dvefi 1 podle tabulky 5

62 Vyznam kli¢ku 2 Funkce kli¢ku na stran€ dveti 2 podle tabulky 5

68 Sada znakt pro displej | Posloupnost znakil v jednotlivych podlazich

74 Barva pozadi displeje Urcuje barvu zakladni plochy (standardné 0 = ¢ernd)

75 Barva znaku displeje Uréuje barvu symbolu podlazi (standardné 2047 = azurova)
76 Barva Sipek displeje Urcuje barvu symbolu sméru jizdy (standardné 2016 = zelend)
Skupinové:

Skup. | Parametr Popis

2 Ovladac 1 v podlazi Urcuje osazeni ovladacl na strané dveii 1

2 Ovladac¢ 2 v podlazi Uréuje osazeni ovladaci na strané dveti 2

6 Znaky v podlazich Posloupnost znakl pokud neni podle sady znakt
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6 Diagnostika

Systém RVM3 umoziiuje sbér a ukladani diagnostickych udaji:
e Chyby systému, oznacené Casovymi znackami (s piesnosti na 1)
e Udalosti systému, oznacené ¢asovymi znackami (s piesnosti na 1s)
e Statistické udaje

Diagnostické udaje 1ze prohlizet nékterym ze zptisobt uvedenych v kapitole xxx.

6.1 Chyby

Prehled chyb obsahuje Tabulka 13 v pfiloze.
U kazdé chyby je zaznamenan datum a Cas s piesnosti na 1s a uveden typ chyby podle nésledujici
tabulky:

Typ Popis

EW Varovani, nespind poruchové relé, neni vysldna SMS

EC Kriticka chyba, sepne poruchové relé, je nutny zdsah obsluhy, je vyslana SMS

E+ Zvysi se pocet pokusil na rozjeti, nespind poruchové relé, neni vysldna SMS

EE Vratna chyba, po skonceni chyby se systém vrati do provozniho stavu, sepne poruchové
relé, je vyslana SMS

ER Vyvola restart systému nebo inicializaci n€které ¢asti, nespina poruchové relé, neni
vyslana SMS

EP Chyby napéjeni nebo indikace restartu, nespind poruchové relé, je vysldna SMS

U né&kterych chyb je zaznamenan upfesiujici tdaj (¢islo podlaZi, ¢islo parametru, ¢islo modulu ..).

6.2 Udalosti

Piehled chyb obsahuje Tabulka 14 v ptiloze.
U kazdé udalosti je zaznamenan datum a Cas s piesnosti na 1s.
U néekterych udalosti je zaznamenan uptesiujici idaj (podlazi, ¢islo dveti ..).

6.3 Statistika

Systém RVM3 zaznamenéva statistické tdaje.
Nékteré udaje 1ze nulovat.
Prehled statistik obsahuje Tabulka 15 v ptiloze.
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7 Zpusoby spojeni se systémem RVM3

Nastaveni, parametrizaci a zobrazeni informaci systému Ize provadét nékolika zptisoby:
Pies webové prostiedi komunikatoru MKR

Pomoci modulu MDT

Pomoci sériové linky RS232 pres modul MSR z pocitace

Pomoci zprav SMS

Ténovou volbou z telefonniho pristroje

Vlastnim HW nastavenim jednotlivych zatizeni (spinace, zkratovaci propojky ...)

o whE

7.1 Spojeni pres webové prostredi

Tento zplisob parametrizace je nejpiehlednéjsi a uzivatelsky nejjednodussi.

Vyzaduje instalaci komunikatoru MKR a pfipojeni zafizeni pro zobrazeni webové stranky
(obrazovka, tablet, PC, chytry telefon atd.) nékterym ze zptsobt, uvedenych v kapitole 4.1.2.

Na pfipojeném zafizeni otevieme webovou stranku MKR v prohlize¢i, provedeme piihlaseni a
postupujeme interaktivné podle popisu na obrazovce.

Nastaveni ¢asovych udaju Ize provést piimo ze stranky zakladni nabidky.

Ptiklad pohledu na zékladni nabidku:

Soubor Upravy Zobeazeni Historie Zalghky Nistroje Napoyida Lo G e
[— + e -
> el *Te a9 O =
FW: 1.11
den 1 - mesic 4 -~ rok 2017 - den v tydnu sobota ~
hodina 22 - minuta 4 - sekunda 24 - | Nastavit

Reset RVM
Reset FM
Parametry desky a modulu
Parametry MKR
Kabinova volba
Zapis a cteni pameti RVM3

Zadejte 2x nove heslo
1. 23 Nove pristupove heslo

Pro parametrizaci systému zvolime vybereme volbu ,,Parametry desky a modulu®.
Pro parametrizaci modulu MKR vybereme volbu ,,Parametry MKR*
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Ptiklad pohledu na ptehled parametri:

Soubor Upravy Zobrazen! Historie Zaltky Nistoje Nipoyids | G e
Pazice x § +
€ fre-telsys.cz/dby : N U s C Te oo =
Pozice Moduly Pozice Moduly Parametry desky :

1 | Mo1 17 | Neobsazeno Zakladni parametry |
2 | 18 Casovani jizdy
3 | Neobsazeno | 19 | Neobsazeno Vstupy a vystupy MK |
4 zeno | 20 ; y dver
5 | MO 21 | Neobsazeno Indikace a zobrazeni
6 [ MDT | 22 | Neobsazeno 2vlastni rezimy
7 | 23 y sbernic
8 | Neobs ] 24 [ Neot  Ostatni parametry
9 | 25 Funkce dveri v podiazi |

10 | Neobsazeno | 26 | Neobsazeno Rezim dveri v podiazi

11 | 27 Rezim jizdy v podlazi

12 | 28 Rychlost sous. podiazi

13 | MO | 29 Zast. v podiazi dolu

14 M 30 | Neobsazeno Zast. v podlazi nahoru |

15 | 31 Znaky v podiazi

16 = Neobsazeno | 32 | Neobsazeno Hlasky v podlazi

Parametry modulu

Vybereme pozadovany modul nebo skupinu parametrii zékladni desky.
Z této stranky lze také ulozit nebo nacist parametry systému do/ze souboru.

Ptiklad vybéru ,,Zékladni parametry*

Soubor Upravy Zobrazeni Hitorie Zulglly Nisuoje Nipoyéds |16 el
Zphnt x &
€ fte-telsys.ca/dbvyt s e *Te a9 O =

Zpet na vypis modulu
Parametry RVMS3 - skupina: Zakladni parametry

parametr hodnota
Typ vytahu

ModBus jako vstupy

Pocet podlazi 9
Spodni podlazi sklep 1
Vychozi stanice 1 prizemi 2
Vychozi stanice 2 sklep 1

Param. skupiny vytahu

‘Vytahu ve skupine 1

0

Parametry sberu Sber dolu
Max.zaznamu z kabiny s
Max.zaznamu ze stanice 5

Param. sach. informaci

Zakladni rychlost FM 100%
Revizni rychlost FM 60%
Pomala rychlost FM 10%

| Zmenit || Zrusit zaskrtnute

Pomoci zaskrtavacich policek vybereme parametry, které chceme nastavit a klikneme na tlacitko
»Zmenit*. Vybrané parametry se zobrazi podle typu zobrazeni a lze je nastavovat pfimym zapisem
Cisla, vybérem z rolovacich oken, zaskrtavanim policek atd. Nastaveni potvrdime kliknutim na
tlacitko ,,Zménit parametry*.

Obdobnym zplisobem postupujeme pii volbé z dalSich nabidek.
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7.2 Ovladani modulem MDT

Parametrizaci a ziskavani informaci o systému pomoci modulu MDT vyuzijeme u vytahii, kde neni
instalovan komunikator MKR nebo jako nahradni zpiisob komunikace se systémem.
Modul musi byt umistén na nékteré z aktivnich pozic na desce RVM 3.

Pomoci piepinace DIP S5 nastavime mdd displeje (funkci, kterou chceme provadet).

Nastaveni modu MDT:
DIP S5 Symbol Funkce Poznamka
0000 Aktualni podlazi a jeho zobrazeni S1-S4 maiji alternativni funkce
0001 E Prohlizeni chyb EOQ. je posledni chyba
0010 J Jizda do zvoleného podlazi
0011 U ProhliZeni udalosti UQ. je posledni udalost
0100 M Parametry moduld
0101
0110 Zobrazeni vybranych vstupl nebo vystupl | S1-S4 maji alternativni funkce
0111 Verze FW RVM3
1000 P(F) Parametry RVM3 hlavni
1001 F Zménéné parametry
1010 I Stavy vstupl
1011 0 Stavy vystupu
1100 G Parametry RVM3 skupinové
1101 Statistiky, nulovani jizd
1110 Nastaveni hodin
1111 Hodiny S1-S4 maji alternativni funkce

Déle postupujeme podle nasledujicich kapitol. Tabulky parametrti a nastaveni jsou v pftiloze.

7.2.1 Zobrazeni informaci

Verze FW RVM3

DIP S5 =0111

Displej MDT zobrazuje aktudlni verzi FW RVM3 ve tvaru VV.vv, kde

VV = hlavni ¢islo verze, méni se pii zdsadnich zménach

vv = z4Cisli verze, varianta hlavni verze (opravy, doplnéni, uprava stavajicich funkei ...)

Tlacitka nemaji Zadny vyznam.

Napt. 01.15 je patnécta varianta verze 0O1.

Zobrazeni aktualni polohy vvtahu

DIP S5 = 0000
Displej MDT zobrazuje aktudlni polohu vytahu ve tvaru PP.SS, kde

SS = symbol ptislusného podlazi podle nastavenych parametri

Tlac¢itka maji vyznam alternativnich funkei.

Napt. 02. P je druhé podlazi se symbolem P (pfizemi).
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Zobrazeni hodin

DIP S5 =1111
Po pfepnuti je zobrazen aktudlni ¢as (hodiny a minuty).
Tlacitka maji vyznam alternativnich funkei.

Nastaveni ¢asu lze provést prepnutim S5 do stavu 1110. Tlacitkem > volime nastaveni hodin nebo
minut, hodnoty ménime tla¢itky nahoru a dolii. Cas ulozime stiskem tlacitka ENTER.

Stavy vstupu

DIP S5 = 1010

Po ptfepnuti je zobrazen symbol I, ¢islo vstupu (1-128) a za desetinnou teckou stav vstupu.

Stav 0 je neaktivni vstup (spinaci rozepnuty, rozpinaci sepnuty), stav 1 je aktivni vstup (spinaci
sepnuty, rozpinaci rozepnuty).

Cislo vstupu je mozné ménit pomoci tlagitek nahoru a dol.

Stavy vystupt

DIP S5=1011

Po prepnuti je zobrazen symbol o, ¢islo vstupu (1-128) a za desetinnou teckou stav vystupu.

Stav 0 je neaktivni vystup (spinaci rozepnuty, rozpinaci sepnuty), stav 1 je aktivni vystup (spinaci
sepnuty, rozpinaci rozepnuty).

Cislo vystupu je mozné ménit pomoci tlagitek nahoru a dold.

Zobrazeni statistickych udaju

DIP S5 =1101

V tomto mddu lze prohlizet, pripadné nulovat statistické udaje:
CP  celkovy pocet jizd

PJn  pocet jizd nulovany

Po pocet ohybil

dpP celkova doba provozu

dJ doba jizdy vytahu

ds doba v klidovém rezimu

PJ.xx pocet jizd do jednotlivych podlazi, xx je symbol podlazi

Mezi jednotlivymi zobrazenimi se krokuje Sipkami nahoru a dold, stiskem ENTER je zobrazen
statisticky udaj, dal§im stiskem se provede névrat.

V rezimech PJn, Po a PJ.xx Ize nulovat idaje souc¢asnym stiskem tlacitek nahoru a dold.
Prehled statistickych udaji obsahuje Tabulka 15 v ptiloze.

Zobrazeni vybranych vstupt nebo vystupt

DIP S5 =0110

V tomto modu jsou na displeji zobrazeny stavy vybranych ctyf vstupl nebo vystupli podle
uzivatelského nastaveni. Uzivatel mé moZnost si vybrat, na které pozici displeje se bude zobrazovat
stav vybraného vstupu nebo vystupu a jaky bude této pozici pfifazen symbol. Zobrazeny symbol
znamena aktivni vstup nebo vystup, zhasnuta pozice znamena neaktivni vstup nebo vystup.
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Vybér je provadén pomoci parametrit MDT podle nésledujici tabulky:

Parametr | Vyznam parametru Poznamka
21 Vstup nebo vystup zobrazeny na 1. (Ievé) pozici displeje MDT Cisla vstupti nebo
22 Vstup nebo vystup zobrazeny na 2. pozici displeje MDT vystupt+128, viz
23 Vstup nebo vystup zobrazeny na 3. pozici displeje MDT Tabulka 10 a
24 Vstup nebo vystup zobrazeny na 4. (pravé) pozici displeje MDT | Tabulka 11
32 gymbol, kter}’/ se ma} zobrazﬁ nal. (lev'e). pozici -dlsple]e MDT Kod symbolu

ymbol, ktery se ma zobrazit na 2. pozici displeje MDT dle dalgiho

27 Symbol, ktery se ma zobrazit na 3. pozici displeje MDT ggpisu

28 Symbol, ktery se ma zobrazit na 4. (pravé) pozici displeje MDT

Pokud chceme zobrazit stav vstupu, zapiSeme piislusné Cislo vstupu do parametru 21-24 podle
pozadované pozice zobrazeni, ¢isla volime z 1.sloupce tabulky s vyznamy vstupt (Tabulka 10).
Pokud chceme zobrazit stav vystupu, zapiSeme prislusné ¢islo vystupu zvysené o 128 do parametru
21-24 podle pozadované pozice zobrazeni, Cisla tedy volime z 2.sloupce tabulky s vyznamy
vystupu (Tabulka 11).

Je mozné libovolné kombinovat, na které pozici bude zobrazen vstup a na které vystup.

Kod symbolu uréuje, které segmenty ptislusné pozice se rozsviti pokud je aktivni vstup nebo vystup
zobrazeny na této pozici. Kod je dan souctem cisel jednotlivych segmentti podle nésledujiciho
obrazku:

1 Napt. pokud chceme zobrazit symbol ,,H*, musi svitit segmenty

2+4+16+ 32+ 64 =118. Do parametru 25-28 (podle zvolené
pozice) nastavime hodnotu 118. Pokud mé zobrazeni doplnit

32 2 desetinna tecka, pricteme jeste ¢islo 128 (v tomto piipad¢ by tedy
kod 246 (118+128) zobrazil H.).

64

16 4

Neékteré vybrané symboly jsou v nésledujici tabulce:

Symbol | 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A b C d

Kod 63 6 91 | 15 [ 102 | 109 | 125 | 7 | 127 | 111 | 119 | 124 | 57 | 94

Symbol | E F G h H J L 0 P r t U n u

Kéd 121 | 113 | 61 | 116 {118 | 30 | 56 | 92 | 115 | 80 | 120 | 62 | 84 | 28
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7.2.2 Nastaveni parametru

Pomoci MDT lze nastavovat vSechny parametry desky a moduli:
1. Hlavni parametry RVM3, ulozené v paméti zdkladni desky
2. Skupinové parametry RVM3 pro specifikaci funkci v jednotlivych patrech, ulozené v paméti
zakladni desky
3. Parametry modulti, ulozené v paméti jednotlivych modula

Obecn¢ plati, Ze pomoci tlacitka > ménime polohu kurzoru (blikajici digit) a ptislusny digit pak
nastavujeme tlacitky nahoru a doli.

Zpisob zobrazeni a nastaveni hodnoty parametru se 1isi podle typu parametru:

1. Ciselné zobrazeni bez nebo s desetinnou te¢kou uréuje piimo &itelnou hodnotu velikosti
(napt. pocet podlazi, doba do zastaveni) nebo vybér (napft. typ displeje v kabin¢). Hodnotu
parametru lze nastavovat krokovanim kurzoru pomoci tlac¢itka > a ndslednym nastavenim
zvoleného digitu pomoci tlacitek nahoru a doli. Pokud miize hodnota parametru byt vyssi
nez 4 digity, jsou po piesunuti kurzoru na vyssi pozice zobrazeny jesté tii digity s pomlckou.
(Napt. pro c¢islo 25800, bude zobrazeno 5800 nebo 002- podle polohy kurzoru)

2. Bitové zobrazeni pro parametry s vybérem ano/ne, kdy se na displeji objevi udaj ve tvaru
BB=L, kde BB je cislo vybéru podle tabulky bitovych parametrti a L logickd hodnota 0 (ne)
nebo 1 (ano) (napi. 03=1). Pomoci tlacitka > volime zménu cisla vybéru nebo logické
hodnoty, nastaveni se provadi tlacitky nahoru a doli.

Po nastaveni pozadované hodnoty parametru a stisku tlac¢itka ENTER je hodnota zapsana do

paméti. Pokud chceme ukoncit nastaveni parametru bez zapisu (ndvrat zpét - ESC), stiskneme
nejprve tlacitko >, které ptidrzime a ptidame stisk tlacitka ENTER.

Parametry zakladni desky RVM3 hlavni

DIP S5 = 1000

Po ptepnuti je zobrazen symbol P pro nezménény parametr nebo F pro zménény parametr a
trojmistné ¢islo parametru podle tabulky parametri. Zménu ¢isla parametru lze provést krokovanim
kurzoru (blikajici digit) pomoci tlacitka > a naslednym nastavenim zvoleného digitu pomoci tlacitek
nahoru a doli.

Stisknutim tlac¢itka ENTER je zobrazena hodnota zvoleného parametru a Ize ji nastavovat a uloZit.
Po zépisu parametru nebo ndvratu se opét zobrazi symbol P a ¢islo parametru.

Prehled hlavnich parametrii obsahuji Tabulka 1 a Tabulka 2 v pfiloze.

Tovarni parametry Ize nastavit sou¢asnym kratkym stiskem vSech Ctyft tlacitek. Na displeji je
zobrazeno Sdt.P. Nahrani potvrdime stiskem ENTER nebo nepotvrdime stiskem > a ENTER.

Parametry zakladni desky RVM3 zménéné

DIP S5 =1001

Po pfepnuti je zobrazen symbol F a trojmistné Cislo parametru podle tabulky parametr. V tomto
modu lze prohlizet a ménit jen zménéné parametry (odliSné od tovarniho nastaveni). Zménu cisla
parametru lze provést krokovanim kurzoru (blikajici digit) pomoci tlacitka > a naslednym
nastavenim zvoleného digitu pomoci tlacitek nahoru a dolt.

Stisknutim tlacitka ENTER je zobrazena hodnota zvoleného parametru a l1ze ji nastavovat a ulozit.
Po zéapisu parametru nebo navratu se opét zobrazi symbol F a ¢islo parametru.
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Parametry RVM3 skupinové

DIP S5=1100

Skupinové parametry umoziuji prifadit kazdému podlazi specifickou funkci.

Po ptepnuti je zobrazen symbol G, jednomistné ¢islo skupinového parametru podle tabulky
skupinovych parametrii a za desetinnou teckou dvoumistné ¢islo podlazi (¢islovano od 01

Pomoci tlacitka > Ize piepinat mezi zménou Cisla skupinového parametru a ¢isla podlazi, pozice je
indikovana blikajicim kurzorem. Zmény se provadéji pomoci tlacitek nahoru a dolt.

Stisknutim tlacitka ENTER je zobrazena hodnota zvoleného parametru a lze ji nastavovat a ulozit.
Po zapisu parametru nebo navratu se automaticky zvysi Cislo patra.

Pokud nastavime ¢islo podlazi na 00, promitne se zména bitového parametru do vSech pouzitych
podlazi.

Piehled skupinovych parametri obsahuji Tabulka 3 a Tabulka 4 v piiloze.

Parametry modulu

DIP S5 = 0100

Po ptepnuti je zobrazen symbol M, dvoumistné ¢islo pozice modulu podle obrazku pozic moduli a
za desetinnou teckou ¢islo modulu podle tabulky modulti. Pokud na pozici neni osazen zadny
modul, je za desetinnou teckou pomlcka a nelze ptejit do dalSiho nastaveni.

Pro nastaveni parametrii vybraného modulu stiskneme ENTER.

Na displeji se zobrazi ¢islo parametru vybraného modulu, které 1ze ménit pomoci tlacitek nahoru a
dolt.

Po stisku ENTER je zobrazena hodnota vybrané¢ho parametru, kterou lze nastavovat a ulozit. Po
ulozeni hodnoty parametru je automaticky zvySeno a zobrazeno ¢islo parametru.

Piehledy parametri modulii jsou v navodech k jednotlivym modulim a v piiloze (od Tabulky 5).

7.2.3 Prohlizeni chyb a udalosti

ProhliZeni chyb

DIP S5 = 0001

Po pifepnuti je zobrazen symbol EQ. a za te¢kou ¢islo posledni chyby.

Tlacitky nahoru a doli 1ze listovat historii ulozenych chyb, potadi chyb do ¢isla 9 je zobrazeno se
symbolem E, pak uz jen ¢islo potadi chyby. Souc¢asnym stiskem obout tladitek 1ze chyby mazat.
Stiskem ENTER je zobrazen Cas, kdy nastal zapis chyby.

Piehled chyb obsahuje Tabulka 13 v pfiloze.

Prohlizeni udalosti

DIP S5 =0011

Po ptfepnuti je zobrazen symbol UO. a za teckou kod posledni udélosti.

Tlacitky nahoru a doll Ize listovat historii ulozenych udalosti, potadi udalosti do ¢isla 9 je
zobrazeno se symbolem U, pak uz jen ¢islo potadi udalosti. Soucasnym stiskem obout tlacitek 1ze
udalosti mazat.

Stiskem ENTER je zobrazen ¢as, kdy nastal zapis udalosti.

Piehled udalosti obsahuje Tabulka 14 v ptiloze.
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7.3 Ovladani pomoci sériové linky

Spojeni s PC l1ze uskutec¢nit osazenim desky modulem MSR a jeho pifipojenim pomoci nekiizené¢ho
kabelu RS232 nebo redukéniho kabelu RS232-USB. Spusténim termindlu (napt. X-CTU)
nastavené¢ho na 9600 Bd, 8 bit, zaddna parita na pocitaci pak lze sledovat informace pribézné
vysilané ze systému (chyby, udélosti, kroky ...).

Jednoduchymi textovymi kody 1ze provadét 1 néktera nastaveni a ovladani.

Komunikaéni protokol 1ze vyuzit i pti pozadavku ovladani z néjakého uzivatelského programu.

Ptehled ptikazi:

Q ukonceni ptikazu a navrat na stav o¢ekavani dalsiho piikazu (vraci ESC)
P prace s parametry

D prace s daty ve sdilené paméti RAM

E prace se seznamem chyb

U prace se seznamem udalosti

T nastaveni data a Casu

\Y ¢islo verze FW

H prace se statistickymi udaji

Prace s parametry:

PDRJ vypiSe vSechny parametry zakladni desky ve tvaru <¢islo parametru>:<hodnota
parametru>

PDR<¢islo parametru> vypise hodnotu parametru ve tvaru <¢islo parametru>:<hodnota
parametru>

PDW nastavi rezim zapisu parametrti zdkladni desky, které se zadavaji ve tvaru
<¢islo parametru>:<hodnota parametru>., zadavani se ukonci dalsim stiskem

PDSA zapise standardni parametry do zakladni desky

PDZd vypiSe zménéné zdkladni parametry desky proti standardu

PMR<pozice modulu>d  vypise viechny parametry vybraného modulu ve tvaru
<pozice modulu>:<¢islo parametru>:<hodnota parametru>

PMR<pozice modulu>:<¢islo parametru>.J vypise hodnotu vybraného parametru
PMW nastavi reZim zapisu parametrd modulti, které se zadavaji ve tvaru

<pozice modulu>:<¢islo parametru>:<hodnota parametru>.

zadavani se ukonci dalSim stiskem
PML vypise pozice a typy inicializovanych moduli
Pozice modult a ¢isla parametrii se zadavaji v dekadickém tvaru, hodnoty parametrii se mohou
zadavat jak v dekadickém, tak v hexadecimalnim tvaru uvozeném ,,0x*“. Vypis hodnot parametri je
hexadecimalné¢.
Pfi chybném zadani vraci deska ER.
Napt.: PDR64 vypisSe hodnotu parametru 64 zékladni desky (Typ modulu v kabin¢) ve tvaru

64:0x0006
PDW
64:0d
A nastavi stejny parametr na hodnotu 0.
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Prace s daty ve sdilené paméti RAM:

DR<adresa paméti>od vypiSe hodnotu dat ze zvoleného mista paméti ve tvaru
<adresa paméti>:<hodnota dat>
DW-<adresa paméti>:<hodnota dat> ulozi na vybranou adresu zadanou hodnotu

Adresa paméti 1 hodnota dat mohou byt zadavany v dekadickém i hexadecimalnim tvaru uvozeném
,,0x“.

Adresa se zadava v relativni hodnoté (offset od zakladni adresy, ktera je nyni 0x3000). Pii vypisu
hodnoty je zobrazena absolutni adresa, adresa i data jsou v hexadecimalnim tvaru.

Prace se seznamem chyb

EMJ mazani paméti chyb

ELA vypis vSech chyb

EL<pocet>d vypis posledniho ,,poctu chyb, pocet je dvoumistny 01 az 99

Prace se seznamem udélosti

UMd mazani paméti udalosti

ULd vypis vSech udalosti

UL<pocet> vypis posledniho ,,poctu* udalosti, pocet je dvoumistny 01 az 99

Nastaveni data a Casu
TRJ vypis ¢asovych udaji ve tvaru hh:mm T DD.MM.RR
TW< hh:mm T DD.MM.RR >d  zapis ¢asovych udaji

hh hodina (00-23)

mm  minuta (00-59)

T den v tydnu (0-6)

DD  den (01-31)

MM mésic (01-12)

RR  rok (00-99)

Vypis Cisla verze FW
Vd vypise ¢islo verze FW RVM3

Prace se statistickymi udaji

HRA vypiSe statistické udaje z paméti RAM

HZJ provede zapis statistickych udajii do paméti EEProm
HJA provede nulovani poctu jizd

HOJ provede nulovani poctu ohybt

HP provede nulovani poctu jizd do pater
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7.4 Ovladani zpravami SMS
Ovladani je popsano v kapitole 4.1.2.

7.5 Ovladani tonovou volbou

Pomoci tonové volby lze nastavovat pouze parametry modulu v kabing.
Pro modul MKU se postupuje nasledujicim zplisobem:

Nejprve je nutné navazat spojeni s modulem MKU zavolanim na telefonni linku, ke které
pfipojen a po vyzvednuti vstoupit do programovaciho rezimu sekvenci * Ctyfciferné heslo
(z vyroby 2222).

Pak postupné pomoci tlacitek voleb nastavujeme vybrané parametry:

01 * 1. telefonni ¢islo *

02 * 2. telefonni ¢islo *

03 * 3. telefonni ¢islo *

04 * 4. telefonni ¢islo *

05 * 5. telefonni ¢islo *

06 * 6. telefonni ¢islo *

07 * 7. telefonni ¢islo *

08 * 8. telefonni ¢islo *

10 * nov¢ Ctytciferné heslo *

11 * priorita vyzvednuti * (1 - vyssi, 2 — nizs$i)

12 * ivod komunikace s hlasovou zpravou * (0 — bez zpravy, 1 — se zpravou)

13* DDHHT * (kontrolni volani 5 cifer tj. DD - pocet dni opakovani, HH - hodina volani, T -
den v tydnu)

14 * RRMMDDTHHNN *  (nastaveni realné¢ho casu 11 cifer tj. RR — rok, MM — mésic, DD —
den, T —den v tydnu, HH — hodiny, NN - minuty)

15 * volani podminéno poruchou * (0 —podminéno, 1 —nepodminéno)

99 *  (nastaveni tovarnich hodnot)

Sekvenci ukonéime stiskem tlacitka #.

je
*

Pti spravném nastaveni kazdého parametru se ozve kratké pipnuti, chyba je indikovana dlouhym

pipnutim, po chyb¢ Ize pokracovat v parametrizaci po stisku znaku *.

Maximalni délka telefonniho ¢isla je 15 znakt, u parametrd 10 az 15 je nutné dodrzet stanoveny

pocet cifer parametru.

Tovérni nastaveni vymaze vSechna telefonni ¢isla.

Nastaveni redlného ¢asu nemd pro systém RVM3 vyznam, je nasledné pfepsano systémovym
¢asem. Je nutné jej vzdy nastavovat na zakladni desce RVM3 nékterym ze zpusobd uvedenych

vyse.

Ptiklad nastaveni dvou telefonnich ¢isel s volanim podminénym poruchou:
*2222*01*234052275*02*724600621*15*0*#
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8 Zakladni sestavy systému RVM3

Pro jednoduchost pouziti jsou navrzeny a vyrdbény zékladni sestavy systému RVM3, které¢ jiz
obsahuji prislusné parametry zakladni desky i modulda.

K dispozici jsou nasledujici sestavy:

e Standardni sestava SS1 pro vytahy se sériovym frekvenénim méni¢em a ptivolavaci
Rozsitena sestava RS1P pro paralelni pfivolavace
Rozsitena sestava RS10 pro paralelni fizeni (FM, stykace, ventily) a sériové privolavace
Rozsifena sestava RS1PO pro paralelni fizeni i pfivolavace
Standardni sestava SS2 pro nahrady starSich typt fizeni

8.1 Standardni sestava SS1 a odvozené sestavy

Standardni sestava 1 obsahuje:
e Zakladni desku RVM3
Modul vstupti a vystupt MIO na pozici 5 (hlidani napéti a teploty motoru)
Modul akumulatoru MAC na pozici 9 (zajisténi zalohovaného napéjeni)
Modul vstupt a vystuptt MIO na pozici 13 (snimace, servisni jizda, kontrola stykaci)
Modul vstupt s optocleny na pozici 14 (kontrola bezpe¢nostniho okruhu)

Pti spolupréci s kabinovym modulem MKU a sériovymi pfivolavaci umoziuje:
e Rizeni frekvenéniho méni¢e sérovou linkou RS485

Obsluhu az 24 podlazi s jednoduchym fizenim nebo typu simplex

Vyuziti vSech moznosti a funkci modulu kabiny MKU

Sniméni Sachetnich informaci az péti snimaci

Ptipojeni servisni jizdy v rozvadéci (z prohlubné i rozvadéce)

Kontrolu tii odbo¢ek bezpecnostniho okruhu

Kontrolu zkratu bezpe¢nostniho obvodu na kostru

Kontrolu a aretaci koncového vypinace a spinace omezovace rychlosti

Kontrolu teploty motoru a spravného spinani stykact

Automaticky bateriovy sjezd do stanice pomoci UPS 230V

V systému je mozné jeSté¢ naprogramovat pét vstupnich nebo vystupnich linek pro dalsi funkce.
Standardné jsou naprogramovany jako volby s potvrzenim do stanic 9.-13., aby bylo snadné
rozSiteni sestavy pro volby z paralelnich pifivolavaci.

Dalsi rezervy vstupll a vystupli mohou vzniknout, pokud neni pouZzit nouzovy sjezd a dale pfesunem
snimact Sachetnich informaci do vstupi MKU na kabin€ nebo jinym sbérem Sachetnich informaci
(napf. z inkrementélniho ¢idla).

Pozice 17 a 21 jsou volné pro osazeni modulem komunikace MKR.
Vzdy lze doplnit jednoduché ovladani pomoci modulu MDT.

Doplnénim modulu vystupu s optorelé MO1 (s parametry pro paralelni fizeni) na pozici 1 je
umoznéno paralelni fizeni frekvencniho ménice, spinani stykact pro vytahy bez ménice nebo fizeni
ventill u hydraulickych vytahu.

Doplnénim modulu vstupii a vystuptt MIO (s parametry pro volby a potvrzeni do 1.-8. podlazi) na
pozici 6 a dvou redukci R14 na pozice 5R a 6R (nad modul na pozici 5 a nad modul na pozici 6) je
umoznéna volba klasickymi paralelnimi pfivoldvaci se 14-pinovym plochym vodi¢em do 13
podlazi.
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Zménéné parametry zakladni desky:

8.1.1 Zménéné parametry standardni sestavy SS1

W

¢ | parametr hodnota | popis
37 | Vyznam vystupu N 41 Sepnuti stykace SIT
38 | Vyznam vystupu D 42 Sepnuti stykace BAT

Parametry modulii standardni sestavy:

W

C

MIO 5 (pozice 5)

MIO 13 (pozice 13)

MI1 14 (pozice 14)

hodn. | vyznam hodn. | vyznam hodn. | vyznam
1 |8 Volba 9. podlazi 2 Dolni snimac 14 Kontrola BO3 (500)
2 |9 Volba 10. podlazi 3 Horni snima¢ 13 Kontrola BO2 (75)
3 |10 Volba 11. podlazi 5 Srovndni nahote 12 Kontrola BO1 (hlavni)
4 |11 Volba 12. podlazi 4 Srovnani dole 11 Kontrola BOO
(aretovany)
5 |12 Volba 13. podlazi 47 Test 230V 0
6 |40 Servisni jizda 46 Nouzovy sjezd 0
7 |41 Servis dold 35R TeplotamotoruR | 0
(163)
8 |42 Servis nahoru 36R Kontrola stykaci R | O
(164)
9 |8 Potvrzeni 9. podl. 0 0
10 |9 Potvrzeni 10. podl. 0 0
11 |10 Potvrzeni 11. podl. 0 0
12 |11 Potvrzeni 12. podl. 0 0
13 |12 Potvrzeni 13. podl. 0 0
14 |0 0 0
15 |0 0 0
16 | 0 0 0
17 |0 0 10 Filtr 1 = 10ms
18 | 0 0 10 Filtr 2 =10ms
19 |10 0 10 Filtr 3 =10ms
20 |0 0 50 Filtr 4 = 50ms
32 |31 Linky 1-5 = ovladani |0 Vsechny linky 0 Vsechny linky funkce
Linky 6-8 = funkce funkce

R za popisem vyznamu znamend rozpinaci vstup, neoznacen¢ jsou spinaci.
Volby a potvrzeni jsou typu ,,Dolt 1.
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8.1.2 Parametry modulld pro rozsirené sestavy

¢ MIO _6 (pozice 6) MO1 1 (pozice 1)
hodn. | vyznam hodn. | vyznam

1 0 Volba 1. podlazi 0

2 1 Volba 2. podlazi 0

3 2 Volba 3. podlazi 0

4 3 Volba 4. podlazi 0

5 4 Volba 5. podlazi 0

6 5 Volba 6. podlazi 0

7 6 Volba 7. podlazi 0

8 7 Volba 8. podlazi 0

9 0 Potvrzeni 1. podl. 1 Jizda dol

10 1 Potvrzeni 2. podl. 2 Jizda nahoru

11 2 Potvrzeni 3. podl. 3 Vysoka rychlost

12 3 Potvrzeni 4. podl. 6 Servisni rychlost

13 4 Potvrzeni 5. podl. 0

14 5 Potvrzeni 6. podl. 0

15 6 Potvrzeni 7. podl. 0

16 7 Potvrzeni 8. podl. 0

32 255 Linky 1-8 = ovladani 0

Volby a potvrzeni jsou typu ,,Dola 1

8.1.3 Prehled sestav odvozenych ze standardni sestavy SS1

Nasledujici tabulka ukazuje osazeni zakladni desky moduly pro sestavy odvozené ze standardni

sestavy SS1.

Pozice Sestava Parametry
RVM3 | 551 RS1P RS10 RS1PO (soubor)

1 MO1 MO1 MO1 rizeni
2

3

4

5 MIO MIO + R14 MIO MIO + R14 MIO 5 SS1
6 MIO + R14 MIO + R14 MIO dolul 8
=

8

9 MAC MAC MAC MAC

10

11

12

13 MIO MIO MIO MIO MIO 13 SS1
14 MI1 MI1 MI1 MI1 MI1L BO A
15 (MDT) (MDT) (MDT) (MDT) MDT ND

16

Pozice 17-24 jsou volné pro osazeni modulem MKR.
Ve sloupci parametry je uveden nazev souboru pro parametrizaci piisluSného modulu.
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8.1.4 Zapojeni obvodu standardni sestavy

Nasledujici obrazky ukazuji typicka zapojeni obvodu pii pouziti standardni sestavy SS1.

Zapojeni zékladni desky RVM3:

=zl 4l 1 FM v
<~
— L2 v
— L3 W
¥YO3D>3D
oo 1+ + I R-,S-
MEEEEER it
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Géj B1 gNDEM = 21 _—122
AL BAT
Al A N N
12 2 22 12U¢+2) 21 122 <E| <
0 ¥ SIT BAT
24 2 J |
24 2 [&- .
X&) x18 s B T T
Legenda:
RD1 fidici deska RVM3
Z1 napajeci zdroj
FM  frekven¢ni ménic
MK modul v kabiné
EM  externi moduly
SIT  stykac SIT pro piipojeni tfifazové sité
BAT styka¢ BAT pro pfipojeni napéti z UPS
EN  inkrementélni ¢idlo
SK.. pfivolavace ve stanicich s MPS
RST externi restart (napt. z MKR)
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Zapojeni kontroly bezpecnostniho okruhu:
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Legenda:
MI1 14 modul MI1 na pozici 14

Z1 napdjeci zdroj BO (shodny se systémem)
QK  koncovy spina¢

SOR spina¢ omezovace rychlosti

BOH rozpinace hlavniho bezpecnostniho okruhu
SZ spinace Sachetnich dveti

SDK spinace kabinovych dveti
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Zapojeni vstupil na internich modulech:
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Legenda:
MIO_13 Modul MIO na pozici 13
KS Kontakty pro kontrolu stykacu jizdy
SJ Piepinad servisni jizdy
SN Tlacgitko servisni jizdy nahoru
SD Tlacitko servisni jizdy dol
SKR-D Srovnavaci snima¢ dole
SKR-N Srovnévaci snimac¢ nahoie
SM2 Pocitaci snimac¢ nahoru
SM1 Pocitaci snima¢ dol
MIO_5 Modul MIO na pozici 5
RF Relé pro kontrolu pfitomnosti sitového napajeni zdroje
KTJ Tepelné relé
™ Teplotni ¢idlo na motoru
KMF Meéfti€ vypadku tfifazového napajeni
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RVMS3 — hlavni parametry

Tabulka 1 — Prehled hlavnich parametrt

c¢islo | nazev parametru standard | Jedn. od do zobrazeni Sk
0| Typ vytahu 16 vybér
1 [ Pocet podlazi 8 1 32 Cislo
2 | Spodni podlazi 1 1 32 Cislo
3| Vychozi stanice 1 2 1 32 Cislo
4 0 z
5 [ Parametry skupiny vytaht 0 vybér g
6 | Vytaht ve skupiné 1 1 4 Cislo @
7 0 S
8 | Parametry sbéru 1 vybér ‘=
9 | Max.zaznamu z kabiny 5 0 32 Cislo kS
10 [ Max.zaznamU ze stanice 5 0 32 Cislo %
11 [ Parametry Sachetnich informaci [0 vybér N
12 | Zakladni rychlost FM 100 % (Hz) 0 100 Gislo
13 | Revizni rychlost FM 60 % (Hz) 0 100 Gislo
14 [ Pomala rychlost FM 10 % (Hz) 0 100 éislo
15 | Rychlost srovnani FM 50 % (Hz) 0 100 Gislo
16 | PokusU na rozjeti 3 0 255 éislo
17 | Doba rozjezdové rampy 1.0 S 0.0 3600.0 | &islo
18 | Cas hvézda-trojuhelnik 1.5 s 0.0 3600.0 | &islo
19 [ Doba od zpomaleni 0.0 S 0.0 3600.0 | ¢&islo
20 | Doba ¢ekani na BO1 10.0 S 0.0 3600.0 | &islo
21 | Doba &ekani na BO2 10.0 s 0.0 3600.0 | &islo =
22 | Doba ¢ekani na BO3 10.0 s 0.0 3600.0 |&islo N
23| Zpozdéni zavieni dveri 1.0 S 0.0 3600.0 |¢&islo c
24 | Doba do rozjezdu 0.5 s 0.0 3600.0 | &islo g
25 | Doba na vystoupeni 4.0 S 0.0 3600.0 | &islo @
26 | Doba stani mezi patry 60.0 S 0.0 3600.0 |¢&islo QO
27 | Doba svétla v kabiné 60.0 S 0.0 3600.0 | &islo
28 | Maximalni doba jizdy mezi patry | 40.0 S 0.0 3600.0 | &islo
29 | Doba do zastaveni 0.00 S 0.00 360.00 | ¢&islo
30 | Zpozdéni po klidu 0.0 S 0.0 3600.0 |¢&islo
31 [ Doba ¢ekani na odjezd 10.0 0.0 3600.0 | &islo
32 | Vyznam vystupu MK O1 49 0 127 ¢islo - funkce
33 [ Vyznam vystupu MK O2 20 0 127 ¢islo - funkce
34 | Vyznam vystupu MK O3 33 0 127 ¢islo - funkce
35 [ Vyznam vystupu MK O4 18 0 127 ¢islo - funkce
36 | Vyznam vystupu MK O5 10 0 127 Cislo - funkce -
37 [ Vyznam vystupu N 23 0 127 ¢islo - funkce S
38 | Vyznam vystupu D 22 0 127 &islo - funkce *g
39 | Vyznam vystupu S 37 0 127 Cislo - funkce >
40 | Vyznam vstupu MK |1 49 0 127 Gislo - funkce 2
41 | Vyznam vstupu MK 12 45 0 127 &islo - funkce =
42 | Vyznam vstupu MK 13 28 0 127 &islo - funkce g
43 [ Vyznam vstupu MK 14 29 0 127 ¢islo - funkce
44 [ Vyznam vstupu MK 15 24 0 127 ¢islo - funkce
45 [ Vyznam vstupu MK 16 26 0 127 ¢islo - funkce
46 [ Vyznam vstupu MK 17 25 0 127 ¢islo - funkce
47 | Vyznam vstupu MK 18 27 0 127 Gislo - funkce
48 | Parametry dveri 0 vybér
49 | Doba do zavirani dveri 10.0 S 0.0 3600.0 | ¢&islo
50 | Doba otevirani dveri 5.0 S 0.0 3600.0 |¢&islo
51 | Doba zavirani dvefi 5.0 s 0.0 3600.0 | &islo 2
52 | Cas pevné podlahy 4.0 S 0.0 3600.0 | &islo g
53 | Max. doba otevieni BO 30.0 S 0.0 3600.0 | Eislo >
54 | Otevreni pfi nakladani 240.0 S 0.0 3600.0 |¢Cislo ;g
55 | PocCet reverzaci 8 0 100 Cislo o
56 | Doba stisku nakladani 5.0 S 0.0 3600.0 | Eislo 'g
57 0 £
58 0 £
59 0 g
60 | Pevné vstupy MK 0 vybér o
61 | Vyznam kli¢ku 1 0 0 127 ¢islo - funkce
62 | Vyznam klicku 2 0 0 127 ¢islo - funkce
63 | Vyznam vstupu | 1 0 127 Cislo - funkce
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¢islo | nazev parametru standard | jednotka | od do zobrazeni Sk
64 | Typ modulu v kabiné 6 0 16 ¢islo - tabulka
65 | Typ displeje v kabiné 4 0 16 ¢islo - tabulka
66 | Parametry displeje 0 vybér
67 | Obrazek na displeiji 0 0 255 Cislo _
68 | Sada znakd pro displej 2 0 31 Cislo - tabulka o
69 | Poc¢et gongu 3 0 3 gislo N
70 | Zpozdéni gongu 0.0 s 0.0 3600.0 |g&islo ’.g
71 [ Parametry hlaSek 4 vybér N
72 | Doplfikové hlagky 0 vybér g
73 | Parametry indikaci smért 0 vybér S
74 | Barva pozadi displeje 0 0 65535 | dislo - barva %
75 | Barva znaku displeje 2047 0 65535 |dislo - barva c
76 | Barva Sipek displeje 2016 0 65535 | dislo - barva
77 | Rychlost rolovani 60 0 255 Cislo
78 0
79 0
80 | Parkovaci stanice 2 1 32 Cislo
81 [ Doba pied parkovanim 0.0 S 0.0 3600.0 [dislo
82 | Doba pred sjezdem dolt 0.0 S 0.0 3600.0 |dislo
83 [ Pozarni podlazi 2 1 32 Cislo
84 | Doba do klid. stavu 270.0 S 0.0 3600.0 |éislo
85 [ Parametry servisnich jizd 0 vybér E’
86 | Parametry nouzové jizdy 0 vybér ;g
87 | Parametry pozarni jizdy 0 vybér =
88 [ Parametry klidového stavu 0 vybér :%
89 [ Parametry zvlastnich jizd 0 vybér ©
90 [ Parametry chyb 0 vybér N
91 [ Doba do nouzového sjezdu 10.0 S 5.0 3600.0 [dislo
92 [ Doba do ukonéeni nouz. sjezdu | 2.0 S 1.0 3600.0 [éislo
93 | Servisni podlazi 8 1 32 Cislo
94 | Doba servisniho sjezdu 6.0 S 1.0 100.0 [gislo
95 0
96 | Adresa sbérnice CAN 0 0 3 Cislo
97 | Parametry sbérnice CAN 0 vybér
98 [ Parametry RS485 1 0 vybér
99 [ Parametry RS485 2 0 vybér
100 | Parametry RS485 3 0 vybér o
101 | Parametry RS485 4 0 vybér %
102 | Adresa frekvenéniho ménice 1 1 255 Cislo 2
103 | Perioda hlidani MKR 120 S 30 3600 Cislo >
104 0 o
105 0 =
106 0 &
107 0 o
108 0
109 0
110 0
111 0
112 [ Doba do blokovani 0.00 dne 0.0 365.00 [dislo
113 [ Jizdy do blokovani 0 0 65535 [dislo
114 | Max. pocet ohybd lan 0 0 65535 |dislo
115 | Statistické udaje 0 vybér
116 0 >
117 0 ©
118 0 £
119 0 @
120 [ Dverni pasmo 0 =
121 | Rychlost vytahu 0 %
122 | Primér lanovnice 0 B
123 | Impulzl na otacku 0 O
124 | Nulovani ¢itace 0
125 0
126 0
127 [ Jazyk 0 0 16 Gislo -tabulka
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Tabulka 2 — Vybéry hlavnich parametru:

Parametr

Cislo

vyznam

0 - Typ vytahu

Bez frekvenéniho ménice

Hydraulicky vytah

Dvoutlac¢itkova volba

Vytah s dorovnavanim

FM ModBus vstupy (Yaskawa)

FM ModBus rychlosti (Yaskawa)

FM DCP3

FM DCP4

FM ModBus RT vstupy (FUJI)

QN[OOI [WIN|F O

Spoleéna volba

[N
o

(=Y
[N

[iny
N

[iny
w

l_\
a

5 - Parametry skupiny vytah(

Jednotlaéitkovy duplex

Zakaz dvojiho stisku

Potvrzeni kabinové volby ve stanici

Prednost stojiciho vytahu

-
[(oR[ec) EN] o) (62} EN [VR 1\ SR | L (@] (6]

=
o

(=Y
=Y

=
N

=
w

[y
N

8 - Parametry sbéru

Sbér dolu

[EnN
[l (@2 [8)]

Sbér nahoru

Mazani po zpomaleni

Bez sbéru

Bez paméti

OO N[O |01 [W(N

[N
o

[ERN
[N

=
N

=
w

-
N

=
a1

11 — Parametry Sachetnich Informaci

o

Srovnani nahoru

Prekryti snimaci

Zastaveni na snimadi

Jizda dle délky pater

Stfedni rychlost do sousedniho patra

Zpomaleni z inkrementalniho €idla

Drzeni vystupu nahoru

XIN|O |G| |WIN |-
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Parametr

cislo

vyznam

48 - Parametry dvefi

Impulzni fizeni

Dvoje dvere

Rucni Sachetni dvere

Rucéni dvere vSechny

Neotvirat pfi srovnani

Zavirat pfi pozaru

Otevirat pri evakuaci

Zavirat pri evakuaci

Drzeni dvefi za jizdy

QIO N[O [WN |- |O

Treti dvere

60 - Pevné vstupy modulu v kabiné

Revize dold rozpinaci

Clona dveri 1 rozpinaci

Clona dvefi 2 rozpinaci

Revize nahoru rozpinaci

V/stup revize rozpinaci

Zatizena kabina rozpinaci

Pretizena kabina rozpinaci

Plna kabina rozpinaci

66 - Parametry displeje

Binarni koéd

BCD kod

Grayuv kéd

Kod od 1

Sipka MKME trvale

Znaky MKME proti sméru

Znaky MKME roluiji

Sipka MKME roluje

71 - Parametry hlasek

Hlasit pfi zpomaleni

Hlasit po dobé od zpomaleni

Hiasky podle sady znakl

Zadné hlagky
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Parametr

Cislo

vyznam

72 - Dopliikové hlasky

Dvere se oteviraji

Dvere se zaviraji

Kabina jede dolu

Kabina jede nahoru

Signalizace na ridi¢e

Smér dol ve stanici

Smér nahoru ve stanici

Stisk ve stanici

Stisk v kabiné hiaskou

QN[OOI [WIN|F O

Stisk v kabiné gongem

[N
o

(=Y
[N

[iny
N

[iny
w

l_\
a

73 - Parametry indikaci sméru

Sepnout oba vystupy

Zakazat pristi smér

Obé Sipky pri otevi.BO

-
[(oR[ec) EN] o) (62} EN [VR 1\ SR | L (@] (6]

=
o

(=Y
=Y

=
N

=
w

[y
N

85 - Parametry servisnich jizd

Nezavirat po pfepnuti na RJ

[EnN
[l (@2 [8)]

Nezastavit nahoie pri RJ

Nezastavit dole pri RJ

Provést servisni siezd

Srovnani po revizi

Srovnani stfedni rychlosti

OO N[O |01 [W(N

[N
o

[ERN
[N

=
N

=
w

-
N

86 - Parametry nouzové jizdy

Povoleni nouzového sjezdu

Jizda nahoru

Jizda dolt

Jizda podle zatéze

Neodpinat nouzovy zdroj

=
OO (N[O |01~ [WIN |- (OO0

[y
o

=
[N

=
N

=
w

l_\
S

=
a1
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Parametr

Cislo

vyznam

87 Parametry pozarni jizdy

Ukon¢it vstupem

Zobrazovat evakuaci

QO N[O OB [WIN|F O

88 - Parametry klidového stavu

Povoleni klidového stavu

Odpojeni vystupu DI1

89 - Parametry zvlastnich jizd

e I I o [ [
Rlo|lo|h|wN|k(ofo|o N |o|s|win- (o

OO |IN O[O [W(N

90 - Parametry chyb

Srovnani po pokusech

Nehlasit chybu pokusu

Indikace aretace neblika
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Parametr

Cislo

vyznam

97 - Parametry sbérnice CAN

CANO pro modul kabiny

CANO pro propojeni

CANQO pro ménic¢

QN[OOI [WIN|F O

[N
o

(=Y
[N

[iny
N

[iny
w

l_\
a

98 Parametry RS485 1

Pro modul MPI

Pro modul komunikatoru

Pro propojeni vytaht

Pro frekvenéni ménic

Pro privolavace

-
[(oR[ec) EN] o) (62} EN [VR 1\ SR | L (@] (6]

=
o

(=Y
=Y

=
N

=
w

[y
N

99 - Parametry RS485 2

Pro modul MPI

Pro modul komunikatoru

Pro propojeni vytaht

Pro frekvenéni ménic

Pro privolavace

=
[(eR[oc) LN} (o)} (62} E-N [OV] |\ SR | U} (@] (6]

[N
o

[ERN
[N

=
N

=
w

-
N

100 - Parametry RS485 3

Pro modul MPI

Pro modul komunikatoru

Pro propojeni vytaht

Pro frekvenéni ménic

Pro privolavace

=
OO (N[O |01~ [WIN |- (OO0

[y
o

=
[N

=
N

=
w

l_\
S

=
a1
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Parametr

Cislo

vyznam

101 - Parametry RS485 4

Pro modul MPI

Pro modul komunikatoru

Pro propojeni vytaht

Pro frekvenéni ménicé

Pro privolavace

QO N[O OB [WIN|F O

115 - Statistické udaje

Blokovat po podtu jizd

Blokovat po dobé

Blokovat poétem ohybl

Avizo pred blokovanim

Stop pfi simulaci poruchy
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RVMa3 — skupinové parametry

Tabulka 3 — Piehled skupinovych parametrui:

Cislo | ndzev parametru standard [jednotka | od do zobrazeni
0| Funkce dvefi v podlazi 0 vybér
1| Rezimy dvefi v podlazi 0 vybér
2 | Rezimy jizdy v podlazich 0 vybér
3| Rychlost do sousedniho podlazi 50 | %(H2) 0 100 Cislo
4| Zastaveni v podlazi doll 0.00]s 0 2.55 Cislo
5 [ Zastaveni v podlazi nahoru 0.00(s 0 2.55 Cislo
6 | Znaky v podlazich 0-31 0 64 Cislo - tabulka
7 | HIdsky v podlazich 0-31 0 64 Cislo - tabulka
Tabulka 4 — Vybéry skupinovych parametrti:
Parametr Cislo vyznam

0 - Funkce dvefi v podlazi

Parkovat oteviené 1

Parkovat oteviené 2

Parkovat oteviené 3

Predotevreni dvefi 1

Predotevreni dvefi 2

Predotevieni dvefi 3

1 - Rezim dvefi v podlazi

Blokovani dvefi 1

Blokovani dvefi 2

Blokovani dvefi 3

Selektivni dvere 1

Selektivni dvere 2

2 — Rezimy jizdy v podlazich

Kratké patro

Velmi kratké patro

Blokovani stanice

Blokovani kabiny

Opacné snimade

Exkluzivni patro

Ovladac 1 v podlazi

N[O |WIN|IP|IONOOTA|IWIN|IRP[ONO|OIA|W[IN([(F|O

Ovladac 2 v podlazi
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Typy zobrazeni pro moduly:

Typ linky (pro MIO, MI1, MO1 — parametr 30):

Linka 1 2 3 4 5 6 7 8

=ovladani +1 +2 +4 +8 +16 +32 +64 +128

Pokud maji mit nékteré linky vyznam ,,ovladani“ (= volba nebo potvrzeni), sectou se Cisla
vybranych linek. Napft. volby budou vedeny do linek 1 az 4. Parametr 32 modulu se nastavi na 15.
Vyznamy vstupi 1-4 a vystupt 1-4 se nastavi na Typ volby + podlazi, viz nize.

Typ volby a potvrzeni (pro MIO, MI1, MOI — parametry 1 az 16):

Typ volby nebo potvrzeni Kad Poznamka

Volba dolt 1 0 + podlazi

Volba nahoru 1 32 + podlazi Pro bézné ovladani vytahu nebo ovladani
Volba special 1 64 + podlazi na stran¢ dvefi 1 pti selektivni volbé.
Volba kabina 1 96 + podlazi

Volba doli 2 128 + podlazi

Volba nahoru 2 160 + podlazi Pro ovladani vytahu na stran¢ dvefi 2 pii
Volba special 2 192 + podlazi selektivni volbé.

Volba kabina 2 224 + podlazi

Cv v

do 2. podlazi kod 1 atd. Kod volby se zapiSe do hodnoty parametru vyznamu vstupu (volba) nebo
vystupu (potvrzeni) ptislusného modulu na zvolenou linku nastavenou jako typ ,,ovladani®, viz
vyse.

,»Volba special“ je ptfipravena pro pfifazeni riznych netypickych ovladani (napt. volba pro fidice,
selektivni volba tietich dvefi, prioritni volba ...)

Linky, které nejsou nastaveny na typ ,,ovladani* ztustavaji automaticky jako typ ,,funkce®. Vyznam
téchto linek lze nastavit jako vstupy nebo vystupy podle tabulek vstupt (Tabulka 10) a vystupt
(Tabulka 11), v piehledech parametru je typ uveden jako Cislo-funkce.

Filtry vstupt (pro MIO a MI1) se nastavuji jako ¢islo v milisekundach. Systém pak filtruje zmény
krat$i neZ uvedeny ¢as. Napi. hodnota 100 znamenad, Ze vstup musi byt ustalen déle nez 100ms, aby
byla zaznamenana jeho zména (sepnuti nebo rozepnuti).

V celém systému nesmi byt nastaveny dva vstupy na desce RVM3 a modulech na stejnou
funkci!

Pfi stejném nastaveni vstuptl na desce a modulech v rozvadéci se vstupy na vzdalenych modulech
(napf. MKU v kabin¢) ma ptfednost vstup vzdaleného modulu.

Do funkce volby mtize byt nastaveno vice vstuptl, volba je zaznamenana aktivaci jednoho ze
vstupd.

Vystupy a potvrzeni 1ze nastavovat na vice libovolnych linkach na stejny vyznam, shodné
nastavené vystupy reaguji vSechny soucasné.
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Parametry moduli

Tabulka 5 - Piehled parametrt modulu MIO

Cislo Vyznam Zobrazeni typ funkce Zobrazeni typ ovladani
1 Vyznam vstupu 1 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
2 Vyznam vstupu 2 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
3 Vyznam vstupu 3 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
4 Vyznam vstupu 4 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
5 Vyznam vstupu 5 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
6 Vyznam vstupu 6 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
7 Vyznam vstupu 7 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
8 Vyznam vstupu 8 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
9 Vyznam vystupu 1 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
10 Vyznam vystupu 2 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
11 Vyznam vystupu 3 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
12 Vyznam vystupu 4 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
13 Vyznam vystupu 5 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
14 Vyznam vystupu 6 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
15 Vyznam vystupu 7 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
16 Vyznam vystupu 8 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
17 Filtr vstupu 1 Cislo Cislo
18 Filtr vstupu 2 Cislo Cislo
19 Filtr vstupu 3 Cislo Cislo
20 Filtr vstupu 4 Cislo Cislo
21 Filtr vstupu 5 Cislo Cislo
22 Filtr vstupu 6 Cislo Cislo
23 Filtr vstupu 7 Cislo Cislo
24 Filtr vstupu 8 Cislo Cislo
25 Adresa stavu 1 Cislo Cislo
26 Adresa stavu 2 Cislo Cislo
27 Adresa stavu 3 Cislo Cislo
28 Adresa povelu 1 (blikani ve stanici) | Cislo Cislo
29 Adresa povelu 2 (blikani pro fidi¢e) | Cislo Cislo
30 Adresa povelu 3 Cislo Cislo
31
32 Typ linky 1-8 Vybér Vybér

Standardné jsou vSechny parametry 0.

Tabulka 6 - Piehled parametri modulu MI1

Cislo Vyznam Zobrazeni typ funkce Zobrazeni typ ovladani
1 Vyznam vstupu 1 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
2 Vyznam vstupu 2 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
3 Vyznam vstupu 3 Cislo-funkce Typ volby + podlazi
4 Vyznam vstupu 4 Cislo-funkce Typ volby + podlazi

5-16
17 Filtr vstupu 1 Cislo Cislo
18 Filtr vstupu 2 Cislo Cislo
19 Filtr vstupu 3 Cislo Cislo
20 Filtr vstupu 4 Cislo Cislo
21
22
23
24
25 Adresa stavu 1 Cislo Cislo
26 Adresa stavu 2 Cislo Cislo
27 Adresa stavu 3 Cislo Cislo
28 Adresa povelu 1 Cislo Cislo
29 Adresa povelu 2 Cislo Cislo
30 Adresa povelu 3 Cislo Cislo
31
32 Typ linky 1-4 Vybér Vybér

Standardné jsou vSechny parametry 0.
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Tabulka 7 - Piehled parametri modulu MO1

Cislo Vyznam Zobrazeni typ funkce Zobrazeni typ ovladani
1-8
9 Vyznam vystupu 1 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
10 Vyznam vystupu 2 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
11 Vyznam vystupu 3 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
12 Vyznam vystupu 4 Cislo-funkce Typ potvrzeni + podlazi
13-24
25 Adresa stavu 1 Cislo Cislo
26 Adresa stavu 2 Cislo Cislo
27 Adresa stavu 3 Cislo Cislo
28 Adresa povelu 1 (blikani ve stanici) | Cislo Cislo
29 Adresa povelu 2 (blikani pro fidi¢e) | Cislo Cislo
30 Adresa povelu 3 Cislo Cislo
31
32 Typ linky 1-4 Vybér Vybér
Standardné jsou vSechny parametry 0.
Tabulka 8 - Piehled parametri modulu MDT
Cislo Vyznam Zobrazeni | Standardni hodnota
1 Vyznam tlagitka S1 Cislo-funkce 72
2 \/yznam tlagitka S2 Cislo-funkce 73
3 Vyznam tlagitka S3 Cislo-funkce 74
4 Vyznam tlagitka S4 Cislo-funkce 75
5 \yznam spinaée S5/1 Cislo-funkce 76
6 \/yznam spinace S5/2 Cislo-funkce 77
7 \/yznam spinace S5/3 Cislo-funkce 78
8 \/yznam spinace S5/4 Cislo-funkce 79
9 Zobrazeni digit 1 Cislo-funkce 88
10 Zobrazeni digit 2 Cislo-funkce 89
11 Zobrazeni digit 3 Cislo-funkce 90
12 Zobrazeni digit 4 Cislo-funkce 91
13 Zobrazeni digit 5 Cislo-funkce 92
14 Zobrazeni digit 6 Cislo-funkce 93
15 Zobrazeni digit 7 Cislo-funkce 94
16 Pozice kurzoru Cislo-funkce 95
17 Alternativni vstup S1 Cislo-funkce 0
18 Alternativni vstup S2 Cislo-funkce 0
19 Alternativni vstup S3 Cislo-funkce 54
20 Alternativni vstup S4 Cislo-funkce 55
21 Stav vstupu/vystupu na 1. pozici Cislo-funkce 161
22 Stav vstupu/vystupu na 2. pozici Cislo-funkce 3
23 Stav vstupu/vystupu na 3. pozici Cislo-funkce 1
24 Stav vstupu/vystupu na 4. pozici Cislo-funkce 2
25 Koéd zobrazeni na 1. pozici Cislo 121
26 Koéd zobrazeni na 2. pozici Cislo 4
27 Koéd zobrazeni na 3. pozici Cislo 6
28 Koéd zobrazeni na 4. pozici Cislo 2
29
30
31
32

Hodnoty parametrt 1-16 se méni jen vyjimecné, urcuji zakladni funkce modulu.
Alternativni funkce tlacitek funguji jen v danych modech MDT a umoziiuji vyzkouSeni riiznych
funkei stiskem tlacitka nebo mohou rozsitit pocet vstupnich linek systému.
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Tabulka 9 - Piehled parametri modulu MLS a MTP

Gislo i MLS i MTP
Vyznam Standard Vyznam Standard

1 Adresa stavu 1 128 Adresa stavu 1 0
2 Adresa stavu 2 129 Adresa stavu 2 0
3 Adresa stavu 3 0 Adresa stavu 3 0
4 Adresa stavu 4 0 Adresa stavu 4 0
5 Adresa povelu 1 128 Adresa povelu 1 136
6 Adresa povelu 2 129 Adresa povelu 2 0
7 Adresa povelu 3 0 Adresa povelu 3 0
8 Adresa povelu 4 0 Adresa povelu 4 0
9-32 0 0




Vyznamy vstupi a vystupt
Tabulka 10 — Vyznamy vstupti (parametry 40-47, 61, 62, 63 a vstupti moduli):

Spin. | Rozp. | Vyznam vstupu Hex.

0 128 | nepouzity vstup 00 80

1 129 | snimac zastaveni 01 81

2 130 | dolni zpomalovaci snimaé 02 82

3 131 | horni zpomalovaci snimac 03 83

4 132 | srovnavaci snimac dole 04 84

5 133 | srovnavaci snima¢ nahore 05 85

6 134 | snimac dorovnavani dold 06 86

7 135 | snimac¢ dorovnavani nahoru 07 87

8 136 | snimac pro kratké patro doll 08 88

9 137 | snimac pro kratké patro nahoru 09 89
10 138 | Synchronizace &itace polohy klece 0A 8A
11 139 | bezpecénostni okruh O - aretovany 0B 8B
12 140 | bezpecénostni okruh 1 - hlavni 0oC 8C
13 141 | bezpeénostni okruh 2 - 75 0D 8D
14 142 | bezpeénostni okruh 3 - 500 OE 8E
15 143 | kontakt dvere zavieny OF 8F
16 144 | zatizena kabina 10 90
17 145 | pIné zatizena kabina 11 91
18 146 | pretizena kabina 12 92
19 147 | poloviéni zatéz kabiny 13 93
20 148 | blokovani otevieni dvefi 14 94
21 149 | tlagitko otevrieni dvefi 3 15 95
22 150 | tlagitko zavieni dvefi 3 16 96
23 151 | vstup pro clonu dvefi 3 17 97
24 152 | tlagitko otevieni dvefi 1 18 98
25 153 | tlagitko otevieni dvefi 2 19 99
26 154 | tladitko zavieni dvefi 1 1A 9A
27 155 | tlagitko zavieni dvefi 2 1B 9B
28 156 | vstup pro clonu dvefi 1 1C 9C
29 157 | vstup pro clonu dvefi 2 1D 9D
30 158 | vstup teplota 2 1E 9E
31 159 | vstup kontroly baterie 1F 9F
32 160 | vstup pro blokovani systému 20 A0
33 161 | vstup pro simulaci poruchového stavu 21 Al
34 162 | vstup pro prepnuti do programovaciho rezimu 22 A2
35 163 | kontrola pfehrati motoru 23 A3
36 164 | kontrola stykacl 24 A4
37 165 | vstup pro indikaci vytahu v jizdé 25 A5
38 166 | vstup pro odpojeni voleb 26 A6
39 167 | porucha ménice 27 A7
40 168 | vstup pro prepnuti do revizni jizdy 28 A8
41 169 | tlacitko revize doll 29 A9
42 170 | tlagitko revize nahoru 2A AA
43 171 | vstup pro prepnuti na pozarni sjezd 2B AB
44 172 | vstup pro prepnuti do evakuaéni jizdy 2C AC
45 173 | vstup pro jizdu s fidi€em 2D AD
46 174 | vstup pro nouzovy bateriovy sjezd 2E AE
47 175 2F AF
48 176 | vstup pro blokovani volby ze stanice 30 BO
49 177 | vstup pro blokovani volby z kabiny 31 Bl
50 178 | tlagitko mazani voleb z kabiny 32 B2
51 179 | vstup pro prepnuti do rezimu nakladani 33 B3
52 180 | vstup pro prepnuti do rezimu navstéva 34 B4
53 181 | vstup pro prepnuti do prioritni jizdy 35 B5
54 182 | jizda na tladitka nahoru 36 B6
55 183 | jizda na tlacitka doll 37 B7
56 184 | vstup 1 vzdaleného spinani 38 B8
57 185 | vstup 2 vzdaleného spinani 39 B9
58 186 | kontrola pfemosténi bezpeénostniho okruhu 3A BA
59 187 | kontrola vypadku nebo sledu fazi 3B BB
60 188 | vstup navratu aretace 3C BC
61 189 | vstup tladitka servisni jizdy 3D BD
62 190 | Vstup sepnuti alarmu na kleci 3E BE
63 191 3F BF

46




64 192 | vstup komunikatoru 1 40 CO
65 193 | vstup komunikatoru 2 41 C1
66 194 | vstup komunikatoru 3 42 C2
67 195 | vstup komunikatoru 4 43 C3
68 196 | vstup komunikatoru 5 44 C4
69 197 | vstup komunikatoru 6 45 C5
70 198 | vstup komunikatoru 7 46 C6
71 199 | vstup komunikatoru 8 47 C7
72 200 [ tladitko ENTER ovladace 48 C8
73 201 | tlacitko vpravo ovladacge 49 C9
74 202 [ tlagitko nahoru ovladace 4A CA
75 203 | tlac¢itko dolt ovladace 4B CB
76 204 [ mod oviladace 1 4C CcC
77 205 | mod ovladacde 2 4D CD
78 206 | mod ovladace 3 4E CE
79 207 [ mod oviadace 4 4F CF
80 208 50 DO
81 209 51 D1
82 210 52 D2
83 211 53 D3
84 212 54 D4
85 213 55 D5
86 214 56 D6
87 215 57 D7
88 216 58 D8
89 217 59 D9
90 218 5A DA
91 219 5B DB
92 220 5C DC
93 221 5D DD
94 222 5E DE
95 223 5F DF
96 224 60 EO
97 225 61 E1l
98 226 62 E2
99 227 63 E3
100 228 64 E4
101 229 65 E5
102 230 66 E6
103 231 67 E7
104 232 68 E8
105 233 69 E9
106 234 6A EA
107 235 6B EB
108 236 6C EC
109 237 6D ED
110 238 6E EE
111 239 6F EF
112 240 70 FO
113 241 71 F1
114 242 72 F2
115 243 73 F3
116 244 74 F4
117 245 75 F5
118 246 76 F6
119 247 77 F7
120 248 78 F8
121 249 79 F9
122 250 7A FA
123 251 7B FB
124 252 | Testovaci vstup O 7C FC
125 253 | Testovaci vstup 1 7D FD
126 254 | Testovaci vstup 2 7E FE
127 255 [ Testovaci vstup 3 7F FF
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Tabulka 11 — Vyznamy vystupt (parametry 32-39 a vystupt moduli):

Spin. | Rozp. | Vyznam vystupu Hex.

0 128 | nepouzity vystup 00 80

1 129 | vystup jizda dolt 01 81

2 130 | vystup jizda nahoru 02 82

3 131 | vystup vysoka rychlost 03 83

4 132 | vystup nizka rychlost 04 84

5 133 | vystup stfedni rychlost 05 85

6 134 | vystup revizni rychlost 06 86

7 135 | Vystup soft-stop 07 87

8 136 | sepnuti rozjezdové rampy 08 88

9 137 | prepnuti hvézda/trojuhelnik 09 89
10 138 | indikace kratkého podlazi 0A 8A
11 139 | indikace velmi kratkého podlazi 0B 8B
12 140 | indikace jizdy do sousedniho patra oC 8C
13 141 | spole¢na voleb 0D 8D
14 142 OE 8E
15 143 OF 8F
16 144 | indikace vytah v jizdé 10 90
17 145 | indikace vytah v klidovém stavu 11 91
18 146 | indikace pretizené kabiny 12 92
19 147 | indikace stisku volby ve stanici 13 93
20 148 | indikace volby z kabiny 14 94
21 149 | indikace vytahu ve stanici 15 95
22 150 | indikace jizdy dolt 16 96
23 151 | indikace jizdy nahoru 17 97
24 152 | ovladani automatickych dveri 1 18 98
25 153 | ovladani automatickych dveri 2 19 99
26 154 | otevieni dveri 1 1A 9A
27 155 | otevieni dvefi 2 1B 9B
28 156 | zavieni dvefi 1 1C 9C
29 157 | zavieni dvefi 2 1D 9D
30 158 | ovladani magnetu dverni uzavéry 1E 9E
31 159 | ovladani automatickych dveri 3 1F 9F
32 160 | indikace neprovoznich stavu 20 A0
33 161 | indikace poruchového stavu 21 Al
34 162 | hlaSeni prekroceni poctu ohybu lan 22 A2
35 163 | restart externich modult 23 A3
36 164 | restart frekvenéniho ménice 24 A4
37 165 | restart privolavacu 25 A5
38 166 26 A6
39 167 | Indikace revize v prohlubni 27 A7
40 168 | indikace prepnuti na revizni jizdu 28 A8
41 169 | sepnuti stykace SIT 29 A9
42 170 | sepnuti stykace BAT 2A AA
43 171 | indikace pozarniho sjezdu 2B AB
44 172 | indikace evakuacni jizdy 2C AC
45 173 | indikace jizdy s fidicem 2D AD
46 174 | indikace nouzového bateriového sjezdu 2E AE
47 175 | indikace v prohlubni 2F AF
48 176 | premosténi okruhu kabinovych dveri 30 BO
49 177 | spusténi gongu 31 Bl
50 178 | vystup dorovnavani ve stanici 32 B2
51 179 | indikace rezimu nakladani 33 B3
52 180 | indikace rezimu navstéva 34 B4
53 181 | indikace rezimu prioritni jizdy 35 B5
54 182 | indikace aretace 36 B6
55 183 | vystup svétlo v kabiné 37 B7
56 184 | vystup 1 vzdaleného spinani 38 B8
57 185 | vystup 2 vzdaleného spinani 39 B9
58 186 | vystup nouzového svétla 3A BA
59 187 | odpojeni modulu dorovnavani 3B BB
60 188 3C BC
61 189 3D BD
62 190 3E BE
63 191 | vystup s trvalym stavem 3F BF
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64 192 | Data 0 pro displej 40 CO
65 193 | Data 1 pro displej 41 Cil
66 194 | Data 2 pro displej 42 Cc2
67 195 | Data 3 pro displej 43 C3
68 196 | Data 4 pro displej 44 C4
69 197 | Data 5 pro displej 45 C5
70 198 | Data 6 pro displej 46 C6
71 199 | Impulz pro displej 47 C7
72 200 | Segment A2 displeje 48 Cc8
73 201 [ Segment B2 displeje 49 C9
74 202 [ Segment C2 displeje 4A CA
75 203 | Segment D2 displeje 4B CB
76 204 | Segment E2 displeje 4C CcC
77 205 [ Segment F2 displeje 4D CD
78 206 | Segment G2 displeje 4E CE
79 207 | Segment DT2 displeje 4F CFE
80 208 | Segment Al displeje 50 DO
81 209 [ Segment B1 displeje 51 D1
82 210 | Segment C1 displeje 52 D2
83 211 | Segment D1 displeje 53 D3
84 212 [ Segment E1 displeje 54 D4
85 213 | Segment F1 displeje 55 D5
86 214 [ Segment G1 displeje 56 D6
87 215 [ Segment DT1 displeje 57 D7
88 216 | Displej ovladace 1 58 D8
89 217 [ Displej ovladace 2 59 D9
90 218 [ Displej ovladace 3 5A DA
91 219 [ Displej ovladace 4 5B DB
92 220 [ Displej ovladace 5 5C DC
93 221 [ Displej ovladace 6 5D DD
94 222 | Displej ovladace 7 5E DE
95 223 | Pozice kurzoru ovladace 5F DF
96 224 | Vystup komunikatoru 1 60 EO
97 225 | Vystup komunikatoru 2 61 El
98 226 | Vystup komunikatoru 3 62 E2
99 227 | Vystup komunikatoru 4 63 E3
100 228 | Vystup komunikatoru 5 64 E4
101 229 | Vystup komunikatoru 6 65 E5
102 230 | Vystup komunikatoru 7 66 E6
103 231 | Vystup komunikatoru 8 67 E7
104 232 68 E8
105 233 69 E9
106 234 6A EA
107 235 6B EB
108 236 6C EC
109 237 6D ED
110 238 6E EE
111 239 6F EF
112 240 70 FO
113 241 71 F1
114 242 72 F2
115 243 73 F3
116 244 74 F4
117 245 75 F5
118 246 76 F6
119 247 77 F7
120 248 78 F8
121 249 79 F9
122 250 7A FA
123 251 7B FB
124 252 | Testovaci vystup 0 7C FC
125 253 | Testovaci vystup 1 7D FD
126 254 | Testovaci vystup 2 7E FE
127 255 [ Testovaci vystup 3 7F FF
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Tabulky nazvi parametri
Tabulka 12 — Piehledy pro parametry typu ,,Cislo-tabulka“

Typ modulu v kabin¢ (parametr 64):

Kaéd Typ modulu

Zadny modul

Modul MKME

Modul MKS

Modul MKU

OO |INOO O™ [WIN|F O

Typ displeje v kabiné (parametr 65):

Kod Typ modulu

Zadny displej (vzdy lze pfipojit displeje DI6 az DI9)

Displej DI9M (pouze k MKU)

Displej DI10OM (pouze k MKU)

Displej DI12 (pouze k MKU s redukci URD)

Displej DI11 (pouze k MKU)

QIO N[OOI |WIN|F|O

Jazyk (parametr 127):

Kaéd Jazyk

Cestina

Angqicétina

Némdina
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Tabulka sad znakt pro displej (parametr 68):

Cislo sady Posloupnost znaki v jednotlivych podlazich
1 -2,-1,0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21
2 -1,0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
3 0,1,2,3,4,56,7,8,9,10,11, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
4 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23, 24
5 -2,-1,P,1,2,3,4,5,6,7,8,9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21
6 -1,P,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
7 P,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
8 -2,-1,P,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
9 -1,P,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
10 P,2,3,4,56,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23, 24
11 -2,-1,0,P,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21
12 -1,0,P,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
13 0,P,2,3,4,56,7,8,9,10,11, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
14 -2,-1,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11,12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
15 -1,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
16 -2,-1,0,M(M),1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11,12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20
17 -1,0,M(M),1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11,12,13, 14, 15,16,17, 18,19, 20,21
18 0,M(M),1,2,3,4,56,7,8,9,10,11,12,13, 14, 15,16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
19 -2,-1,P,M(M,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11,12,13, 14, 15,16, 17,18, 19, 20
20 -1, P, M(M),1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11,12,13,14,15,16,17, 18,19, 20,21
21 P,M(M),1,2,3,4,56,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
22 S(Su),P,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
23 S(Su),P,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
24 S(suw),1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11,12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
25 S(Su),P,M,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21
26 2,3,4,56,7,8,9,10,11, 12,13, 14,15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23, 24,25
27 P,2,4,6,8,10,12, 14, 16, 18, 20, 22, 24
28 -1,0,P,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12,13, 14, 15,16, 17, 18, 19, 20, 21
29 S(Su),0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
30 -2,-1,0,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
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Znaky a hlasky v podlaZzich (skupinové parametry 7, 8)

kéd znak hlaska

0 0 nulté patro

1 1 prvni patro

2 2 druhé patro

3 3 treti patro

4 4 Gtvrté patro

5 5 paté patro

6 6 Sesté patro

7 7 sedmé patro

8 8 osmé patro

9 9 devaté patro
10 10 desaté patro
11 11 jedenacté patro
12 12 dvanacté patro
13 13 tfinacté patro
14 14 Gtrnacté patro
15 15 patnacté patro
16 16 Sestnacté patro
17 17 sedmnacté patro
18 18 osmnacté patro
19 19 devatenacté patro
20 20 dvacaté patro
21 21 dvacatéprvni patro
22 22 dvacatédruhé patro
23 23 dvacatétreti patro
24 24 dvacatéctvrté patro
25 25 dvacatépaté patro
26 26 dvacatéSesté patro
27 27 dvacatésedmé patro
28 28 dvacatéosmé patro
29 29 dvacatédevaté patro
30 30 tficaté patro
31 31 tricatéprvni patro
32 32 tricatédruhé patro
33 0 pfizemi
34 -1 suterén
35 -2 druhy suterén
36 P pfizemi
37 M mezipatro
38 S sklep
39 -3 minus treti patro
40 -4 minus &tvrté patro
41 33 tricatétreti patro
42 34 tricatéctvrté patro
43 \ vychod
44 P1 plda
45 P2 parkovisté
46 N nadvori
47 M2 druhé mezipatro
48 G garaz
49 Gl garaz jedna
50 Z zahrada
51 Su suterén
52 S2 suterén dva
53 S1 suterén jedna
54 R recepce
55 H hala
56
57
58
59
60
61
62
63
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Chyby
Tabulka 13 — Piehled chyb

Sk |[Chyba |Typ Upfresnéni | Popis
00
01 E+ v podlazi stykace v€as nesepnuly
02 E+ v podlazi stykaCe odpadly za jizdy
2 >
> 05
=] 06
= 07
© 08 E+ v podlazi stykace nebyly rozepnuty pfed rozjezdem
© 09
10 EW v podlazi horni snimac aktivni
°Q 11 EW v podlazi dolni snimac aktivni
£ 12 EW v podlazi snimac nahofe aktivni
& 13 EW v podlazi snimac¢ nahofe pasivni
"g 14 |EW |v podlazi snimac dole aktivni
& 15 |EW  |vpodlazi snimac dole pasivni
é 16 EW v podlazi snimac zastaveni aktivni
S 17 EW v podlazi snimac zastaveni pasivni
< 18 EW v podlazi horni snimac pasivni
— 19 EW v podlazi dolni snimac pasivni
20 EC PferuSeni aretovaného bezpecnostniho okruhu (BOA)
§ 21 EE v podlazi preruseni hlavniho bezpecnostniho okruhu (BO1)
% 22 E+ v podlazi preruseni bezpecnostniho okruhu $achetnich dvefi (BO2)
>8 23 E+ v podlazi preruseni okruhu kabinovych dvefi a zamkul dvefi (BO3)
Elg_ 24 E+ v podlazi bezpec&nostni okruh Sachetnich dvefi (BO2) nesepnul
E 25 E+ v podlazi okruh kabinovych dvefi a zamku dvefi (BO3) nesepnul
B 26 E+ v podlazi okruh kabinovych dvefi a zamkua dvefi (BO3) nerozepnul ve stanici
22 27 E+ v podlazi vytah se nesmi rozjet
© g 28 E+ v podlazi bezpec&nostni okruh dvefi sepnut pfi otevienych dvefich
AN O 29
30
31 EC blokovani vytahu kédem
S 32 EC blokovani vytahu vstupem
5 33
~§~ 34 EE v podlazi simulace poruchového stavu (dalkové vypnuti vytahu)
:g 35 EC blokovani vytahu prekro¢enim poctu ohybu lan
3 36 EW bliZi se nutna vyména lan
S 37
< 38
™ 39
40 EW v podlazi aktivace blokovani dalSi jizdy (pfekro¢eni teploty motoru)
41 E+ v podlazi prekroCeni poCtu reverzaci dvefi
42 EW v podlazi chyby v podéitani stanic
43 EW Cislo param. | nespravné nastaveni parametr( vstupU
‘= 44 E+ v podlazi vytah po povelu k jizdé neopustil stanici
_@ 45 E+ v podlazi prekroCeni teploty 2
E, 46 EE chyba prekroenim pokusU na rozjeti
2 47 EC v podlazi prekro€eni doby jizdy mezi stanicemi
© 48 EE v podlazi prekro€eni nastavené doby stani mezi stanicemi (vytah v mezipatie)
< 49
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50 EP restart tlacitkem RESET nebo dalkové vstupem R
5 51 EP vypadek celého napajeni
£ 52 EP automaticky restart po chybé programu
% 53 EP pokles napajeni
E 54 EP restart po chybé programu
S 55 EP vypadek 24 V
@ 56 EW modul MKR nekomunikuje
ol 57 EP Chyba sledu nebo vypadek fazi
58
59
60 ER chyba komunikace CAN s kabinovym modulem
61 ER chyba kroku CAN
2| 62 |ER chyba kroku 12C
gl 63 ER chyba kroku jizdy
? 64 ER chyba kontrolniho soué¢tu parametri EEProm, nahrany standardni p.
-S: 65 ER chyba kontrolniho sou¢tu RAM, nahrany parametry z EEProm
5| 66 |ER chyba komunikace s pfivolavasem MPS
©| 67 EW frekvenéni méni¢ neodpovida
68 ER chyba kontrolniho souétu vzdalenosti, nahrany standardni vzdal.
69
70 ER Cislo modulu | modul restartovan
71 ER Cislo modulu | modul neni v patici
2 72 ER ¢islo modulu | modul nelze nacist
B8l 73 ER ¢islo modulu | modul nelze adresovat
E 74 EW v podlazi trvala volba doll na pfivolavaci MPS
2 75 EW v podlazi trvala volba nahoru na pfivolavaci MPS
S| 76
~ 77
78
79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
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Udalosti

Tabulka 14 — Piehled udalosti

gislo kéd | udalost upfesnéni

0 00
1 01 Zména podlazi
2 02 Volba 1 dolii do podlazi
3 03 Volba 1 nahoru do podlazi
4 04 Volba 1 special do podlazi
5 05 Volba 1 kabina do podlazi
6 06 Volba 2 dolu do podlazi
7 07 Volba 2 nahoru do podlazi
8 08 Volba 2 special do podlazi
9 09 Volba 2 kabina do podlazi

10 0A

11 Ob

12 0C

13 od

14 OE

15 OF

16 10

17 11 Zapis parametrd desky

18 12 Cteni parametrd desky

19 13 Zapis parametrl moduld

20 14 Cteni parametrd modul(i

21 15 Zadost MK o parametry

22 16 Parametrizace MK

23 17 Nahrany standardni parametry

24 18 Precteny parametry

25 19 Precteny vzdalenosti

26 1A Nulovani statistik

27 1b Precteny statistiky

28 1C Zapsany statistiky

29 1d Nulovani poctu jizd

30 1E Nulovani poc¢tu ohybu

31 1F Nulovani jizd do pater

32 20 Reset v§ech modull

33 21 Reset vybranych moduld

34 22 Chip select moduld

35 23 Obsazenost moduld

36 24 Konec inicializace

37 25 Zadost MKR o restart

38 26 Proveden restart MKR

39 27 Proveden restart FM

40 28 KO0: Zakladni stav

41 29 K1: Zavirani dveri

42 2A K2: Cekani na BO

43 2b K3: Sepnuti uzavéry

44 2C K4: Cekani na BO

45 2d K5: Jizda a kontroly

46 2E K6: Otevirani dvefi

47 2F K7: Doba na vystoupeni

48 30 K71: Stisk ve stanici

49 31 K41: Sepnut BO3

50 32

51 33

52 34

53 35

54 36
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55 37
56 38
57 39
58 3A
59 3b
60 3C
61 3d
62 3E
63 3F
64 40 Zapis parametrd DI11
65 41 Zapis textu DI11
66 42
67 43
68 44
69 45
70 46
71 47
72 48
73 49
74 4A
75 4b
76 4C
77 4d
78 4E
79 4F
80 50
81 51
82 52
83 53
84 54
85 55
86 56
87 57
88 58
89 59
90 5A
91 5b
92 5C
93 5d
94 5E
95 5F
96 60
97 61
98 62
99 63
100 64
101 65
102 66
103 67
104 68
105 69
106 6A
107 6b
108 6C
109 6d
110 6E
111 6F
112 70
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113 71

114 72

115 73

116 74

117 75

118 76

119 77

120 78

121 79

122 7A

123 7b

124 7C Svétlo v kabiné

125 7d Konec svétla v kabiné

126 7E Nouzoveé svétlo

127 7F Konec nouzoveého svétla

128 80 Signalizace nahoru

129 81 Signalizace dolu

130 82 Signalizace obé Sipky

131 83 Z&dna signalizace

132 84 Zvukova signalizace

133 85 PretiZzena kabina

134 86 PIné zatiZzena kabina

135 87 Zatizena kabina

136 88 Aktivni polovi¢ni zatéz

137 89

138 8A Sepnut bezpeénostni okruh

139 8b

140 8C

141 8d Rozepnut bezpe€nostni okruh

142 8E

143 8F

144 90 Rychla jizda doll

145 91 Rychla jizda nahoru

146 92 Pomala jizda dolu

147 93 Pomala jizda nahoru

148 94 Otevreni dvefi Cislo dvefi
149 95

150 96 Zavreni dvefi

151 97

152 98 | Zastaveni vytahu v podlazi
153 99 Jizda do sousedniho z podlazi
154 9A | Jizda v kratkém podlaZi z podlazi
155 9b Jizda ve velmi kratkém podlazi podlazi
156 9C Sepnut magnet dvefi Cislo dvefi
157 od Rozepnut magnet dvefi Cislo dveri
158 9E Dorovnavani dolu

159 9F Dorovnavani nahoru

160 AQ

161 Al

162 A2

163 A3 Prazdna kabina

164 A4 Konec €asu podlahy

165 A5

166 A6

167 A7

168 A8

169 A9

170 AA
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171 Ab

172 AC

173 Ad

174 AE

175 AF

176 b0 Normalni stav
177 bl Revizni jizda
178 b2 Jizda na tlacitka
179 b3 Nouzovy sjezd
180 b4 Pozarni sjezd
181 b5 Evakuacni jizda
182 b6 Rezim nakladani
183 b7 Jizda s fidi¢em
184 b8 Vytah v poruse
185 b9 Konec poruchy
186 bA Konec nakladani
187 bb Srovnavaci jizda
188 bC Klidovy stav

189 bD Nutnd vyména lan
190 bE

Kod je pro dvoumistné zobrazeni na sedmisegmentovém displeji.
Udalosti uvozené K...: jsou kroky v programu pro kontrolu béhu programu pfi jizdé.
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Statistiky

Tabulka 15 — Ptehled statistik

Kod | Popis Nulovani
CP Celkovy pocet jizd od uvedeni do provozu Ne

PJn | Pocet jizd od posledniho vynulovani Ano

Po Pocet ohybtl lan od posledniho nulovéni Ano

dP Celkova doba od uvedeni do provozu Ne

dJ Doba jizd vytahu, kdy je vyuzit provozni vykon Ne

ds Doba, po kterou byl vytah v klidovém (stanby) rezimu Ne

Jp.xx | Pocet jizd do jednotlivych podlazi (xx je Cislo podlazi) od posledniho nulovani | Ano

59



