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1. Popis pripojnych mist

Obrazek 1 — pohled na desku fizeni HW verze 2
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Obrazek 2 — pohled na desku tizeni HW verze 3
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Tabulka 1 — seznam ptipojnych mist podle konektort

Konektor Pin Oznadeni Vyznam Kapitola
1 Uiz napéjeni externich zatizeni 12 V/1 A nezalohované
2 u24 napéjeni externich zatizeni 24 V/1,5 A
3 GND . . . v
spole¢na zem externich zatizeni
X1 4 GND - -
5 +UL napdjeni nouzového svétla v kabiné 12 V
6 +UA zalohované napéjeni trvalé 12 /0,8 A 1.1 Napéjeni
7 -AKU zaporny pol akumulatoru 12 V/1,2 Ah
8 +AKU kladny po6l akumulatoru 12 V/1,2 Ah
1 L faze napajeni desky RVM E 230 V/50 Hz
X2 2 nepouzit
3 N nulovy vodi¢ napéjeni desky RVM E 230 V/50 Hz
1 LC1 rogramovatelny kontakt, standardné pro spinani . .
X3 2 £C2 | osvetlent kabiny, v Klidovém stava sepaut - 1.2 Syétlo v kabing
x4 1 GND spole¢nd zem externich zatizeni 1.1 Napajeni
2 Gl zem optoclenti vystupi HSo, LSo, UPo, DWo, 01
1 GR spole¢ny vyvod kontaktl relé HS, LS, UP, DW
2 HSo vystup opto — vysoka rychlost (spina proti G1)
3 HSR kontakt relé¢ — vysoka rychlost (spina proti GR)
4 LSo vystup opto — nizka rychlost (spina proti G1) 1.3 Rizeni motoru
5 LSR kontakt relé — nizkd rychlost (spina proti GR) (ventilti)
6 UPo vystup opto — jizda nahoru (spind proti G1)
X5 7 UPR kontakt relé — jizda nahoru (spina proti GR)
8 DWo vystup opto — jizda dolti (spina proti G1)
9 DWR kontakt relé — jizda dold (spiné proti GR)
10 ol programovatelny vystup 1 opto (spina proti G1) 14
11 COM kontz}kt’y relé progvr’amoyatelneh’o Vy’stupu 1, - Proaramovatelné
12 NC funkéni pouze v pfipadé€ osazeni relé ol a propojeni —g—,
13 NO GND-G1 propojkou J1 vystupy
1 u24 napijeni externich zatizeni 24 V/1,5 A o
X6 2 GND spole¢nd zem externich zarizeni 1.1 Napéjent
1 inl programovatelny vstup 1 (sepnut po ptivedeni GND)
2 in2 programovatelny vstup 2 (sepnut po ptivedeni GND)
3 in3 programovatelny vstup 3 (sepnut po ptivedeni GND)
4 in4 programovatelny vstup 4 (sepnut po ptivedeni GND)
5 in5 programovatelny vstup 5 (sepnut po ptivedeni GND)
6 in6 programovatelny vstup 6 (sepnut po pfivedeni GND) 15
X7 7 in7 vstup snimace 7 (sepnut po ptivedeni GND) Programovatelné
8 in8 vstup snimace 8 (sepnut po piivedeni GND) vstupy
9 in9 vstup snimace 9 (sepnut po ptivedeni GND)
10 in10 vstup snimace 10 (sepnut po piivedeni GND)
11 in11 vstup snimace 11 (sepnut po pfivedeni GND)
12 in12 programovatelny vstup 12 (sepnut po piivedeni GND)
13 inl13 programovatelny vstup 13 (sepnut po pfivedeni GND)
1 uUi12 napajeni externich zafizeni 12V/1 A nezélohované 1.1 Napajeni
2 CL _
3 cH__| sbémice CAN 1.9 Sériové linky a
4 Dol datova sbérnice pro DI1-DI5, MMZ dalkovy restart
5 Do2 datova sbérnice pro DI6 — D110
6 GND spole¢na zem externich zafizeni 1.1 Napéjeni
X8 7 G2 zem optoélenu vystupu 02
8 02 programovatelny vystup 2 opto (spina proti G2)
9 G34 zem optoclenti vystupd 03 a 04 14
10 03 programovatelny vystup 3 opto (spind proti G34) Programovatelné
11 04 programovatelny vystup 4 opto (spina proti G34) vystupy
12 05 programovatelny vystup 5 opto (spind proti GND)
13 06 programovatelny vystup 6 opto (spina proti GND)




Konektor Pin Oznaceni Vyznam Kapitola
1 05R kontakt relé programovatelného vystupu 5 (proti C56)
2 C56 spole¢ny vyvod kontaktii relé 05R a 06R
3 06R kontakt relé programovatelného vystupu 6 (proti C56)
4 o7 programovatelny vystup 7 opto (spina proti GND)
> COM kontakty relé programovatelného vystupu 7,
6 NG funk¢ni pouze v pripadé€ osazeni relé 07 (RE9) L4
7 NO Programovatelné
8 08+ napdjeni spinace vystupu 8 vystupy
9 08 programovatelny spinac 8 (spina proti G8)
10 ComM kontakty relé programovatelného vystupu 8,
11 NC funkéni pouze v pfipadé osazeni relé o8 (RE10) a
12 NO propojeni propojek J4 a J5
13 G8 zem spinace vystupu 08
%10 1 SCO kontrola hlavniho bezpe¢nostniho okruhu
2 SCB zacatek bezpecnostniho okruhu 1.6 Kontrola
1 SC1 kontrola 1. odbocky bezpec¢nostniho okruhu bezpecnostniho
X11 2 SCB zadatek bezpenostniho okruhu okruhu
3 SC2 kontrola 2. odbocky bezpeénostniho okruhu
X12 ; ggg spole¢na linka voleb
1 1
2 2
3 3
4 4 .
X13 5 5 vstupy voleb 1 az 8
6 6
7 7
8 8 1.7 Vstupy voleb a
1 9 signalizace jizdy
2 10
3 11
X14 g 1; vstupy voleb 9 az 16
6 14
7 15
8 16
x15 1 HU spina¢ ukazatele sméru nahoru (spind proti GND)
2 HD spina¢ ukazatele sméru dolt (spind proti GND)
1 RS- civka relé dalkového restartu 24 V (zaporny pol) 1'3é—y—sui§$;/er;;?: " 2
2 oV zem elektroniky desky (pro servisni ucely) o,
X16 3 +5V napajeni elektroniky desky (pro servisni ucely) 1.1 Napdjent
4 RS+ civka relé dalkového restartu 24 V (kladny p6l) 1'3 m%
1 ~12 stfidavé napajeci napéti 12 V/1 A (pro HW2)
485 aktivace linky RS485 (pro HW3) 1.1 Napdieni
2 ~12 stfidavé napajeci napéti 12 V/1 A (pro HW2) -+ apdlenl
X17 A linka A RS485 (pro HW3)
3 +UA zalohované napéjeni trvalé 12 /0,8 A
B linka A RS485 (pro HW3) 1.8 Sianalizace
4 IS spinac vystupu ,.klec ve stanici“ (proti GND), jen HW?2 klec_g—ve stanici
X18 1 +UA zalohované napéjeni trvalé 12 /0,8 A
jen HW3 2 IS spina¢ vystupu ,klec ve stanici® (proti GND)

Bl konektor pro pfipojeni voleb 1-8 a ukazateli sméru jizdy plochym vodi¢em 1.7 Vstupy voleb a
B2 konektor pro ptipojeni voleb 9-16 a ukazateli sméru jizdy plochym vodi¢em signalizace jizdy
PRG konektor pro pff)gr'amf)v?'m prorcesoru desoky 1.9 Sériové linky a
MODUL | konektor pro pfipojeni pfidavnych modula dé—leov' restart
RS232 konektor pro propojeni s PC a dalkovou obsluhou famovy festalt




1.1. Napajeni

Tabulka 2 — Ptehled napajecich obvodu

obvod typ proud svorky popis
. . napajeni elektroniky, uréeno pro servisni ucely,
gy | Stenosmémé | o 8 | X163 (¥5V) V{jimeens pro pfipojeni moduli do 0.2 A vodici do
stabilizované X16/2 (0V) f
délky 10 cm.
tei . napéti pro napajeni nezalohovanych externich zafizeni
UA z tZJb?i)iir:\ZEZ max. 0.8 A X1/6 (+UA) 12 V, napt. komunikac¢ni zatizeni a nouzové
12v Jalohovand o X1/4 (GND) signalizace, pfi vypadku napéti 230 V je na svorkach
napéti z akumuldtoru s ochranou pred vybitim.
UL | stejnosmémé | podletypu | X1/5 (+UL) Syup P Houzove Svetlli’,vhkabme’ Tk
12V | zakumulitoru | akumulatoru | X1/4 (GND) z akumulatoru je na svorkach pouze pii vypadku
napajeni desky 230 V
AKU nabijeni fizené X177 (-) svorky pro ptipojeni akumulatoru, fizené nabijeni, nelze
12V akumulatoru nabijeni X1/8 (+) pouzit pro pfipojeni externiho zatizeni
u12 stejnosmérné max. 1A X1/1, X8/1 (U12) | napéti pro napajeni nezalohovanych externich zatizeni
12V stabilizované ) X1/3, X8/6 (GND) | 12 V, napi. MKU, MKME, MKS
u24 stejnosmérné max. 1.5 A X1/2, X6/1 (+U24) | napajeni externich zatizeni 24 V (snimacde, pomocna
24V stabilizované o X1/3, X6/2 (GND) | relé, vstupy automatiky dvefi, displeje ...)
~12V | stiidavé max. 1 A X17/1 (~12) stfidavé napéti, napf. pro signalizaci sméru po jednom
jen HW2 | nestabilizované ' X17/2 (~12) vodici
230V stiidavé X2/1 (L) piivod napéjeni desky elektroniky, 207 — 253V/50 Hz,
napéjeni desky X2/3 (N) ptikon pfi plném zatizeni zdroji max. 50 VA,
Pozn.:

Vsechny svorky GND a AKU- jsou na desce galvanicky propojeny, vyse uvedené svorky jsou
doporucené pro plné odbéry.
Ptikon vSech vystupnich napéti dohromady nesmi pfesdhnout dlouhodobé¢ 35 VA, kratkodobé

(1:5) 48 VA.

Obrazek 3 — ndhradni schéma napéjecich obvodii pro HW2

™o FU2 @, o0 B +5U

- o 1 s QU
12 2A 1 3 Ulz

T = ~12

15 u24

E Houa P —
_ X
JREL4 GND -AKU

odpojeni AKU
L
l

----A
1

2 RE1SA ﬁﬁ

Tabulka 3 — prehled jisténi a indikaci napajecich obvoda pro HW?2

pojistka hodnota napéti indika¢ni LED dioda pozn.
24V u24
FUL ToA UA +UA pfi napéjeni z desky
FU2 T1A 5V +5V
12V ui12
FU3 T2A RLY,
UA ” e, .
FU4 T2A UL pfi napajeni z akumulatoru

Obrazek 4 — ndhradni schéma napéjecich obvodi pro HW3
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Tabulka 4 — piehled jisténi a indikaci napajecich obvodt pro HW3

pojistka hodnota napéti indika¢ni LED dioda pozn.
FU1 T2A 24V U24, U12, +5V, UA
FU2 T500 mA 230V U24, U12, +5V, UA
FU4 T2A UA, UL pfi napdjeni z akumulatoru

1.2. Svétlo v kabiné

Svétlo v kabinég je ovladano rozpinacim kontaktem relé REI ze svorek LC1 a LC2. Rel¢ RE1
je standardné na desce osazeno, LED dioda LC indikuje sepnuti relé (= zhasnuti svétla).
Parametry vystupu: max. 253 V AC/ 4 A, 30V DC/8 A.

Obrazek 5 — ndhradni schéma a typické zapojeni svétla v kabiné

RUM E vl
~LCI L
- 1] \IJ
J REL ﬁ( LC2 N\ N
RE1B = ®
LC
1 6
. EZ'}k . GND

Rel¢ REI neni standardné osazeno v patici, pii jeho potiebé nutno osadit do patice relé 24
Vss, napt. SCHRACK RT424024.
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1.3. Rizeni motoru (ventilt)

Rizeni sméru a rychlosti klece ovladaji étyfi vystupy (viz Tabulka 5). Kazdy vystup lze pouZit
jako polovodi¢ovy spina¢ (vystupni optoclen), nebo kontakt relé. VSechny polovodi¢ové
spinace spinaji proti svorce G1 (X4/2) a jsou urCeny pro fizeni frekvencniho méniCe. Relé
nejsou standardn¢ na desce osazena, pouzivaji se pro spinani stykaci u vytahti bez
frekvencénich ménic¢t nebo ventill u hydraulickych vytahti. Pfi pouziti relé je nutné mit
propojenu zkratovaci propojku J1, kterd propoji GND a Gl. VSechny kontakty relé jsou
spinaci a spinaji proti spole¢né svorce GR (X5/1).

Tabulka 5 — piehled vystupt pro ovladani motoru (ventilt)

vystup indika¢ni LED dioda svorka optoc€len (proti G1) svorka relé (proti GR)
vysoka rychlost HS X5/2 (HS0) X5/3 (HSR)
nizka rychlost LS X5/4 (LS0) X5/5 (LSR)
iizda nahoru uP X5/6 (UP0) X5/7 (UPR)
jizda doltt DW X5/8 (DW0) X5/9 (DWR)
Obrazek 6 — ndhradni schéma vystupt pro ovladani motoru (ventila)
*m e
RE2 RE3 RE4 RES LSR
v v v v S
Y — HSo Y LSo Y UPo N — DWo QE}}B i;‘ UPR
GND 1 14 DWR
RESB 12
. | ¢_| L | 6| 1] | 6| 1] | 6|
Jerds o e s Juids [i)e
j il Al Al o1 or
Obrazek 7 — Typické zapojeni fizeni frekvenéniho ménice
FM -
L1 AI) L1 v KML
o /;) Filwr . v a szﬁ M
I
L3 JI‘) L3 8 .
G1 CoM B1
J1 off
RB
HSo HS (S3)
B2
LSo LS (Sé&>
M3
UPo FWD (S1)
| KM1 | | KM2 |
DWo REU (52
o1 revize RT (54>
RUM E " ezpecnostni okru
(Varispeed L7 48U DIC— bezp ! krun
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1.4. Programovatelné vystupy
Rizeni RVM E obsahuje 8 programovatelnych vystupt. Vystupy se li§i zapojenim a
zpusobem pouziti (viz. Tabulka 6 a Obrazek 8). Kazdy z vystupl lze naprogramovat na

libovolnou funkci (viz.Tabulka 34). Zptusob programovani vystupt je uveden v kapitole 4.

Tabulka 6 — piehled vystupt

vystup standardni nastaveni typ vystupu zatiZeni svorka spina proti
spinag - revizni L., polovodic¢ovy | 24 V/100 mA | X5/10 (0l) G1 (J1)
pinaé - revizni, nouzova jizda, X5/11 (COM)
ol pojezd na tlacitka (pfepnuti kontakt 253V AC/4 A X5/12 (NC) prepinaci
rychlosti na frekvenénim méniéi) 30V DC/8 A X5/13 (NO) kontakt relé
02 rozpina¢ - porucha polovodic¢ovy | 24 V/100 mA | X8/8 (02) G2 (J2)
03 spina¢ — sepnuti rozjezdové rampy | polovodi¢ovy | 24 V/100 mA | X8/10 (03) G34 (13)
04 spina¢ — jizda do sousedniho patra | polovodi¢ovy | 24 V/100 mA | X8/11 (04)
polovodic¢ovy | 24 V/100 mA | X8/12 (05) GND
05 spina¢ — indikace jizdy nahoru 253 VAC/4 A
kontakt 30V DC/8 A X9/1 (05R) C56
polovodidovy | 24 /100 mA | X8/13 (06) GND
06 spina¢ — indikace jizdy dolt 253 VAC/4 A
kontakt 30V DC/8 A X9/3 (06R) C56
polovodidovy | 24 /100 mA | X9/4 (07) GND
o7 (sip\)llenfailcl— ovladani automatickych contakd 253 VAC/A A ig;g Eﬁg;\/l) pepinaci
30V DC/8 A kontakt relé
X9/7 (NO)
polovodi¢ovy | 100 V/8 A X9/9 (08) G8 (J4, J5)
o | e ovtimmapndvni [ o vaci [ XSR0(COM e
Y 30V DC/8 A kontakt relé
X9/12 (NO)
X3/LC1 Y
LC rozpina¢ — svétlo v kabiné kontakt ggsvv[? ((?://84: (COM) i;‘:ﬁ:ﬁ?elé
X3/LC2 (NC)

Pozn.: Relé vystupt o1, 05 - 08 a LC nejsou na desce standardné osazena, pii jejich pouziti je
nutné propojit prislusné zkratovaci propojky uvedené v zavorkach v poslednim sloupci
tabulky. Vystupy 02 - 04 jsou pouze polovodi¢ové, propojky J2 a J3 spojuji ptislusnou zem
optoclenti s GND.

Obrazek 8 — ndhradni schéma programovatelnych vystupti

+24V

con
o2 03 o4
RE&
iy
1 NO
NC
— ol ] ] ]
Aﬁva —— o %}ﬁ‘Ki 62 giva:% *ﬁ;K:j
] G634
GND GND GND
J1 J2 J3 [ff] +24V
o8+
+24V con
c56 +24Y
con
RE10
& REZ Reg |7 __os X /
— 1 NO
05 RES 06R \—Z[D: N:
O
| | o7
] ] BEZ {E c8
k] kl . — J5 GND

Relé RE6 — RE10 nejsou standardné na desce osazena (pouze pfipraveny patice), pii jejich
potiebe€ nutno osadit do patic relé 24 Vss, napt. SCHRACK RT424024.
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Obrazek 9 — typické zapojeni standardné nastavenych vystupt

b

J1 off

RUM E

magnet dverni uzavery

61 I com FM
G34
o1 revize
%\l o3 roz jezdova rampa
™ jizda do sousedniho patra
- o4
(Varispeed L7>
C . .
° I porucha Komunikacni
N 02 zarizeni
~12 (ATH G>
e
C56
REZ o5R ® jizda nahoru
RES8 06R @ jizda dolu
u24 :I
o7/C0OM
Dvere
07/NO N\ clos Y
(Fermator C2T>
GND N\ com
B\l o8+ +48U
5 | ~
= o8 N\
g
Q G8 -48UV

1.5. Programovatelné vstupy

Rizeni RVM E obsahuje tiinact vstuptl (viz. Tabulka 7 a Obrazek 10). Vsechny jsou
galvanicky oddé€leny od elektroniky optoclenem a spinaji ptfipojenim piisluSného vstupu na
GND. Vstupy inl - in6, in12 a in13 lze naprogramovat na libovolnou funkci (viz. Tabulka
32), vstupy in7 - inl1 jsou uréeny pro snimace Sachetnich informaci (viz. kapitola 8). Zpisob
programovani vystupt je uveden v kapitole 4.

Tabulka 7 — ptehled programovatelnych vstupti

vstup standardni nastaveni proud vstupu svorka
inl kontrola stykacd cca7 mA X7/1
in2 blokovani dalsi jizdy cca 7 mA X712
in3 kontakt pfetizené kabiny cca7 mA X713
in4 kontakt plné zatizené kabiny cca7 mA X7/4
in5 kontakt zatizené kabiny cca7 mA X7/5
in6 spinag revizni jizdy cca7 mA X716
in7 snimac¢ zastaveni cca 7 mA X717
in8 snimac srovnani dole cca 7 mA X7/8
in9 snima¢ srovnani nahote cca 7 mA X719
in10 snima¢ zpomaleni nahoru cca 7 mA X7/10
inl1 snimac zpomaleni doll cca 7 mA X7/11
in12 spina¢ pozarniho sjezdu cca 7 mA X7/12
in13 tlacitko otevieni dveti cca 7 mA X7/13

Obriazek 10 — nahradni schéma programovatelnych vstupu
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+24U

1 [
Y,K:
1A 7 -
N

in1 - in13

Obrazek 11 — typické schéma standardné nastavenych vstupii

RUM E BND
inl -~ T—r—gkomrola kontaktu stykacu
in2 blokovani dalsi jizd

~[ J1zdy

in3 M\ kontakt pretizene kabiny
in4 M\ kontakt plne zatizene kabiny
in5 /M kontakt zatizeni kabiny
iné /M spinac revizni jizdy
in7 M\ snimac zastaveni
in8 /M snimac srovnani dole
in9 /N snimac srovnani nahore
in10 M\ snimac zpomaleni nahoru
in11 M\ snimac zpomaleni dolu
in12 spinac pozarniho sjezdu
in13 /\ tlacitko otevreni dveri

16 15

| M\ revize nahoru

/N revize dolu

1.6. Kontrola bezpecnostniho okruhu

Pro kontrolu bezpeénostniho okruhu jsou uréeny vstupy SCO (X10/1), SC1 (X11/1) a SC2
(X11/3). Vstupy spinaji ptes usmériiovaé relé RE11 (SC0), RE12 (SC1) a RE13 (SC2) proti
svorce SCB (X10/2, XC11/2). Relé je mozné osadit podle napéti bezpecnostniho okruhu 24 az
110Vss. Napéti bezpecnostniho okruhu miize byt stejnosmerné nebo stiidavé.

Vyznam vstupti:

SCO — hlidani hlavni ¢asti bezpecnostniho okruhu

SC1 — hlidani okruhu Sachetnich dveti

SC2 — hlidani konce bezpecnostniho okruhu (kabinové dvete, zamky, uzavéry)
SCB - zacatek bezpecnostniho okruhu

Obrazek 12 — nadhradni schéma vstuptli pro kontrolu bezpe¢nostniho okruhu

sce [ ] re1r )
@ A
sce

e [ ] rea2 )7
@ M
scB

stz | @ | ] re13 )7
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Obrazek 13 — typické schéma zapojeni bezpecnostniho okruhu

PA o hlavni bezpecnostnl okruh
= — napajen BO (koncovy vypinac, omezovacd,
AC nebo DC 7 N
e a zachycovace, stop atd.) -
] |
revizni jizda — revize nahoru
T T
R stop )/ )/ ‘
RUM E R nahoru/dolu —p revize dolu
revize
scB L
SCo M\
Sachetn] dvere
— - = = —————
sc1 M\
~ kabinové dvere, zamky, uzavéry
sc2 — — — = —¢

Relé RE11 — RE13 nejsou standardné osazena v patici, osazuji se podle napéti bezpec¢nostniho
okruhu:

24V relé 24 Vss, napt. SCHRACK RT424024.

48V relé 48 Vss, napt. SCHRACK RT424048.

110 V relé 110 Vss, napt. SCHRACK RT424110.

V piisluSenstvi jsou dodavana relé 24 Vss.
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1.7. Vstupy voleb a signalizace jizdy

Rizeni RVM E standardn umoziiuje piivedeni 16 voleb s potvrzenim bez ptidavnych
modulti. Potvrzeni je feSeno po stejném vodici jako volba (viz Obrazek 16). Pocet voleb lze
podle pozadované konfigurace rozsifovat ptidavnymi moduly MKU, MKM E (MKM, MKS)
a MVP (viz Tabulka 8). VSechny volby jsou galvanicky oddéleny od elektroniky opto¢lenem
a spinaji pripojenim pfislusného vstupu na spole¢nou linku voleb GCS (X12/1,2). Vstupni
proud vSech svorek je cca 3 mA. Tlacitka voleb jsou vedeny na Sroubovaci svorky (X13 a
X14) nebo ploché zatezové konektory 14 pin B1 a B2 (viz. Tabulka 9).
Pii pouziti LED diod pro ukazatele sméru jizdy je mozné vyuzit vystupi HU (X14/1 — jizda
nahoru) a HD (X14/2 — jizda dolu), které jsou téZ vyvedeny na konektory B1 a B2.

Tabulka 8 — pocet modull podle poctu podlazi a typu fizeni

fizeni potet podlazi RVM E thg“zego MVP pozn. typ
2-8 1 0 0 A
8_16 1 1 0 s displejem B
jednoduché 1 0 1 bez displeje C
1 1 1 s displejem D
16-24 1 0 2 bez displeje E
28 1 1 0 s displejem F
1 0 1 bez displeje G
simplex 8-16 1 1 1 s displejem H
1 0 2 bez displeje |
16 -24 1 1 2 J
2_16 2 2 0 s displeji K
dunlex 2 0 2 bez displeju L
P 162 2 2 2 s displeji M
2 0 4 bez displeju N
Tabulka 9 — piehled vstupi voleb a signalizace jizdy
svorka X | konektor B oznaceni zatiZeni vyznam pro typ
X12/1,2 B1, B2/9 GCS spole¢na linka voleb vSechny typy fizeni
volba ze stanic dolti y o
X13/ 1 8 stanice vSechny typy fizeni A-N
B1/1-8 1-8 cca 3 mA —
1-8 volba ze stanic nahoru ,
1 _8 stanice duplex 2. vytah K-N
volba z kabiny jednoduché tizeni do 8 A
1.— 8.stanice stanic
. o jednoduché fizeni 8 — 16
s siedoi | s o | 5%
1_8 B2/1-8 9-16 cca 3 mA ' ' duplex 1. vytah '
volba ze stanic nahoru simplex do 8 stanic FG
1.— 8.stanice s MKM E ’
volba ze stanic nahoru ,
9. — 16. stanice duplex 2. vytah K-N
spinac ,,jizda nahoru®/
X15/1 B1, B2/11 HU/U24 | 30 Vss/1 A 1y Sipky / displeje ve
X15/2 | B1,B213 | HD/GND | 30Vss/lA | SPinac ’gﬁ‘g‘ dold™/ stanicich
X6/1 B1, B2/10 024 odpinané napéjeni
X6/2 B1, B2/12 GND zem napéjeni veechny tvpy Hzeni
X8/5 B1, B2/14 D02 data pro displeje DI6 — Y Py
D110
X19/1 B1, B2/10 024 odpinané napéajeni v -
X19/2 - U24 napajeni 24V pouzit jen u HW3
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Obrazek 14 — zapojeni konektorti B1 a B2

3 GND GND

6 T C |
o -0 P | T AT
JB2 JB4
B1 B2
Do2 141 13 po2 14 13
12 1 12 [E] xc19-2 O—024
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= 3 8 77 = 16 8 > 15 xc19-1 O—U24
6 A 5 5 14 5 5 13
4 4 3 3 12 4 3 11
2 2 1 12 2 1 9
_ad _a3
T M |2
u —H—H v -—hu
JB1 JB3

Pti zapojeni ptivolavacu ve stanici pomoci plochého vodice 1ze pomoci jumperti JB1 az JB4
posilit pfivody napdjeciho napéti pro displeje (DI6 az DI10), pokud jsou pouzity v kazdém
patfe. Jumpery se piepnou do poloh G (posileni GND) a + (posileni 24 V), v piivolavacich se
pak nepredpoklada ovladani ukazatel sméru jizdy (Sipky jsou jiz na displejich). Na strané
displejui ve stanicich se pak propoji linka D (pin 13) s GND a linka U(pin 11) s +24 V.

V rezimu nizkého klidového piikonu vytahu lze odpojovat napajeni displejii a dalSich
externich prvkl pfipojenim rozpinaciho kontaktu mezi svorky XC19 (jen u HW3).

Obrazek 15 — nadhradni schéma vstupl voleb a signalizace jizdy
HD

+24U

—

— jZ;K:_ HU

GCS H“‘Z

GND
Obrazek 16 — typické zapojeni voleb a signalizace jizdy
potvrzen]
voleb
jizda nahoru
A\
A | —
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A\
S ——
Jjizda dolu

volby ve
stanicich
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1.8. Signalizace ,,klec ve stanici*

Pro signalizaci ,klec ve stanici“ je RVME vybaveno zilohovanym HW obvodem, ktery
generuje z informaci od snimaci sepnuti vystupu IS (X17/4) proti GND v okamziku, kdy se
kabina nachazi ve dvefni zoné€. Zpusob spinani vystupu IS je nastaven pomoci tfi dvojic
jumpert oznacenych ,,7¢, ,,10“ a ,,11* (podle cisla vstupu snimace). Zkratovaci propojka na
prvnim jumperu urcuje, zda je ptisluSny snimac¢ pouzit pro sepnuti IS, zkratovaci propojka na
druhém jumperu (sloupec INV) znamena jeho inverzi (= rozpinaci snimac).

oznac. | jumper 1 jumper 2 (INV)
zastavovaci snimac 7 on = pouZzit , ,
R TIRII ... | on =rozpinaci
horni pocitaci snimac 10 off = nepouzit R
TR L, off = spinaci
dolni pocitaci snimac 11 pro spinani IS

Doporu¢ené kombinace zkratovacich propojek na jumperech jsou popsany v kapitole 8 u
zobrazeni jednotlivych typld Sachetnich informaci. Kontrolka je zapojena mezi svorky
+UA (+) a IS (-) na konektoru X17(HW2) ¢i X18(HW3), max. proud je 300 mA.

1.9. Sériové linky a dalkovy restart

Rizeni obsahuje 6 sériovych linek pro rizné uéely (viz. Tabulka 10).

Dalkovy restart systému lze provést pfivedenim impulzu napéti 24 Vss (délka impulzu min.
0,3 s) mezi svorky RS+(X16/4) a RS-(X16/1).

Tabulka 10 — piehled sériovych linek

linka urceni konektor pin vyznam
CAN ptipojeni moduli MKU, MKM E, MKS, X8 CL(2) | signal CAN — nizka Grovei
MKM a propojeni dvou vytaht CH(3) | signal CAN — vysoka troven
Dol | datovy vystup pro fizeni displeja DI1 — DI5 X8 Dol(4) | linka 100 Bd,, zem GND
Do2 | datovy vystup pro fizeni displeji DI16-D110 X8 Do2 (5) | linka 1000 Bd, zem GND
1 GND — zem externich zafizeni
2 U24 — napéjeni externich zatizeni
3 RESET — externi restart
4 U12 — napéjeni moduld
standardni sbérnice SPI pro fizeni piidavnych 5 SDO — vystup dat SPI
SPI moduld MVP, MS MODUL 6 SDI — vstup dat SPI
7 SCL — takt SPI
8 INT — pferuseni od modulu
9 0V — zem napajeni modulid
10 +5V — napéjeni moduld
propojeni s PC, 2 RXD — vstup dat RS 232
dalkovy dohled a parametrizace 3 TXD — vystup dat RS 232
RS232 sbérnice je aktivni pti odpojené svorce 485 RS232 5 0V — zem dat RS 232
(vypnuta pti aktivaci RS485) 9 +5V — napéjeni modulu (pies J7)
3 IRQ — pfepinani do rezimu
programovani
PRG pripoj eni_ programatoru (upgrade SW, PRG 5 TXD — vystup dat
parametrizace) 6 RXD - vstup dat
9 0V — zem napéjeni programatoru
10 +5V — napéjeni programatoru
propojeni pro vzdalené ovladani, 485(1) | prepnuti na RS485 propojenim s OV
RS485 | dalkovy dohled a parametrizace X17 A(2) .
aktivuje se propojenim svorky 485 s 0V B(3) linka RS485
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Obrazek 17 — typické zapojeni sériovych linek a dalkového restartu

RUM £ MODEM
I I GSM
RS232 RS232
MODUL RS- -
RS+ b— '
I I DI1 - DIS
Dol I
GND G
MUP, MS .0 N
DI6 - DI10
GND GND
u24 +24
Do2 INP
/\ +24> ["]K["] E
cL /M Lo (MKW
CH /\ CH
U12¢+Um /’\\ +12(+2)
GND N\ GND
v Vv

druhy vdtah

v duplexnim provozu

Obrazek 18 — schéma propojeni dvou vytahti v duplexnim rezimu

Y.

+24V GND
RUM E
Adresa CAN = B0
volby dolu 9-16
- CL
nebo kablina 1-8 9-16
volba nejvyssi podlazi
I cH
volby dolu |1-8 1-8 Jé=on
i
)
fe con_~t_Ne
o
>

120R
120R

programovatelny vystup
osazene rele, nastaveny

jako porucha rozpinac

Y.

+24V GND

RUM E

Adresa CAN = 01

CL
9-16

CH 1

J6=0on 1-8

com__~t NC

volby nahoru 9-16

nebo kabina 1-8

volba nejvyssi J\:)odlazi

volby nahoru [1-8

volba 1
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2. Indikaéni a ovladaci prvky

2.1. Indikace

Pro jednoduchou kontrolu stavli jsou na desce umistény indikacni diody LED u vSech
dalezitych obvodi. Diody LED umisténé u svorek konektorii indikuji piimo stav piislusného
vstupu nebo vystupu a nejsou oznaceny zvlasStnim popisem. Ostatni indikacni diody jsou
oznaceny potiskem na desce (viz. Obrazek 1, 2). Pfehled indikaci ukazuje Tabulka 11, tu¢né
vyznacené jsou opatieny potiskem na desce.
Krom¢ indikaci LED diodami je na desce umistén dvoumistny sedmisegmentovy disple;j.
Vyznam 0daji na displeji je dan nastavenim ovladacich prvku (viz. kapitola 2.2).

Tabulka 11 — ptehled indika¢nich diod

dioda indikuje sviti nesviti poznamka
U24 | napéti 24 Vss na svorkich U24 je neni pojistky
+5V | napéti 5 V pro napajeni elektroniky je neni FU1, FU2
U12 | napéti 12 Vss na svorkach U12 je neni (uHW?2 i FU3)
+UA indikace’ spravné funkce nabij e,ni akumu_létor pojistka FU4
akumulatoru akumulatoru odpojen
a kontakt RE1 kontakt RE1
2 LC standardné obvody svétla v kabiné (LC1-LC2) (LC1-LC2)
S rozepnut sepnut
HS | jizda vysokou rychlosti Hso-G1 (HSR-GR) |Hso-G1 (HSR-GR)
5 sepnut rozepnut
% LS | jizda nizkou rychlosti Lso-G1 (LSR-GR) | Lso-G1 (LSR-GR) | v zéVvo.rlféch’ pri
g sepnut rozepnut pouziti relé a
g UP | jizda nahoru Upo-G1 (UPR-GR)|Upo-G1 (UPR-GR)| propojeni G,ND-
N sepnut rozepnut G1 pomoci J1
= ., . Dwo-G1(DWR- | Dwo-G1(DWR-
DW | jizda dold GR) sepnut GR) rozepnut
01-G1 sepnut 01-G1 rozepnut
ol (COM-NC sepnut [(COM-NC rozepnut
COM-NO rozepnut)] COM-NO sepnut) . .
02 02-G2 sepnut 02-G2 rozepnut | v zavorkach pfi
03 03-G34 sepnut 03-G34 rozepnut P Ouz.m r elé a
04 04-G34 sepnut 04-G34 rozepnut pmpgjlem GND-
nebo
- 05 05-GND sepnut | 05-GND rozepnut GND-G2 nebo
g‘ stav programovatelnych vystupt (05R-C56 sepnut) |(05R-C56 rozepnut) GND-G34
E, 6 0l -08 06-GND sepnut | 06-GND rozepnut pomoc
(06R-C56 rozepnut)| (06R-C56 sepnut) 132,13
07-GND sepnut | 07-GND rozepnut
o7 (COM-NC sepnut |(COM-NC rozepnut
COM-NO rozepnut)] COM-NO sepnut)
08-G8 sepnut 08-8 rozepnut v z&vorce pii
08 (COM-NC sepnut [(COM-NC rozepnut| pouziti relé a
COM-NO rozepnut)] COM-NO sepnut) | propojky J4, J5
vstupy _inl- stav p_rogramovateln}'Ich vstupti vstup spojen vstup neni spojen
in13 |inl1-inl3 s GND s GND
SCO EZIZ) ;zéizgﬁmlgglhu okruh spojen okruh rozpojen
B.O. SC1 gzgggriin?zzf;ﬁ?smlm okruhu za okruh spojen okruh rozpojen
sC2 napéti na konci bezpecnostniho okruh spojen okruh rozpojen

okruhu
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dioda indikuje sviti nesviti poznamka
GCS | zem na spole¢né lince voleb je neni
volby . vstup spojen vstup neni spojen
1-16 | stav vstupi voleb s GCS s GCS
restart R relé dalkového restartu sepnuto rozepnuto
sméry HU indikace sméru nahoru HU-GND sepnut | HU-GND rozepnut
HD | indikace sméru dolii HD-GND sepnut | HD-GND rozepnut
stanice IS indikace , ,klec ve stanici® klec ve stanici klec mimo stanici
CT | vysilani na sbérnici CAN je neni
© CR | pfijem ze sbérnice CAN je neni
E Dol | vysilani dat pro displeje DI1 — DI5 je neni
’_“E Do2 | vysilani dat pro displeje DI6 — D110 je neni
s TXD | vysilani na sbérnici RS232 je neni
RXD | pfijem ze sbérnice RS232 je neni
2.2. Ovladani
Tabulka 12 — ptehled ovladacich prvkii na desce
typ oznaceni vyznam poznamka
1 | nastaveni typu vytahu (jednorychlostni —dvourychlostni)
2 | nastaveni typu vytahu (lanovy — hydraulicky)
3 | nastaveni typu dvefi (ru¢ni — automatické) y ,
TV, o o~ oy oy zmena nastaveni se
SAL 4 | pouziti frekven¢niho ménice (pouzit — nepouzit) projevi a% po
A 5 | zptsob ovladani ze stanic (jedno tlacitko — dvé tlacitka)
=~ ., T restartu
A 6 | dorovnavani ve stanici (ne — ano)
>§ 7 | typ snimaci (rozpinaci — spinaci)
g 8 | typ srovnavacich kontaktl (rozpinaci — spinaci)
4 SA2 1-8 | parametrizace vytahu
1 | test vytahu
2 | indikace poctu jizd a kédovani vytahu
SA3 . -
3 | prohlizeni a mazani chyb
4 | hardware HW1 / HW2 nebo HW3
J1 zkratovaci propojka GND — G1
J2 zkratovaci propojka GND — G2
J3 zkratovaci propojka GND — G34
- J4 zkratovaci propojka GND — G8
g— J5 zkratovaci propojka +U24 — 08+
=1 J6 pfipojeni zatéZovaciho odporu sbérnice CAN
J7 ptipojeni napajeciho napéti 5V ke konektoru RS232
JB1-JB4 jumpery pro posileni zil napajeni plochym vodi¢em
7,8, 10, INV jumpery pro generovani signalu ,.klec ve stanici®
S RESET tlacitko restartu systému
5 KS1 tlagitko nastaveni (nahoru)
= KS2 tlacitko nastaveni (dold)

21




3. Zakladni nastaveni systému

3.1. Nastaveni typu vytahu a snimacu
Zakladni nastaveni typu vytahu, zptisobu ovladani a typti snimaci se provadi pomoci spinace
DIP SA1. Nové nastaveni spinace DIP se projevi az po restartu desky.

SAl/1 off  zadny vyznam
on Dvourychlostni vytahy lanové, s frekvencnim méni¢em, hydraulické

SAl/2 off  Lanové vytahy se zavazim i bubnové, vytahy s frekvenénim méni¢em, Sachetni
informace podle 8.2 nebo 8.5 (8.6)
on Hydraulické vytahy, Sachetni informace podle 8.3 nebo 8.5

SA1/3 off Ru¢ni kabinové i Sachetni dvefe
on Automatické dvefe kabinové, Sachetni unasené nebo ruéni

SAl/4 off  Vytahy s frekvenénim méni¢em
on Vytahy bez frekvenéniho ménice

SA1/5 off  Jedno tlac¢itko ve stanicich
on Dvé tlacitka (chci nahoru, chei dolt) ve stanicich (simplex, duplex)

SA1/6 off  Vytah bez dorovnavani ve stanici
on Vytah s dorovnavanim ve stanici

SA1/7 off  Snimace Sachetnich informaci rozpinaci
on Snimace Sachetnich informaci spinaci

SA1/8 off  Srovnavaci kontakty rozpinaci
on Srovnavaci kontakty spinaci

3.2. Nastaveni standardnich parametru

Standardni (tovarni) parametry 1ze nastavit pfepnutim vSech Ctyi' spinac¢ti SA3 do polohy on,
soucasnym stiskem tlacitek KS1 a KS2 a naslednym kratkym stiskem tlacitka RESET. Po
uvolnéni tlacitek (po 4 s) a vraceni spinactt SA3 do polohy off probihd cca 1 minutu zapis
parametrt (na displeji ¢islo verze FW), po ukonéeni zapisu nutné provést jesté jednou restart.

4. Parametrizace

Nastaveni parametrt se provadi pomoci spina¢e DIP SA2. Spinace DIP SA3/1,2,3 musi byt
Vv poloze off. Kombinaci poloh jednotlivych spinacii na SA2 se zvoli pfislusny parametr a
pomoci tlacitek KS1 (nahoru) a KS2 (dolt) je mozné nastavit jeho hodnotu (viz Tabulka 13).
Zménénd hodnota se promitne ihned do vlastnosti systému s vyjimkou parametrii, které se
tykaji kabinovych modult MKU, MKME a MKS a projevi se az po restartu systému
(v tabulce oznaceny *).

Pokud jsou vsechny spinace SA2 v poloze off, je na displeji zobrazeno aktualni podlazi a
tlacitka KS1 a KS2 Ize pouzit jako jednoduchy pojezd vytahu (KS1 = jizda nahoru, KS2 =
jizda dol1).
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Tabulka 13 — Piehled parametri

SA2 cislo Stan- . Krok | Skuteéné
1[2]3]4]5]6]7]8 Parametr par.x+) | Rozsah | g Vyznam «%) | nastaveni | S
Zakladni parametry 25
0[{0/0]|0[1]0]0[0]Pocetpodlazi *) 0 2+24 8 8 podlazi 1 25
0/0[0]|1[/0[0]|0]|0|Vychozi stanice 1 1+24 2 2 podlazi 1 25
0/1(1]1[1]{0|0]|0|Typ tizeni dvou vytaht 14 0+3 0 jeden vytah 1 25
1{0]1[1]1]0/|0]|0|Moznosti ekonomického provozu 21 0+63 0 zakladni nastaveni | 1 26
1/0[0/0]0[1]0]|0 |Dobanakladani u skupinovych tizeni 36 0+99 20 20s 1 26
0{0/1]21]0|21]0/0]Spodnipodlazi 56 1+23 1 nejnizsi podl. = 1 1 26
Rizeni jizdy 27
0/1]1]1/0[0]|0]|0 |Maximalni doba jizdy mezi stanicemi 13 0+99 40 40s 1s 27
1]/0[{0/1]0[0]|0][0|Doba do zastaveni 16 0+ 255 0 0 ms 10ms 27
111[1]/0]0[0]|0]0 |Pocet pokust na rozjeti 26 0+99 3 3 X 1 27
0[{0/0[1]0]|1]0/0]|Doba rozjezdové rampy (piepnuti Y/A) 30 0+9.9 0.5 05s 0,1s 27
0/0[0[1|1]{1]0]|0|Doba od zpomaleni 31 0+9.9 0.5 05s 0,1s 27
0/0/1]/0/0|0|0|0|Doba svétla v kabing 3 0+60 0 0 min Tab.15 28
0/0[1]0/1[0]0]0]Cas pevné podlahy 4 0+99 4 4s 1s 28
1/0/0]1]0|1][0]0 |Dobado klidového stavu 50 0+99 27 270s 10s 28
1/1|/0]{0]1|1]0]|0 |Doba ¢ekani na okruh SC2 54 0+99 12 12s 1s 29
0[1]1]1]1]1|0]|0]Zpozdéni zavieni dveii 57 0+99 1.0 1s 0,1s 29
1[1]1(0[1]1|0]|0|Doba do rozjezdu 60 [03+99| 05 05s 0,1s 29
0{1/1]{1]/0]1|0|0]|Doba na vystoupeni 48 1.5+99| 4.0 4s 0,1s 29
1{1)/0[/0]0]|1|0]|0|Maximélni doba stani mezi stanicemi 51 1+99 6 60s 1s 29
P{P|P|P|P|0]|0|1]|Rezimy v podlaZzich 127-96 | 0+63 0 7adny rezim 1 30
1/1]1]0[1]0]0]0]Sachetni informace 27 0+63 0 zadny rezim 1 31
Sbér a parkovani 32
0{1/1{0[/0]|0|0|0]|Typsbéru 11 1+4 1 sbér doli 1 32
0[1]1]0[1]0]0|0]|Pocetpovolenych zaznamu *) 12 0+99 5 5Xx 1 32
0/0]/0]1[1[0]|0]|0|Doba pred parkovanim 2 0+ 60 0 0 min Tabh.19 32
111{0|1]1[0|0]0 |Parkovaci stanice 25 1+24 2 2 podlazi 1 33
1{0]0[0|1]1|0]|0|Doba pied sjezdem do nejniZsi stanice 53 0+60 0 0 min Tab.20 33
Parametry dveii 34
0[{0[1[1]|0|0|0|0]|Doba do zavirani dveii 5 0+99 10 10s 1s 34
0/0[1]1[1]{0|0]|0|Doba otevirani a zavirani dvefi 6 1+99 6 6s 1s 34
1{1]0(0|1]0|0]|0|Typ automatickych dvefi 23 0+63 4 rucni dvete, 1x 1 34
1[1]1/0]0]1|0]|0|Doba otevieni pii nakladani 46 0+99 0 0 min 1min 34
P|P[P|P|P[0]|1]|0 |Rezim dvefi v podlazich 95-64 | 063 0 zadny rezim 1 35
Displeje a gongy 36
0[{1/0|/0|0|0|0|0]|Typdispleje v kabing *) 7 0+6 6 MKU 1 36
0/1]0]0|1|0]|0]|0|Rezim displeje *) 8 0+38 0 neroluje 1 36
Rychlost rolovani (pro MKME) *) . -
ojijojtjojojojo Displej MKU (pro MKU) ; 0380 4 displej DI11 ! 36
0[{1[1/0]|0|0|1]1]Index obrazku pro DI11 198 0+99 0 obrazek 0 1 37
0[{1]/0|1]|1|0|0|0]Sada znaku pro displej *) 10 0+30 2 -1,0,1+22 1 36
P|P|P|P|[P[1]1]|0|Zobrazeniv podlazich *) [159-128| 0+56 |1,2+32| znaky1az32 1 38
111{0/1]0[0]|0][0 |Zpozdéni gongu a pocet gongi *) 24 0+93 3 0s,3x 1 38
0/0[1]0|0[1]0]|0 |Okamzik spusténi gongu a ml. zafizeni 32 0,12 0 pfi zastavovani 1 39
1lol1l1l1l1l0l0 Indikace HU, HD a tizeni klidového 59 063 0 podle sméru, 1 39
stavu klid. stav vypnut
1/0|1[{1]0|1]|0]0 |Hlasky MMZ4 52 0+13 10 odpovida sadé 1 39
P|P|P|P|P|1]0]|1]|Kdédy hlasek v podlazich 160-191| 0+99 |1,2+32| hlasky 1 az32 1 40
1/1[1]1]0|1]0]0 |Povoleni dopliikovych hlasek 49 0+63 0 zadné hlasgky 1 40
Vyznamy vstupi 42
1]0]1]0lo|o|o|o|Vyzmam vstupu in 18 53 |Kontrolastykath—) 43
rozpinad
1]{of1]0|1]0]0]|0]|Vyznam vstupu in2 19 5y | Prehfdtimotoru—) ) 43
rozpinac
1{0o|1]|1|0|0|0]|0|Vyznam vstupu in3 20 o |pfetizeni kabiny = 43
099 _spina
1/1]1|1]1|0]0|0]|Vyznam vstupu in4 29 g | Plncho zatizeni—1 ) 43
spinag
1/1|1]|1]0|0|0]0|Vyznam vstupu in5 28 g | 7atizenikabiny— ) ) 43
spinad
110|1]0]0|1]0|0|Vyznam vstupu in6 43 10 revizni jizda - 1 43
spinag
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SA2 Parametr dislo Rozsah Stan- V¥znam Krok | Skuteéné Str
112]|3(4|5]|6|7]8 par.**) dard y **) | nastaveni )
1/1/0]1]0]1]0]0|Vyznam vstupu in12 44 11 | pozémi siezd— | 43

spina¢
1/1]0]|1[1]1|0|0|Vyznam vstupu in13 45 g | otevienidveril jy 43
- spina¢
0/0[0[1[0[0|1|1|Vyznam vstupu3l (il naMKU) *) | 207 16 blOk‘_’Vs?)?I‘l;‘;‘bmy 1 43
1{0]0]1]0|0]|1]1|Vyznam vstupu 32 (i2na MKU)  *) | 206 21 Jlmf‘:p&ilgem 1 43
ol1]o[1]0|0|1]1]|Vyznam vstupu33 (i3 naMKU)  *) | 205 20 "Stf”[s’pifa’;yl 1 43
1/1/0]1]0|0|1|1|Vyznam vstupu 34 (i4 na MKU) ~ *) | 204 26 Vs‘fjgpcifa”éyz 1 43
0+99 - ™
0lo|1]1]0]0]1]1]|Vyznam vstupu 35 (5 naMKU)  *) | 203 4 Otev_rzglij;;r” 1 43
110(1[1]0|0]|1|1|Vyznam vstupu 36 (i6 naMKU) ~ *) | 202 5 Zavr_?p‘iﬂzgr” 1 43
0/1]1]1[0|0|1|1|Vyznam vstupu37 (i7naMKU) *) | 201 24 Ote"_r?;lifavg’“z 1 43
1{1(1[1]0|0]|1|1|Vyznam vstupu 38 (i8 naMKU)  *) | 200 25 Zavfe;;iﬂ;g“z 1 43
Programovatelné vystupy 44
1{0)0(1]{1]0|0]|0]|Vyznam vystupu ol 17 5 rev. jizda —spinaci| 1 45
1{1]0(0]0]0/|0]|0]|Vyznam vystupu 02 22 52  |porucha —rozpinaci] 1 45
o|1]|o|o|0|1]0]|0]|Vyznam vystupu 03 37 17 | rodexdovd rampa |y 45
- spinaci
ol1lo]o|1|1|0]0]|Vyznam vistupu o4 38 g | souscdnistanice | 45
- spinaci
ol1lol1]o|1]0]0]|Vyznam vstupu 05 39 65 Jlm:p?ﬁggim* 1 45
1|0 1]1 0 | Vyznam vystupu 06 40 099 66 |jizda dolu —spinaci| 1 45
0|1|0]0]|Vyzam vistupu 07 41 13 °Vlalda“‘ aut. dvefi| 45
— spinaci
ol1|1]0|1|1]0]0]|Vyznam vystupu o8 42 14 | mMagnctuzavery |, 45
dvefi-spinaci
0{0/0]|0[0]0]|1]1]|Vyznam vystupu Ol na MKU 195 19 spusténi gongu 1 45
1{0[0]0]|0[0]1]1]|Vyznam vystupu O2 na MKU 194 4 volba z kabiny 1 45
0{1/0{0[{0]0|1]1]|Vyznam vystupu O3 na MKU 193 99 porucha 1 45
1[1]0(0]|0]0|1]|1]|Vyznam vystupu O4 na MKU 192 0 pretizeni 1 45
0/{0/1{0[0|0|1(1]Vyznam vystupu R6 na MKU 196 22 krétké podlazi 1 45
1]/0[{1/0]|0[0|1[1]|Vyznam vystupu LC 197 87 svétlo kabina 1 45
Sbérnice 46
1{0|/0[0[|1]0|0]|0|Adresasbérnice CAN 15 00,01 00 nadiizeny vytah | 1bin 46
Poditani jizd 46
0{0|1]0[1]1]0|0]Pocetjizd zakédovaného vytahu 33 1+99 50 50 000 x 1 46
1/1{1/0]|1]0]|1|1|Maximalni pocet ohybt lan 61 0+9.9 0 vypnuto 100000 46
Zv1astni reZimy 47
0/0[1]1|1[1]0]0 |Podlazipro pozarni sjezd 34 1+ 66 2 2 podlazi 1 47
1]/0[1]/0]|1[1]0]|0 |Doba blokovani pii servisu 55 0+60 0 vypnuté blokovani | Tab.35 47
1lolol1l1l1l0]l0 Paramevtry }'{ouzoveho sjezdu a 58 0=15 0 uvedefl.l do stavu 1 47
evakuacni jizdy neéinnosti
1]/1[1|/0]|0[0]|1[1|Podlazi pro servisni jizdu 199 1+24 8 servis v 8.podl. 1 47
Ostatni parametry 48
1(1)21(1[1]1|/0]|0]Jazyk 35 0+3 0 Cesky 1 48
1lololololololo Zobrazeni chyb na displejich ve 47 01 0 zakaz zobrazovani 1 48
stanicich ' chyb
*) Pti pouziti modulu MKU, MKME nebo MKS se nastaveni projevi az po restartu systému
**) Cisla parametrt koresponduji s ¢isly v programu pro dalkové monitorovani vytahti, hodnotu parametru
z dalkového monitoringu je nutné prepocitat podle kroku.
Skute¢né nastaveni DIP 1
1 | 2 3 4 5 6 7 | 8
Typ vytahu Dvere FM Tladitka Dorov. Snimace
ON
OFF
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4.1. Zakladni parametry
4.1.1. Pocet podlazi 00001000

Rozsah nastaveni: 2 —24 Standardni hodnota: 8

Parametr je vZdy nutné nastavit podle skute¢ného poctu podlazi. Pii provozu vytahu probiha
podlazi najetim na srovnavaci snima¢ nahote (vstup in9). V piipadé nespravného nastaveni
parametru se po dojezdu do nejvysSiho podlazi vytah rozpocita (nastavena vyssi hodnota)
nebo provede srovnavaci jizdu (nastavena nizsi hodnota).

V piipad¢ pouziti kabinového modulu MKU, MKM E (nebo MKS) je nutné po zmén¢ tohoto
parametru provést restart celého systému, aby byl parametr pfenesen do kabinového modulu.

4.1.2. Vychozi stanice 00010000

Rozsah nastaveni:  1—24 Standardni hodnota: 2
Vychozi stanice je misto nejcastéjSiho vystupu a nastupu osob (napf. piizemi u obytnych
domu).

Pii standardnim nastaveni jednosmérného sbérného tizeni smérem dola (7yp Shéru = 1) je ve
vSech stanicich nad vychozi stanici povolen sbér dolii, pod a ve vychozi stanici povolen sbér
nahoru. Pfi nastaveni jiného typu sbéru parametr neovlivituje sbér vytahu.

Souvisejici parametry: 4.3.1 Typsbéru 01100000 str.32

4.1.3. Typ fizeni dvou vytahi 01111000

Rozsah nastaveni:  0—3 Standardni hodnota: 0
Parametr urcuje zptsob tizeni dvou propojenych vytahi podle nasledujici tabulky:

Tabulka 14 — vyznam parametru Typ Fizeni dvou vytahii

hodnota parametru | typ Fizeni popis
0 jeden vytah — kazdy samostatné podle vlastnich voleb
1 vytahy v ekonomickém provozu 1 — blokovani jizdy do stejného | kap. 5.2.1
podlazi
2 duplexni provoz — spole¢na tlacitka ,,chci nahoru®, ,,chci dold kap.5.2.3
3 vytahy v ekonomickém provozu 3 — ptivolani vyhodnéjsiho vytahu kap.5.2.2

Nulova hodnota parametru se nastavuje vZzdy u samostatného vytahu nebo v piipadé potteby
zruSeni skupinového fizeni — Vtomto pifipadé neni nutné fyzické rozpojeni dratd mezi
rozvadéci a kazdy vytah se chova jako samostatny.

Vlastni propojeni vytahii se provede spojenim svorek CL a CH mezi dvéma rozvadéci (staci
pouze dva vodice). V piipadé vétsi vzdalenosti rozvadeéct (nad 3 m) je doporuceno pouzit
stinéné dvoulinky, stinéni je pak pfipojeno na GND jednoho z rozvadéci.

U kazdého vytahu je pak nutné nastavit spravny parametr Adresa sbernice CAN — jeden vytah
00 (osobni), druhy vytah 01 (ndkladni). Po nastaveni parametrQ Typ Fizeni dvou vytahii a
Moznosti ekonomického provozu, provedeni restartu a prvni jizdy kazdého vytahu piejde
systém do zvoleného algoritmu.

Souvisejici parametry: 4.3.1 Typ sberu 01100000 str.32
4.1.4 Moznosti ekonomického provozu 10111000 str.26
4.8.1 Adresa sbernice CAN 10001000 str.46

4.1.5 Doba nakladani u skupinovych rizeni 10000100 str.26
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4.1.4. Moznosti ekonomického provozu 10111000

Rozsah nastaveni: 0 —63 Standardni hodnota: 0
Parametr ma vyznam pouze v rezimech ekonomickych provoza 1 (Typ rizeni dvou vytahii =
1) a 3 (Typ rizeni dvou vytahii = 3). Nastavuje se podle nasledujici tabulky:

Tabulka 15 — vyznam parametru Moznosti ekonomického provozu

hodnota vyznam
0 zékladni nastaveni — 2 tlacitka, povolen dvoji stisk pro pfivolani nadkladniho vytahu
1 jedno spole¢né tlacitko v ekonomickém provozu 3
2 zékaz dvojiho stisku — stejné vytahy
4 predani pozadavku po 2 a vice volbéch do stojiciho vytahu
8 zobrazeni potvrzeni z kabiny i ve stanicich
16 piednost stojiciho vytahu
32 paralelni propojeni voleb u jednotlacitkového ekonomického provozu

Zakladnim nastaveni (0) je pro kombinaci nakladniho a osobniho vytahu, kdy mé kazdy
samostatné tlacitko volby ze stanice a ve stanicich potvrzuje pouze volbu ze stanic. Pfi¢tenim
nékteré z hodnot podle tabulky lze nastavit kombinaci pozadovanych funkei.

Napt. pii pozadavku potvrzeni volby zkabiny i1 ve stanicich pfi jednotlacitkovém
ekonomickém provozu 3 je nastavena hodnota 9 (8+1).

Souvisejici parametry: 4.1.3 Typ Fizeni dvou vytahii 01111000 str.25

4.1.5. Doba nakladani u skupinovych fizeni 10000100

Rozsah nastaveni: 0 —99 Standardni hodnota: 20

Hodnota parametru je nastavena v sekundach. Parametr uréuje dobu, po kterou sméji byt
otevieny dvetfe vytahu nez piejde do rezimu, kdy automaticky ptfedavd vSechny volby ze
stanic druhému vytahu. Nema vyznam u samostatnych vytaht.

Souvisejici parametry: 4.1.3 Typ Fizeni dvou vytahu 01111000 str.25
4.1.6. Spodni podlazi 00110100
Rozsah nastaveni: 1 —23 Standardni hodnota: 1

Hodnota parametru urcuje, jaké ¢islo podlazi bude nastaveno ve spodni stanici. Parametr je
nutné pouzit v ptipad¢€, Ze jsou propojeny 2 vytahy s rozdilnou nejnizsi stanici. Pak u vytahu,
ktery zac¢ind ve vysSSim podlazi nastavime parametr na hodnotu tohoto podlazi. Dalsi
parametry souvisejici s ¢islem podlazi jsou pak u obou vytahti shodné.

Napf. u propojenych vytahil, kdy osobni vytah nejezdi do sklepa, bude nastaveni osobniho
vytahu 2 a nakladniho vytahu 1. Oba vytahy budou mit nastavenou shodné vychozi stanici na
hodnotu 2 a budou mit stejnou sadu znakd. U nakladniho vytahu bude v parametru Rezimy
V podlazich nastaveno exkluzivni 1. podlaZi.

Souvisejici parametry: 4.2.14 Rezimy v podlazich PPPPP0O01  str.30
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4.2. Rizeni jizdy

4.2.1. Maximalni doba jizdy mezi stanicemi 01110000

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 40

Hodnota parametru je nastavena v sekundach. Piekrocenim nastavené doby jizdy mezi stanicemi je
vytah zablokovan a je nutny zasah Udrzby (reset). Doba je spusténa soucasné s povelem K jizde
vytahu. Je nulovana kazdym priijjezdem patra.

Pokud je parametr nastaven na nulu, hlidani prekroceni doby jizdy je zakazano.

Souvisejici parametry: 4.7 Programovatelné vystupy str.44

4.2.2. Doba do zastaveni 10010000

Rozsah nastaveni: 0-255(5.5.) Standardni hodnota: 0

Hodnota parametru je nastavena v desitkach milisekund (napf. 10 = 100ms). Timto parametrem je
mozné zpozdit reakci systému po pfichodu snimace pro zastaveni a nastavit tak piesné zastavovani ve
stanicich, aniz by se musely upravovat Sachetni informace. Dulezité je, aby ve vSech stanicich byly
vzdalenosti, které urcuji okamzik zastavovani vytahu, shodné. Pfi hodnotach mezi 100 a 199 se na
displeji zobrazi jedna tecka, pfi hodnotach 200 az 255 se zobrazi dve¢ tecky (napf. pfi zobrazeni 4.5 je
nastavena hodnota 1450 ms). Pfi nastaveni max. hodnoty (5.5.) vytah nezastavi po uplynuti ¢asu, ale
az na poéitacich snima¢ich (parametr Sachetni informace musi byt standardné 20).

4.2.3. Pocet pokust na rozjeti 11100000

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 3

Parametr urcuje, kolik dal§ich pokust o jizdu ma systém vykonat, nez ptejde do poruchového stavu,
po kterém je provedeno vymazani vSech voleb. Pokud je nastaven néktery vystup jako indikace
poruchy, je po piekroCeni poctu pokust aktivovan. K deaktivaci tohoto vystupu dojde az pfi
nasledném bezporuchovém rozjezdu. Stejnym zptisobem je aktivovano poruchové relé na modulu
kabiny MKM E (MKYS), pokud je pouZzit.

Souvisejici parametry: 4.7 Programovatelné vystupy str.44

4.2.4. Doba rozjezdové rampy, prepnuti hvézda / trojuhelnik 00010100

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 0.5

Hodnota parametru je nastavena v sekundach s krokem nastaveni 0.1 s. Parametr uréuje dobu po
kterou je aktivni vystup nastaveny ,sepnuti rozjezdové rampy u FM®. K aktivaci vystupu dojde
v okamziku rozjezdu a vystup je aktivni po nastavenou dobu. Této funkce lze vyuzit pti pozadavku
pomalejsiho zacatku rozjedu frekvenéniho menice zejména u bubnovych vytahti a pro fizeni pfepnuti
hvézda / trojuhelnik u hydraulickych vytahii.

Souvisejici parametry: 4.7 Programovatelné vystupy str.44

4.2.5. Doba od zpomaleni 00011100

Rozsah nastaveni: 0-9.9 Standardni hodnota: 0.5
Hodnota parametru je nastavena v sekundach s krokem nastaveni 0.1 s. Parametr urcuje dobu od
signalu ke zpomaleni vytahu (od snimace), po jejimz uplynuti je aktivovan vystup, ktery byl nastaven
jako ,,pfemosténi okruhu kabinovych dveii*. Vystup je aktivni az do upIného zastaveni vytahu.
Funkci lze vyuzit pro pfemosténi ¢asti bezpecnostniho okruhu u vytaht, kde mize dojit k preruseni
BO jesté pted zastavenim (napi. otevieni dvefi pied stanici). Dal§i moznosti je vyuzit okamziku
uplynuti doby pro spusténi gongu nebo mluviciho zatizeni. V tomto piipad¢ nemusi byt zadny vystup
nastaven jako ,,pfemosténi okruhu kabinovych dvefi.
Souvisejici parametry: 4.7 Programovatelné vystupy str.44

4.5.8 Okamzik spusténi gongu a mluviciho zarizeni 00100100 str.38
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4.2.6. Doba svétla v kabiné 00100000

Rozsah nastaveni: 0 —60 Standardni hodnota: 0
Nastaveni parametru se provadi v krocich podle nasledujici tabulky:

Tabulka 16 — kroky pro parametry Doba svétla v kabiné

Displej: |01 |02 |03 |04 |05 |1.0 |15 |20 |3.0 |50 |10 |15 |20 |30 |40 |50

60

Krok: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15 |16

17

Cas: 10s |20s |30s |40s |50s |1min udaje v minutach

Parametr definuje dobu, po kterou bude po zastaveni vytahu ve stanici rozsviceno svétlo
v kabin¢. Nastaveni doby je vyhodné pii pouziti zativkového osvétleni nebo ovladéani
snizen¢ho svétla. Pii nastaveni nulové hodnoty je svétlo rozsviceno pouze na dobu pro
nastoupeni nebo vystoupeni osob nebo (v pfipadé pouziti pevné podlahy) po dobu danou
parametrem Cas pevné podlahy. V piipadé pouziti pevné podlahy je doporuceno nastavit dobu
svétla o n€kolik vtetin delsi, nez je doba podlahy.
Souvisejici parametry: 4.2.7 Cas pevné podlahy 00101000 str.28

4.2.12 Doba na vystoupeni 01110100 str.29

4.2.7. Cas pevné podlahy 00101000

Rozsah nastaveni: ~ 0—99 Standardni hodnota: 4 (do verze 2.1 =0)
Hodnota parametru je nastavena v sekundach. Parametr je nastaven na hodnotu 2 a vyssi
Vv pfipadé pouziti pevné podlahy v kleci a urcuje dobu, po kterou nelze vytah ptivolat volbou
ze stanice po otevieni a zavieni dvefi (rozepnuti a sepnuti bezpecnostniho okruhu). Do této
doby musi uzivatel po nastupu do klece provést kabinovou volbu, jinak zacne vytah
obsluhovat volby ze stanic. Pfi pouziti automatickych dvefi je cas také aktivovan
znovuotevienim dvefi. Po uplynuti doby pevné podlahy dojde také ke zhasnuti svétla
Vv kabing, pokud je parametr Doba sveétla v kabiné nastaven na nulu.
Pokud je parametr nastaven na nulu, predpoklada se pouziti kontaktu pohyblivé podlahy,
ptipojeného na nektery z programovatelnych vstupii s nastavenim ,,zatizeni kabiny*.
Pokud je parametr nastaven na 1, predpoklada se pouziti pohybového ¢idla v kabing,
pfipojen¢ho kontaktem na néktery z programovatelnych vstupli s nastavenim ,,zatiZeni
kabiny* (je potlacena funkce mazani voleb pfi prazdné kabin¢).
Souvisejici parametry: 4.2.6 Doba svétla v kabiné 00100000 str.28

4.6 Vyznamy vstupii str.42

4.2.8. Doba do klidového stavu 10010100

Rozsah nastaveni: ~ 0—99 Standardni hodnota: 27 (270s)
Hodnota parametru je nastavena v sekundach s krokem nastavenilO s. Parametr urcuje dobu,
po které da fizeni pokyn k piechodu do klidového stavu (rezim tandy). Doba je spusténa
okamzikem indikace ,,vytah v klidu“ (zhasnou ob¢ $ipky). Pokud je klidovy stav povolen, je
po uplynuti doby sepnut vystup naprogramovany na ,,indikace klidového stavu®. Ten pak
zajisti odepnuti komponent, které maji byt v klidovém stavu deaktivovany. Zaroven jsou di
klidového stavu uvedeny displeje, pokud toto umoziiuji a funkce je povolena. Rizeni
klidového stavu obstarava parametr Indikace HU, HD a rizeni klidového stavu.
Souvisejici parametry:

45.9 Indikace HU, HD a 7izeni klidového stavu 10111100 str.39

4.7 Programovatelné vystupy str.44
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4.2.9. Doba ¢ekani na okruh SC2 11001100

Rozsah nastaveni: 0 —99 Standardni hodnota: 12

Hodnota parametru je nastavena v sekundach. Udava dobu, po kterou systém ¢eka na sepnuti
kontaktu dvetrni uzavéry nebo zavieni kabinovych dvefi v ptipad¢é pouziti rucnich Sachetnich
dvefti. Pro unésené Sachetni dvefe nema vyznam. V ptipadé nesepnuti okruhu systém nahlasi
chybu (2.5) a provede dal$i pokus. Standardni hodnota je ur¢ena pro kabinové automatické
dvete, pro ru¢ni dvefe je doporucend hodnota 3s, pro pomalé dvefe (napt. bariéry) dobu
umérné prodlouzit.

4.2.10. Zpozdéni zavreni dvefri 01111100

Rozsah nastaveni: ~ 0—9.9 Standardni hodnota: 1.0

Hodnota parametru se nastavuje s krokem 0,1s. Udava prodlevu mezi pfijmutim pozadavku
k dalsi jizdé a vydani povelu k zavieni dveti. Uplatni se zejména pii pouziti zvukové
signalizace, kterd oznamuje smér dalsi jizdy vytahu. Pak je vhodné zkratit dobu na vystoupeni
a prodlouzit dobu do zavieni dvefim aby osoby stacily na signalizaci reagovat.

Souvisejici parametry: 4.2.12 Doba na vystoupeni 01110100 str.29

4.2.11. Doba do rozjezdu 11101100

Rozsah nastaveni: 0.3 -9.9 Standardni hodnota: 0.5

Hodnota parametru je nastavena v sekundach. Udava prodlevu mezi uzavienim celého
bezpecnostniho okruhu po volbé a vydanim povelu pro jizdu vytahu (pfi pouziti magnetu
dveini uzavéry i povelu k jeho sepnuti). Umoziuje preklenuti zakmitti dveinich spinact
V bezpe€nostnim okruhu (zejména u automatickych dvefi), aby systém zbyte¢né
nevyhodnocoval chyby rozpojeni bezpecnostniho okruhu za jizdy (2.2 nebo 2.3). Doba se
neuplatni v ptipad¢, Ze je vytah v dobé volby v klidu se zavienymi dvefmi.

Pokud je aktivovan klidovy stav vytahu (rezim tandy), je doba do rozjezdu prodlouzena o
1,5s (aktivace vypnutych komponent).

Souvisejici parametry: 4.2.8 Doba do klidového stavu 10010100 str.28

4.2.12. Doba na vystoupeni 01110100

Rozsah nastaveni: ~ 1.5-9.9 Standardni hodnota: 4.0

Hodnota parametru se nastavuje skrokem 0,1s. UrCuje dobu od zastaveni vytahu do
okamziku, kdy je vytah pfipraven obslouzit dalsi volbu. Po uplynuti doby je spuSténa hlasSka
dalsiho sméru jizdy a nastartovana doba Zpozdeéni zavieni dveri.

Po uplynuti poloviny doby na vystoupeni je aktivovana kontrola otevieni dveti (rozepnuti
SC2, aktivujici chybu 2.6). ProdlouZenim této doby lze tedy zpozdit okamzZik kontroly.
Souvisejici parametry: 4.2.10 Zpozdeni zavieni dveri 01111100 str.29

4.2.13. Maximalni doba stani mezi stanicemi 11000100

Rozsah nastaveni: 1 —99 Standardni hodnota: 60s
Hodnota parametru se nastavuje s krokem 10s. Urcuje dobu stani vytahu mezi stanicemi, po
které prejde vytah do poruchového stavu a umozni nouzové voléani.
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4.2.14. Rezimy v podlazich PPPPPO001

Rozsah nastaveni: 0 —63 Standardni hodnota: 0

Tento parametr umoziiuje nastavit v kazdém podlazi individualni nastaveni nékterych
vlastnosti. Kazdé podlazi mé tedy rtiznou kombinaci prvnich péti spinacti na DIP SA2. tyto
kombinace ukazuje nasledujici tabulka:

Tabulka 17 — nastaveni SA2 pro parametry Rezimy v podlazich

SA N
1] 2345 6] 78 podlazi
000 o] oo 0] 1 1
1 o0lo ool oo 1 2,
0ol 110 0] o000 1 3.
1] 100 0] 001 .
01 0 1] 0] 00 0] 1 5.
1] 010 0] 001 6.
01 11100001 7.
1] 11100 o0olo1 8.
0100 1] 00 0] 1 9.
1] 0010001 10,
01 110 1] 0001 1.
11110 1]0]0] 01 12
0l 0|1 1] 0001 13,
1] 0110001 14,
01 11 1] 1] 0001 15,
111 1 11]0]0] 01 16.
0100 0] 1001 17,
1] 00 0] 1] 001 18,
01 110 0] 11001 10,
1] 1100 1] 001 2.
010 1] 0] 1001 21,
110 1101001 22,
ol 1] 101001 23,
1] 110 1] 001 2.

Moznosti nastaveni jsou uvedeny Vv nasledujici tabulce. Pfi nastaveni vice vyznamu se
hodnoty s¢itaji (napt. kratké podlazi s blokovanim ze stanice = 1 +4 =5).

Pro snadnéj$i nastaveni stejnych hodnot ve vice podlaZich 1ze do vybraného podlazi
,.kopirovat“ hodnotu nastavenou v 1. podlazi stiskem obou tlacitek KS.

Tabulka 18 — moznosti nastaveni parametru Rezimy v podlazich

hodnota vyznam poznamka
1 kratké podlaZi mezi stanicemi jede vytah stfe’dni (FM) nebo nizkou
rychlosti
2 velmi kratké podlazi mezi stanicemi jede vytah nizkou rychlosti (FM)
4 blokovani volby ze blokovani aktivovano vstupem, nastavenym ,,blokovani
stanice ze stanice*
8 blokovéni volby blokovani aktivovano vstupem, nastavenym ,,blokovani
z kabiny Z kabiny*
16 opacné funkce snimact | pfi jizd€ mezi sousednimi stanice_mi je prohozena funkce
v kratké stanici pocitacich snimacu (in10 a in11)
30 o Y volba do tohoto podlazi neni v ekonomickém provozu
exkluzivni podlazi Y . ,
pfedana do druhého vytahu

V nastavenich délky podlazi a opacné funkce snimact se rozumi délka nebo funkce nad
nastavovanym podlazim.
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Pti nastaveni kratkého podlazi je pti jizdé mezi t€émito stanicemi aktivovan vystup nastaveny
na hodnotu ,,rel¢ kratkého podlazi“. Pti nastaveni velmi kratkého podlazi je pfi jizd€ mezi
témito stanicemi aktivovan vystup nastaveny na hodnotu ,,relé velmi kratkého podlazi®. Tyto
vystupy pak mohou ovladat napt. prepinani frekvenci u frekvenéniho ménice (rozdilna
rychlost mezi sousednimi stanicemi) nebo pfepinat snimace Sachetnich informaci a tak
nastavit vhodny rezim u staveb s rozdiln¢ dlouhymi podlazimi. Mezi stanicemi s velmi
kratkym podlazim se vytah rozjizdi na pomalou rychlost.

Nastaveni blokovani volby ze stanice nebo z kabiny zptsobi, ze do zvolené stanice nelze
provést prislusnd volba, pokud je aktivovan néktery vstup nastaveny na ,,blokovani volby ze
stanice nebo ,,blokovéni volby z kabiny*.

Opacnou funkci pocitacich snimac¢t lze pouzit v patrech stakovou délkou, kde je mozné
vyuzit jedné hrany snimace ke zpomaleni z vysoké rychlosti a druhé hrany ke zpomaleni ze
sttedni rychlosti. Neni pak nutné pouzit zvlastni snimace pro kratké patro.

Exkluzivni podlazi je nastaveno u téch vytahti v ekonomickém provozu, kde u druhého
vytahu toto podlazi neni pouzito (napft. spodni ¢i horni stanice, kam jezdi jen jeden z vytaht).

Souvisejici parametry: 4.7  Programovatelné vystupy str.44
4.6 Vyznamy vstupii str.42
4.1.6 Spodni podlazi str.26

4.2.15. Sachetni informace 11101000

Rozsah nastaveni:  0—15 Standardni hodnota: 0
Vyznam parametru uréuje nésledujici tabulka:
hodnota vyznam poznamka

1 inverze vstupu in7 vstup ma opaény vyznam neZ je nastaven pomoci SA1/7
2 v krajnich stanicich okamzité zastaveni v krajnich stanicich neni spusténa ,,doba do zastaveni*
4 prekryti pocitacich snimacl Sachetni informace podle kapitoly 8.5 (8.6)
8 jeden snimac v krajnich stanicich Sachetni informace podle kapitoly 8.6
16 zastaveni na po¢itacich snimacich Sachetni informace podle kapitoly 8.5 (8.6)
32 srovnavaci jizda nahoru vytah se jede po restartu srovnat do horni stanice

Pti pouziti vice nastaveni se hodnoty scitaji.

Pti volbé +1 je mozné ptipojit snimac zastaveni opacné funkce, néZ je nastaveno pomoci DIP
SA1/7.

Pti volbé +2 neni v krajnich stanicich spusténa ,,doba do zastaveni® a vytah zastavuje pfimo
na hrané¢ zastavovaciho snimace.

Pti volbé +4 neni nutné zapojovat zastavovaci snimac, ten je generovan piekrytim pocitacich
snimact, vytah zastavuje najetim na opacny zpomalovaci snima¢. Pokud je ale zapojen
zastavovaci snimac, pak je spusténo zastaveni na tomto snimaci.

Pti volbé +8 je mozné pouZit pouze jeden srovnavaci snimac. Informace, zda je vytah dole ¢i
nahote, je ur¢ena pomoci pocitacich snimact.

Pfi volbé +16 vytah ve stanici zastavi na pocitacich snimacich, 1 kdyZ jest¢ bézi doba do
zastaveni spusSténd najetim na zastavovaci snimac.

Nastavenim +32 je po restartu provedena srovnavaci jizda do nejvyssiho podlazi. Tuto funkci
lze vyuzit napft. pfi blokovani spodni stanice.

Souvisejici parametry: 4.2.2 Doba do zastaveni 10010000 str.27
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4.3. Sbér a parkovani

4.3.1. Typ sbéru 01100000

Rozsah nastaveni:  1—4 Standardni hodnota: 1

Parametr udava zptsob sbéru vytahu.

Hodnota 1 je standardni a umozni jednosmérné sbérné fizeni smérem dolu.
Hodnota 2 pfepne systém pro sbér nahoru ve vSech stanicich.

Hodnota 3 nastavi sbér nahoru i doli (toto nastaveni je mozné zvolit pro dvoutlacitkové i

jednotlacitkové zapojent).
Hodnota 4 zcela vypne sbérné fizeni a je vzdy obslouzena prvni volba.
Ruzné typy sbérnych fizeni jsou popsany v kapitole 5.1.

Souvisejici parametry: 4.3.2 Pocet povolenych zaznamu 01101000
4.2.7 Cas pevné podlahy 00101000
4.1.2 Vychozi stanice 00010000

4.3.2.Pocet povolenych zaznam 01101000

Rozsah nastaveni: 0 —99 Standardni hodnota: 5

str.32
str.28
str.25

Parametr uddva maximalni pocet zdznaml v paméti voleb. Dalsi volby jsou ignorovany, po
obslouzeni diivéjsi volby (uvolnéni paméti) je nutné nezaznamenanou volbu opakovat.
Parametr nema vyznam pii nastaveni vytahu bez sbéru. Pocet zdznaml ukazuje nésledujici

tabulka.
Tabulka 19 — moznosti nastaveni parametru Pocet povolenych zdznamii
nastaveni parametru vyznam
0 Jsou povoleny vSechny zaznamy (bez omezeni poctu)
1az 10 Celkovy pocet zaznamt z kabiny i stanic dohromady. Pokud je pocet vyCerpan

zaznamy ze stanic, je povolena dalsi volba z kabiny

11 az99 druh4 &islice ze stanic

Prvni ¢islice uréuje pocéet povolenych zaznami z kabiny,

Souvisejici parametry: 4.3.1 Typ sbéru 01100000 str.32

4.3.3. Doba pred parkovanim 00011000

Rozsah nastaveni: 0-60 Standardni hodnota: 0

Parametrem je nastavena doba, po které pojede vytah v pfipadé neinnosti parkovat do
parkovaci stanice. V ptipadé nastaveni nuly je automatické parkovani zakazano. Nastaveni se

provadi v krocich od 10 s do 60 minut, hodnoty ukazuje nasledujici tabulka:

Tabulka 20 — kroky pro parametry Doba pred parkovanim

Displej: |02 |02 |03 |04 |05 |10 |15 |20 |3.0 |50 |10 |15

20

30

40

50

60

Krok: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [11 |12

13

14

15

16

17

Cas: 10s |20s [30s [40s |50s |1min

Udaje v minutach

Souvisejici parametry: 4.3.AParkovaci stanice 11011000
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4.3.4. Parkovaci stanice

Rozsah nastaveni:

1-24

Souvisejici parametry:

4.3.5.Doba pred sjezdem do nejnizsi stanice
Standardni hodnota: 0

Rozsah nastaveni:
Parametrem je nastavena doba, po které pojede vytah v piipad€ necinnosti do nejnizsi stanice.
V ptipadé nastaveni nuly je automatické sjizdéni zakazano. Parametr je pouzit pro
automaticky sjezd hydraulickych vytahid. Nastaveni se provadi v krocich od 10 s do 60 minut,
hodnoty ukazuje nasledujici tabulka:

11011000

Standardni hodnota: 2
Parametr urcuje podlazi, kam pojede vytah zaparkovat po uplynuti doby pred parkovinim.

4.3.3Doba pred parkovanim

0-60

vy

00011000

10001100

str.32

Displej: {0.1 |02 |03 |04 |05 |10 |15 [2.0 [3.0 |50 |10 |15 |20 |30 |40 |50 |60
Krok: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 |12 |13 |14 |15 |16 |17
Cas: 10s |20s |30s |40s |50s |1min Udaje v minutach
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4.4. Parametry dveri

4.4.1. Doba do zavirani dveri 00110000

Rozsah nastaveni:  0—99 Standardni hodnota: 10

Hodnota parametru je nastavena v sekundach. Po nastavenou dobu zlstavaji automatické
dvefe vytahu otevieny po zastaveni ve stanici a pak se zacnou zavirat. Pfi nulové hodnoté
parametru zlstavaji dvete trvale otevieny (parkovani s otevienymi dveimi).

4.4.2. Doba otevirani a zavirani dveri 00111000

Rozsah nastaveni:  1-99 Standardni hodnota: 6

Hodnota parametru je nastavena v sekundach. Parametr by mél byt nastaven minimaln¢ o 1s
vice, nez je skutecna doba otevirani nebo zavirani. Pti ovladani dvefi dvéma vystupy urcuje
dobu sepnuti ptislusného vystupu. Prodlouzenim doby otevirani se prodlouzi doba, po kterou
zlustanou dvefe ve stanici otevieny po zastaveni vytahu nebo znovuotevieni dvefi, pokud je
zaznamenana n¢jaka dalsi volba (standardné zacinaji dvere zavirat 2s po volb¢). Pokud neni
zaznamenana volba, za€inaji dvete zavirat az po dobé dané parametrem Doba do zavirdani
dveri.

Souvisejici parametry: 4.4.1 Doba do zavirani dveri 00110000 str.34

4.4.3. Typ automatickych dvefri 11001000

Rozsah nastaveni: 00— 31 Standardni hodnota: 4
Nastaveni urcuje zplisob ovladani a pocet automatickych dvefi. Ma vyznam pouze pfi
ptepnuti DIP SA1/3 do polohy on (automatické dvefte).

Tabulka 22 — hodnoty parametru Typ automatickych dveri

MoZn4a nastaveni vystupi
Hodnota Typ dvefi ve stanici Pocet dvefi 1 ovladaci 2 vystupy
vystup oteviit zavrit
0 automaticky undsené 1 13, 63 25, 75 26, 76
2 automaticky undsené 2 21,71 27,77 28,78
4 ruéni 1 13, 63 25,75 26, 76
6 ruéni 2 21,71 27,77 28,78
+1 Impulsni fizeni dvéma vystupy z modulu MKU (MKME, MKS)
+8 pricteni hodnoty Zakaz kontroly otevieni dvefi (v poloviné€ doby na vystoupeni)
+16 Kk nastavenému typu Zakaz otevirani dvefi po srovnavaci jizdé
+32 Zavirani dvefi po pozarnim sjezdu

Hodnoty u nastaveni vystupi jsou v piipad¢ pouziti dvou dveti pro druhé dvete (pro 1. dvefe
jako u jedinych dvefi). Pfi pouziti modulu kabiny MKU, MKM E (MKS) je mozné ovladat
dvefte s vlastni automatikou pfimo z modulu a neni nutné mit naprogramovany zadny vystup.
Souvisejici parametry: 4.7  Programovatelné vystupy str.44

4.2.12 Doba na vystoupeni str.29

4.4.4. Doba otevreni pfi nakladani 11100100

Rozsah nastaveni: ~ 0—99 Standardni hodnota: 0

Hodnota parametru je nastavena v minutach. Parametr ma vyznam u vytahi s automatickymi
dvefmi. UmozZznuje nakladani vytahu, aniz by dvefe samocinné zaviraly. Doba nastaveni
parametrem se aktivuje stiskem tlacitka otevieni dvefi na dobu vyssi nez 5 s nebo aktivaci
pfislusné¢ nastaveného vstupu. Pak zistanou dvefe otevieny po dobu nastavenou timto
parametrem. Béhem této doby nejsou piijimany volby ze stanic (u propojenych vytaha jsou
predavany do druhého vytahu). Doba nakladani je ukoncena pted¢asné volbou z kabiny nebo
stiskem tlacitka zavieni dvefi. Nastavenim parametru na nulu je tato funkce zrusena.
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4.4.5. Rezim dvefi v podlazich PPPPP010

Rozsah nastaveni: 0 —63 Standardni hodnota: 0

Systém umoznuje nastaveni nékterych parametri dveti individudlné ve stanicich. Kazdé
podlazi ma tedy rtiznou kombinaci prvnich péti spinaci na DIP SA2. tyto kombinace ukazuje
nasledujici tabulka:

Tabulka 23 — nastaveni SA2 pro parametry Rezim dveri v podlazich

SA2

podlazi

1.

® N0~ W N

9

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22,

R |lo|lo|k|k|lo|o|k|k|lookr koo ik lo|lok|lklo|lo|N
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23.
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OO0 |I0|0O|CO0C|0|FR|IFPIFPIFP|IFPIFP|IFPIFPOI0OI0O|O|O(0|0|O0 |~
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=
=
o
(BN
o

24,

Parametr umoznuje pozadované funkce dvefi v jednotlivych patrech (zejména u vytaht, které
maji dvoje dvefe), aniz by bylo nutné pifidadvat v podlazich pomocné snimace. MoZna
nastaveni ukazuje nasledujici tabulka:

Tabulka 24 — moznosti nastaveni parametru Rezim dveri v podlaZich

hodnota vyznam poznamka
1 parkovéni s otevienymi dveimi 1 | pokud mé vytah parkovat s otevienymi dvefmi pouze
. I A Vv nékterych stanicich (parametr Doba do zavirani
2 parkovani s otevienymi dvefmi 2 .,
dveri > 0)
4 blokovéni otevirani dvefi 1 y y ., (o
- RSERT, dvefte v téchto stanicich neotviraji
8 blokovéni otevirdni dvefi 2
16 otevieni dvefi 1 pred stanici dvefte oteviraji najetim do zony dveti (na zastavovaci
32 otevieni dveii 2 pied stanici snimac), je nutné zajistit premosténi BO

Popis funkce ,,otevieni dveti pied stanici” je v kapitole 5.3.

Pti pozadavku nastaveni vice vyznamii se hodnoty scitaji, napt. parkovani s otevienymi
dvefmi 1 a blokovani dvefi 2 je nastavena hodnota 9 (1+8). Pro snadn¢jsi nastaveni stejnych
hodnot ve vice podlazich Ize do vybraného podlazi ,kopirovat“ hodnotu nastavenou
v 1. podlazi stiskem obou tlacitek KS.

Souvisejici parametry: 4.4.1 Doba do zavirani dveri 00110000 str.34
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4.5. Displeje a gongy
4.5.1. Typ displeje v kabiné 01000000

Rozsah nastaveni:  0—-06 Standardni hodnota: 6
Parametr urCuje typ pfipojenych displeji ¢i moduld v kabin€. Pokud neni pouzit zadny
displej, nesmi byt nastaveni 1,2 nebo 6. Moznosti nastaveni ukazuje nasledujici tabulka:

Tabulka 25 — Hodnota parametru pro rtizné typy displeji

Vystupy
Typ displeje CL,CH Dol Do2

0 neaktivni DI1-DI5 neaktivni
1 MKM E -
> MKS DI1-DI5 DI16-DI110 ve stanicich
3 nepouzito
4 neaktivni DI1-DI5 DI6-DI110

o SD352G v kabing
S neaktivni DI1-DI5 SD352 (353) ve stanicich
6 MKU DI1-DI5 DI6-DI10, DI9M-DI10M

4.5.2. Rezim displeje 01001000

Rozsah nastaveni:  0—8 Standardni hodnota: 0

Parametr ma vyznam pouze pii pouziti modulu kabiny MKM E (Typ displeje = 1). Tento
modul umoznuje rolovéani ukazatele sméru jizdy (Sipky) 1 znaku stanice na displeji. Tabulka
ukazuje moznosti displeje:

Tabulka 26 — moznosti displeje MKM E

Rezim displeje Indikace sméru jizdy (Sipka) Znaky na displeji

0 neroluje neroluji

1 neroluje roluji ve sméru jizdy

2 neroluje roluji proti sméru jizdy

3 roluje pii dojizdéni do stanice neroluji

4 roluje trvale pfi jizdé neroluji

5 roluje pii dojizdéni do stanice roluji ve sméru jizdy

6 roluje trvale pfi jizde roluji ve sméru jizdy

7 roluje pfi dojizdéni do stanice roluji proti sméru jizdy

8 roluje trvale pfi jizdé roluji proti sméru jizdy

Souvisejici parametry: 4.5.1 Typ displeje v kabiné 01000000 str.36

4.5.3. Rychlost rolovani (pro MKME) 01010000

Rozsah nastaveni:  0—80 Standardni hodnota: 4
Parametr ma vyznam pouze pii pouziti modulu kabiny MKM E (Typ displeje = 1). Je vhodné
jej nastavit tak, aby rolovani displeje skoncilo pravé pii zastaveni vytahu ve stanici (zacatek

vvvvv

rolovani = niZ§i rychlost rolovani.

Displej MKU (pro MKU) 01010000
Pti pouziti kabinového modulu MKU urcuje hodnota parametru pouzity displej podle navodu
k obsluze zatizeni MKU. (0=displeje DI6 az DI10, 1=DI9M, 2=DI10M, 3=DI12, 4=DI11).
Souvisejici parametry: 4.5.1 Typ displeje v kabine 01000000 str.36

4.5.4. Sada znaku pro displej 01011000

Rozsah nastaveni: 1-30 Standardni hodnota: 2
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Parametr urcuje, jaka bude posloupnost znaki na displejich pro indikaci polohy vytahu. Pti
pouziti desek indikaci DI1 az DI5 nema tento parametr vliv na zobrazeni a pfislusné
posloupnosti je nutné nastavit pfimo na pouzité desce DI. Piehled sad znak ukazuje
nasledujici tabulka:

Tabulka 27 — Sada znakd pro displej

Cislo sady Posloupnost znaki v jednotlivych podlazich
Podle parametru Zobrazeni v podlazich — Kapitola 4.5.6
-2,-1,0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21
-1,0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
0,1,2,34,56,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
1,2,3,4,56,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23, 24
-2,-1,P,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21

-1
,P,1,2,34,56,7,8,9,10,11, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22

-1
P,1,2,3,456,78,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
11,

,P,2,3,4,56,7,8,9, 10, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
1

, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23

-2,-1
-1,P,2,3,4,5,6,7,8,9, 10,
P

1

11,12,

, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23, 24
9

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10 ,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12,

11 -2,-1,0,P,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21

12 -1,0,P,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22

13 0,P,23,4,5,6,7,8,9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23

14 -2,-1,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22

15 -1,1,2,3,4,5,6,7,8,9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
16 -2,-1,0,M{I), 1, 2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20
17 -1,0,MUD), 1,2, 3,4,5,6,7,8,9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21
18 0,MII), 1,2 3,4,56,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
19 -2,-1, P,MI), 1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20
20 -1, P,MII), 1, 2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21
21 P,MI), 1,2, 3,45,6,7,8,9,10,11,12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
22 S(SU),P,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11,12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22
23 S(SU),P,2,3,4,56,7,8,9, 10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
24 S(SU),1,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12,13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23
25 S(SU),P,M, 1,2 3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21
26 2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11,12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22, 23, 24,25
27 P, 2,4,6,8,10, 12, 14, 16, 18, 20, 22, 24

28 -1,0,P,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21

29

S(SV),0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22

30

-2,-1,0,2,3,4,5,6,7,8,9,10,11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21, 22

Znaky v zavorkach jsou zobrazeny pii pouziti sedmisegmentového displeje.

Pti pouziti volby ,,0° je moZné zobrazit libovolny znak v kazdém podlaZi. Pfednastavenou
sadu znaku lze ,,kopirovat™ do jednotlivych podlazi sou¢asnym stiskem obou tlacitek KS (ve
zvolené sad@) a naslednym nastavenim sady znakd na hodnotu ,,0%.

Souvisejici parametry: 4.5.1 Typ displeje v kabinée 01000000 str.36
4.5.6 Zobrazeni v podlazich PPPPP110  str.38

4.5.5.Index obrazku pro DI11 01100011

Rozsah nastaveni: 1 —99 Standardni hodnota: 0

Umoznuje zobrazit vybrany obrazek na displeji DI11 (ze sady obrazki ulozenych v displeji).
Odezva na displeji trva cca 15s.
Souvisejici parametry: 4.5.1 Displej MKU 01010000 str.36
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4.5.6. Zobrazeni v podlazich PPPPP110

Rozsah nastavent: 0-56 Standardni hodnota: 1,2+ 32
Parametr umoznuje prifadit libovolny znak (viz.Tabulka 28) zobrazovany na displeji
piislusného podlazi. Parametr ”Sada znakt”” musi byt nastaven na ”’0”

Tabulka 28 — Znaky na displeji

Nastaveni ptislusného patra: Sada znak:

SA2 Znaky na displeji
1/2]3[4|5]6[7]|8 Kod Znak
0/|0|0]0O|O]21]1]0O0 1. 0+32 0+32
1/]0/]0j0j0OJ1]1]O0 2. 33 0
0|1]|]0]0|0O]1]1]0 3. 34 -1
1]1/]0(0]j0f2|1]0 4. 35 -2
0|0[1]0|0O]1]1]0 5. 36 P
1/]0j1j0j0f21|1]0 6. 37 M
0|1/12]0]0]2]1]0 7. 38 S(SU)
1]1]1/0]0f1|1]0 8. 39 -3
0/|0|0]1]|0]1]1]0 9. 40 -4
1/]0(0j1]0f21|1]0 10. 41 33
0O|1]0]1]|0]1]1]0 11. 42 34
1]1]0[1]0|12]1]0 12. 43 \Y
0O|0|1]1]|]0]1]1]0 13. 44 P1
11021 (1]0|12]1]0 14, 45 P2
O|1]1]1]|]0]1]1]0 15. 46 N
1]1]1(1]0|1]1]0 16. 47 M2
0/|0|0]O]|1]1]1]0 17. 48 G
1/]0(0j0]2]1]1]0 18. 49 Gl
0O|1]|]0]0|1]1]1]0 19. 50 Z
1]1/]0(0]J2]1]1]0 20. 51 Su
0j]0J1]0]1]1]1]0 21. 52 S2
1/]0j1j0j21j1|1]0 22. 53 S1
O|1]1]0|1]1]1]0 23. 54 R
1]1]1/0]1]1]1]0 24. 55 H
Souvisejici parametry: 4.5.4 Sada znakii pro displej 01011000 str.36

4.5.7. Zpozdéni gongu a pocet gongu 11010000

Rozsah nastaveni: ~ 0—93 Standardni hodnota: 3
Prvni ¢islice parametru (rozsah hodnot 0 — 9) urcuje, o kolik vtefin je zpozdéno spusténi
gongu od okamziku daného parametrem okamZik spusténi gongu a mluviciho zarizeni, druha
Cislice parametru (rozsah hodnot 0 — 3) urcuje pocet tonl gongu. Zpozdéni gongu ma vyznam
zejména pii pouziti frekvencnich ménici, kdy po povelu k zastaveni jesté¢ dojizdi méni¢ na
pfesné zastaveni, nebo pii pouziti automatickych kabinovych dvefi, které odemykaji se
zpozdénim Sachetni dvefe, jako upozornéni, Ze je jiz mozné vystupovat. Napt. pfi nastaveni
23 se ozvou 3 tony gongu 2 vtefiny po povelu k zastaveni vytahu.
Souvisejici parametry:

4.5.8 Okamzik spusteni gongu a mluviciho zarizeni 00100100 str.38
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4.5.8. Okamzik spusténi gongu a mluviciho zarizeni 00100100

Rozsah nastaveni:  0—2 Standardni hodnota: 0

Parametr lze nastavit na jednu ze tfi hodnot, které urCuji okamzik spusténi gongu nebo

mluviciho zafizeni. Pfi nastaveni O je provedeno spusténi pii zastavovani (hranou

zastavovaciho snimace), pfi nastaveni 1 Vokamziku zpomaleni vytahu (hranou

zpomalovaciho snimace) a pii nastaveni 2 po uplynuti doby od zpomaleni. Pokud je nastaveno

zpozdéni gongu, je okamzikem spusténi aktivovana doba zpozdéni.

Souvisejici parametry: 4.2.5 Doba od zpomaleni 00011100 str.27
4.5.7 Zpozdeni gongu a pocet gongii 11010000 str.38

4.5.9. Indikace HU, HD a rizeni klidového rezimu 10111100

Rozsah nastaveni: 0 —63 Standardni hodnota: 0
Tento parametr urcuje chovani vystuptt HU (Sipka smér nahoru) a HD (Sipka smér doll). Tyto
vystupy jsou spinany polovodi¢ové a nelze je spojit paralelné.

Moznosti nastaveni parametru ukazuje nésledujici tabulka:

hodnota vyznam
0 HU, HD indikuji smér jizdy a pfi stani pfisti smér jizdy
1 HU, HD indikuji ,,vytah v jizdé*, pti obou smérech spinaji oba vystupy
2 HU, HD neindikuji pfisti smér jizdy pfi stdni vytahu
4 HU, HD jsou aktivni po celou dobu rozepnuti bezp. Okruhu SC1
8 povolena funkce klidového stavu vytahu (rezim tandy)
16 povoleno odpinani signalu Do2 pfi klidovém stavu vytahu (displeje v rezimu stanby)
32 Vysildni chyby pii otevieném BO a provedené volbé (po piekroceni poctu pokusii)

Pfi pozadavku nastaveni vice funkci se hodnoty scitaji, napt. pfi povoleni klidového stavu
vytahu a odpindni signalu Do2 je nastavena hodnota 24 (16+8).

4.5.10. Hlasky MMzZ4 10110100

Rozsah nastaveni: ~ 0—13 Standardni hodnota: 10

Pomoci tohoto parametru Ize nastavit hlaSky v mluvicim zatizeni MMZ4, ktery je opatfen
univerzalnim SW (MMZ4-U) a je fizen z modulu kabiny MKM E nebo MKS. Hlasky jsou
nahrané v poradi:

druhy suterén, suterén, prizemi, prvni patro, druhé patro ....... Sestndcté patro. Hodnota
parametru 0 az 9 udava posun hlasky, napt. pfi nastaveni hodnoty 2 bude sled hlasek prizemi,
prvai patro atd. Pokud je nastaven parametr na hodnotu 10 nebo 11 bude potadi hlasek
urcovat nastavena sada znaku (viz Tabulka 27). Jednotlivé hlasky odpovidajici zobrazeni na
displeji ukazuje Tabulka 29.

Pfi nastaveni 12 jsou do mluviciho zafizeni vysilany libovolné kody podle nastaveni
parametri kody hlasek v podlaZich. Pro snadnéjsi nastaveni lze zvolenou posloupnost koda
(nastaveni 0 az 11) ,.kopirovat* sou¢asnym stiskem obou tlacitek KS a naslednym nastavenim
parametru na hodnotu 12.

Pti nastaveni 13 nejsou vysilany Zadné hlasky pater (vypnuti hlaSent).
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Tabulka 29 — standardni hlasky

Kéd | Znak na displeji | Hla8ka MMZ4U | Hlaska MMZ4UI | Hlaska MKU

0 -2 druhy suterén

1 -1 suterén (hlaska MMZ = 10)

19 -1 sklep (hlaska MMZ = 11)

2 0 prizemi

1 S (Su) suterén

2 P prizemi

21 M mezipatro

3 1 prvni patro

4 2 druhé patro

5 3 treti patro

6 4 Ctvrté patro

7 5 paté patro

8 6 Sesté patro

9 7 sedmé patro

10 8 osm¢é patro

11 9 devaté patro

12 10 desaté patro

13 11 jedenacté patro

14 12 dvanacté patro

15 13 tfinacté patro

16 14 ¢trnacté patro

17 15 patnacté patro

18 16 Sestnacté patro

20 vychod

22 mezanin . » mezanin

23 G gard? vyuzito na hlasky p——

24 P2 parkovisté pro OVS oby se parkovisté

25 P1 piida snizenou. piida

schopnosti

26 Z zahrada orientace zahrada

27 M2 druhé mezipatro

32 17 sedmndcté patro

33 18 osmnacté patro

34 19 devatenacté patro

35 20 dvacaté patro

36 21 dvacaté prvni patro

37 22 dvacaté druhé patro

38 23 dvacaté treti patro

39 24 dvacaté ctvrté patro

40 M2 druhé mezipatro

41 mezanin dva
Souvisejici parametry: 4.5.4 Sada znakii pro displej 01011000

4.5.11.

Kody hlasek v podlazich

Rozsah nastaveni:
Parametr umoznuje piifadit libovolny kod hlasky ptislusnému podlazi. Kody hlasek jsou dany
pouzitym mluvicim zafizenim, pro standardné nahrané zafizeni MMZ4 jsou uvedeny
v ptedchozi kapitole (Tabulka 29).
Nastaveni spinace DIP2 pro jednotliva podlaZzi jsou v nasledujici tabulce:

0-99
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Tabulka 30 — nastaveni SA2 pro parametry Kody hlasek v podlazich

SA?2 v,

123456 7]8s podlazi

0 0 0 0 0 1 0 1 1.

1 0 0 0 0 1 0 1 2.

0 1 0 0 0 1 0 1 3.

1 1 0 0 0 1 0 1 4,

0 0 1 0 0 1 0 1 5.

1 0 1 0 0 1 0 1 6.

0 1 1 0 0 1 0 1 7.

1 1 1 0 0 1 0 1 8.

0 0 0 1 0 1 0 1 9,

1 0 0 1 0 1 0 1 10.

0 1 0 1 0 1 0 1 11.

1 1 0 1 0 1 0 1 12.

0 0 1 1 0 1 0 1 13.

1 0 1 1 0 1 0 1 14,

0 1 1 1 0 1 0 1 15.

1 1 1 1 0 1 0 1 16.

0 0 0 0 1 1 0 1 17.

1 0 0 0 1 1 0 1 18.

0 1 0 0 1 1 0 1 19.

1 1 0 0 1 1 0 1 20.

0 0 1 0 1 1 0 1 21.

1 0 1 0 1 1 0 1 22.

0 1 1 0 1 1 0 1 23.

1 1 1 0 1 1 0 1 24.

Souvisejici parametry: 4.5.4 Sada znakii pro displej 01011000 str.36

4.5.10 Hldasky MMZ4 10110100 str.39

4.5.12. Povoleni doplfikovych hlasek 11110100
Rozsah nastaveni:  0—63 Standardni hodnota: 0

Pomoci tohoto parametru lze povolit nebo zakéazat doplitkové signalizace. Povolit signalizace
oznacené * je mozné pouze pii pouZziti hldsice MMZ4, ktery musi mit naprogramovana
dopliitkova hlaseni (verze oznacené pismeny UI). Seznam hlasek je uveden v nésledujici
tabulce:

Tabulka 31 — doplitkové zvukové signalizace

hodnota parametru | povoleni hlaSeni okamzZik spusténi hlasky
1* ,.dvere se otviraji“, ,,dvefe se zaviraji“ pii otevieni nebo zavieni dvefi
2* ,.kabina jede dold*, , kabina jede nahoru* pred spusténim zpozdéni zavieni dveti
4 signalizace pfi jizdé s fidi¢em (spusténi gongu) stisk volby ve stanici
8 zvukovy signal dal§iho sméru jizdy ve stanici pii zobrazeni signalizace dalsi jizdy
16 * signalizace stisku tlacitka v kabiné hlaskou MMZ4 pfi stisku tlacitka v kabing (pouze pfi
32 signalizace stisku tlacitka v kabiné jednim gongem pouziti MKME)

Pfi pozadavku nastaveni povoleni vice hlaSek se hodnoty scitaji, napt. pii povoleni hlaSeni
sméru jizdy vytahu a zvukového signdlu stisku tlacitka v kabiné¢ gongem je nastavena
hodnota 34 (2+32).
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4.6. Vyznamy vstupu

Deska ftizeni obsahuje 8 programovatelnych vstupt. Kazdy vstup

libovolnou hodnotu podle nasledujici tabulky:

Tabulka 32 — moznosti nastaveni programovatelnych vstupti

lze naprogramovat na

nastaveni pro kontakt

popis spinaci rozpinaci
blokovani systému — aktivaci ptejde systém do zablokovaného stavu a je nutny zasah 0 50
obsluhy (reset)
kontrola prehfati motoru — aktivaci kontaktu na vstupu dojde k zablokovani dalsi jizdy, po 1 51
navratu do vychoziho stavu pokra¢uje vytah v normalnim provozu
pretizeni kabiny — aktivaci kontaktu na vstupu dojde k zablokovani dalsi jizdy, navratem do 2 52
vych. Stavu vytah pokracuje v normalnim provozu
kontrola stykac¢ti — pied dalsi jizdou provede systém kontrolu na vstupu, kam jsou pfipojeny 3 53
kontakty stykaclti motoru , pfi chybé neni povolena dalsi jizda
tlacitko otevieni dvefi 1— na vstup pfiveden kontakt pro otevieni dveti 1 *) 4 54
tlacitko zavfeni dveti 1— na vstup je pfiveden kontakt pro zavieni dvefi 1 *) 5 55
vstup kontroly zavfeni dvefi — pfiveden pomocny kontakt ,,dvefe zavieny* 6 56
7 57
kontakt zatizeni kabiny 8 58
kontakt plného zatizeni kabiny 9 59
revizni jizda 10 60
pozarni sjezd 11 61
evakuaéni jizda 12 62
snima¢ dojizdéni nahoru (SMA) 13 63
snimac¢ dojizdéni dolii (SMB) 14 64
blokovani volby ze stanice 15 65
blokovani volby z kabiny 16 66
nouzovy bateriovy sjezd 17 67
snimag¢ pro kratké patro nahoru 18 68
snimag¢ pro kratké patro doli 19 69
vstup pro clonu dvefi 1— nespousti pfipadny rezim nakladani dveii 1 *) 20 70
vstup pro jizdu s fidi¢em — volba ze stanice spusti gong a rozblikd potvrzeni na MKME 21 71
odpojeni voleb — odepne spole¢ny vodi¢ voleb GCS 22 72
mazani voleb z kabiny 23 73
tlacitko otevieni dvefi 2— na vstup piiveden kontakt pro otevieni dveti 2 24 74
tlacitko zavieni dveti 2— na vstup je pfiveden kontakt pro zavieni dvefi 2 25 75
vstup pro clonu dveii 2— nespousti ptipadny rezim nakladani dveti 2 26 76
vstup pro poloviéni zatéz — umoznuje pti bateriovém sjezdu uréit smér jizdy 27 77
vstup pro simulaci poruchového stavu (dalkové vypnuti vytahu) 28 78
vstup pro tlacitko ,,revize dolt* 29 79
vstup pro tlacitko ,,revize nahoru* 30 80
vstup pro prepnuti do ,,programovaciho rezimu®, RS232 nevysila chyby a udalosti 31 81
vstup pro spinac¢ ,,nakladani“ — vytah stoji s otevienymi dvefmi a nelze volit 32 82
vstup 1 vzdaleného spinani (sepne na modulu stejné naprogramovany vystup) 33 83
vstup 2 vzdaleného spinani (sepne na modulu stejné naprogramovany vystup) 34 84
kontrola pfemosténi bezpecnostniho okruhu pti predotevirani 35 85
pfivolani nakladniho vytahu u pravého duplexu 36 86
servisni rezim 37 87

*) Pfi pouziti dvou dveti ovlada takto nastaveny vstup i druhé dvete, pokud neni jiny vstup nastaveny pro

ovladani druhych dveii (hodnoty 24-26 nebo 74-76).

Pii programovani vstupu je tieba zarucit, aby dva riizné vstupy na stejné desce nebyly nastaveny na stejnou
hodnotu, jinak mize dojit k nespravnému chovani systému. Pfi nastaveni stejnych hodnost vstupii na RVME a
modulu MKME nebo MKU ma piednost vstup na modulu a vstup RVME je ignorovan.
Vsechny nepouzité vstupy je nutné nastavit jako spinaci na nékterou nepouzitou funkei.

Nastaveni a popis jednotlivych vstupi je uvedeno v nasledujicim pirehledu:
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4.6.1. Vyznam vstupu in1 10100000

Rozsah nastaveni: 0 -99 Standardni hodnota: 53
Vstup je standardné nastaven na kontrolu stykacti pomoci rozpinaciho kontaktu

4.6.2. Vyznam vstupu in2 10101000

Rozsah nastaveni: 0 -99 Standardni hodnota: 51
Vstup je standardné nastaven na kontrolu teploty motoru pomoci rozpinaciho kontaktu.

4.6.3. Vyznam vstupu in3 10110000

Rozsah nastaveni: 0 -99 Standardni hodnota: 2
Vstup je standardné nastaven na kontrolu pfetizeni kabiny pomoci spinaciho kontaktu.

4.6.4. Vyznam vstupu in4 11111000

Rozsah nastaveni: 0 -99 Standardni hodnota: 9
Vstup je standardné nastaven na kontrolu plného zatizeni kabiny pomoci spinaciho kontaktu.

4.6.5. Vyznam vstupu in5 11110000

Rozsah nastaveni: 0 -99 Standardni hodnota: 8
Vstup je standardné nastaven na kontrolu zatizeni kabiny pomoci spinaciho kontaktu.

4.6.6. Vyznam vstupu in6 10100100

Rozsah nastaveni: 0 -99 Standardni hodnota: 10
Vstup je standardné nastaven na ptfepnuti do rezimu revizni jizdy pomoci spinaciho kontaktu.

4.6.7. Vyznam vstupu in12 11010100

Rozsah nastaveni: 0 -99 Standardni hodnota: 11
Vstup je standardné nastaven na ptepnuti do rezimu pozarniho sjezdu spinacim kontaktem.

4.6.8. Vyznam vstupu in13 11011100

Rozsah nastaveni: 0 -99 Standardni hodnota: 4
Vstup je standardné nastaven na signal znovuotevieni dveifi 1 pomoci spinaciho kontaktu.

4.6.9.Vyznamy vstupu na modulech v kabiné

Pti pouziti kabinového modulu MKU, MKME, MKS Ize nastavit jejich vstupy obdobné jako
u fidici desky. Pokud je na modulu nastaven vstup na stejnou hodnotu jako jiny vstup na
RVME, piebira jeho funkci modul (na RVME je nefunkéni).

Ptehled kombinaci pro nastavni vstupli je v nalsedujici tabulce:

Tabulka 33 — nastaveni vstupt na kabinovych modulech:

Nastaveni DIP SA2 Vstup MKM (MKU) | Stand. | Vyznam
0/|0j0]1/0]0]1]1 31 (11) 16 blokovani volby z kabiny
1/0]0j1]0]0|1]1 32 (12) 21 vstup pro jizdu s fidicem
0/1|{0j1|/0]0]1]1 33(13) 20 vstup pro clonu dvefi 1
1/1]0/1]0]0|1]1 34 (14) 26 vstup pro clonu dveti 2
0/0[1]|1/0]|0]1]1 35 (15) 4 tlacitko otevieni dvefi |
1/0/1]1]0]0]1|1 36 (16) 5 tladitko zavieni dveii 1
O[1|1/1/0|0]1 |1 37 (17) 24 tladitko otevieni dveti 2
111)1]1]0]0]1|1 38 (18) 25 tladitko zavieni dvefi 2
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4.7. Programovatelné vystupy

Deska fizeni obsahuje 8 programovatelnych vystupt. Kazdy vystup lze naprogramovat na
libovolnou hodnotu podle nasledujici tabulky:

Tabulka 34 - moznosti nastaveni programovatelnych vystupt

popis vystup
sepnut rozepnut

Indikace pietizeni kabiny 0 50
vytah ve stanici 1 51
indikace poruchy 2 52
indikace stisku volby ve stanici 3 53
indikace volby z kabiny 4 54
indikace pfepnuti na revizni jizdu 5 55
indikace vytah v jizdé 6 56
vystup pro snizovani napéti stykact 7 57
indikace jizdy do sousedniho patra 8 58
funkce HS (vysoka rychlost) 9 59
funkce LS (nizka rychlost) 10 60
funkce UP (jizda nahoru) 11 61
funkce DW (jizda dolt) 12 62
ovladani automatickych dveii 1 pfi ovladani jednim vystupem 13 63
ovladani magnetu dveini uzavéry 14 64
indikace jizdy nahoru 15 65
indikace jizdy dolt 16 66
sepnuti rozjezdové rampy u FM 17 67
premosténi okruhu kabinovych dvefi 18 68
spusténi gongu 19 69
dorovnavani ve stanici 20 70
ovladani automatickych dvefi 2 pii ovladani jednim vystupem 21 71
relé kratkého podlazi 22 72
relé velmi kratkého podlazi 23 73
indikace blokovani vytahu pferusenim BO za jizdy 24 74
otevieni dveti 1 pii ovladdni dvéma vystupy 25 75
zavieni dvefi 1 pfi ovladani dvéma vystupy 26 76
otevieni dvefi 2 pii ovladani dvéma vystupy 27 77
zavteni dvefi 2 pii ovladani dvéma vystupy 28 78
indikace jizdy s fidicem 29 79
indikace rezimu nouzového sjezdu 30 80
retstart externich moduld — sepne na 2s po resetu RVME a pfi chybé komunikace 31 81
S externim modulem
indikace neprovoznich stavt (pro piepinac vstupt u duplext) 32 82
hlaseni pfekroceni poctu ohybi lan 33 83
vystup ,,vytah v klidovém stavu“ (reZim standby) 34 84
vystup 1 vzdaleného spinani (sepne pfi aktivaci stejné naprogramovaného vstupu) 35 85
vystup 2 vzdaleného spinani (sepne pfi aktivaci stejné naprogramovaného vstupu) 36 86
funkce EK (spinani svétla v kabing) 37 87
odpojeni modulu dorovnavani (pfi prujezdu stanicemi nepfemostuje BO) 38 88
fizeni nouzového sjezdu pii pouziti UPS (ptipoji napéti z UPS Kk ménidi) 39 89
zvukova a optickd signalizace pfi jizd¢ dolti na revizni jizdu z prohlubné 40 90
nepouzity vystup (49=trvale rozepnuty, 99=trvale sepnuty) 49 99
Nastaveni a popis jednotlivych vystupt je uveden v nasledujicim piehledu:
Tabulka 35 — nastaveni vyznamu vystupti na modulu MKU:
Nastaveni DIP SA2 Vystup MKU | Stand. | Vyznam
0/0[{0j0|0]|0O]1]1 01 19 spusténi gongu
110/0]/0]0]0]1]|1 02 4 indikace volby z kabiny
0[1/0/0|0|01]1 03 99 trvale sepnuty vystup
1/1]0/0]0]0|1]1 04 0 indikace pfetizeni kabiny
0/0/1/0/0]0]1 )1 R6 22 relé kratkého podlazi
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Vystupy na RVME:

4.7.1. Vyznam vystupu o1 10011000

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 5

Vystup je standardné nastaven jako spina¢ na indikaci pfepnuti na revizni jizdu. Pouziva se predevsim k pfepnuti
frekvenéniho ménice na revizni rychlost. Vystup je mozné vyuzit jako polovodi¢ovy o1-G1 (opto¢len spinajici
proti G1) nebo pii osazeni relé RE6 a propojeni J1 jako pfepinaci kontakt (01/COM, NC, NO).

4.7.2. Vyznam vystupu o2 11000000

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 52

Vystup je standardné nastaven jako rozpina¢ hldSeni poruchového stavu vytahu. Pouziva se pro blokovani
telefonického spojeni z klece nebo pro aktivaci zafizeni pro hlaSeni poruch. Vystup lze pouzit pouze jako
polovodicovy 02-G2 (optoclen spinajici proti G2).

4.7.3. Vyznam vystupu o3 01000100

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 17

Vystup je standardné nastaven jako spinaC rozjezdové rampy frekvencniho ménice. Pouziva se pro plynulejsi
rozjezd zejména u bubnovych vytahi. Vystup lze pouzit pouze jako polovodi¢ovy 03-G34 (optoclen spinajici
proti G34).

4.7.4. Vyznam vystupu o4 01001100

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 8

Vystup je standardné nastaven jako spinaé pfi jizdé do sousedniho patra. Zapina stfedni frekvenci u rychlych
vytahl, kde je mezi sousednimu stanicemi vyzadovana jina rychlost. Vystup lzee pouzit pouze jako
polovodic¢ovy 04-G34 (optoclen spinajici proti G34).

4.7.5. Vyznam vystupu 05 01010100

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 65

Vystup je standardné nastaven jako spina¢ indikace jizdy nahoru. PouZziva se napt. pro ovladani Zarovek
signalizace sméru. Vystup je mozné vyuzit jako polovodi¢ovy 05-GND (optoélen spinajici proti GND) nebo pfi
osazeni relé RE7 jako Spinaci kontakt (05R-C56).

4.7.6. Vyznam vystupu o6 01011100

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 66

Vystup je standardné nastaven jako spinac¢ indikace jizdy dolt. Pouziva se napf. pro ovladani zarovek signalizace
sméru. Vystup je mozné vyuzit jako polovodi¢ovy 06-GND (optoclen spinajici proti GND) nebo pii osazeni relé
RES jako spinaci kontakt (06R-C56).

4.7.7. Vyznam vystupu o7 01100100

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 13

Vystup je standardné nastaven jako spina¢ ovladani automatickych dvefi 1. Vystup je sepnut pfi signalu pro
zavieni dvefi. Vystup je mozné vyuzit jako polovodicovy 07-GND (optoclen spinajici proti GND) nebo pfi
osazeni relé RE9 jako pfepinaci kontakt (07/COM, NC, NO).

4.7.8. Vyznam vystupu o8 01101100

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 14

Vystup je standardné nastaven jako spina¢ ovladani magnetu dveini uzavéry. Vystup je mozné vyuzit jako
polovodicovy 08-G8 (tranzistor 8A spinajici proti G8 - mlize spinat pfimo magnet) nebo pii osazeni relé RE10 a
propojeni J4 a J5 jako pfepinaci kontakt (08/COM, NC, NO).

4.7.9.Vyznam vystupu LC 10100011

Rozsah nastaveni: 0-99 Standardni hodnota: 87
Vystup je standardné nastaven jako rozpina¢ svétla v kabingé. Vystup je kontakt mezi svorkami LC1 a LC2,
Vv klidu sepnuty. Spinal lze sitové napéti.
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4.8. Sbérnice

4.8.1. Adresa sbérnice CAN 10001000

Rozsah nastaveni: 00 - 01 Standardni hodnota: 00

Sbérnice CAN je uréena k propojeni s modulem kabiny MKU, MKM E (MKS) a k propojeni
dvou vytahi. Adresy je nutné nastavit shodné¢ u desky fizeni a modulu MKU, MKM E
(MKS), a naopak rozdiln¢ u dvou propojenych fizeni.

Pti kombinaci osobniho a nédkladniho vytahu v ekonomickém provozu ma osobni vytah
adresu 00, nakladni 01. U stejnych vytahli mize byt nastaveni libovolné, pouze v piipadé
jednotlacitkového ovladani u ekonomického provozu 3 ma fidici vytah (do kterého jsou
vedeny volby) adresu 00 a podfizeny (druhy) 01.

Souvisejici parametry: 4.1.3 Typ Fizeni dvou vytahii 01111000 str.25
4.1.4 Moznosti ekonomického provozu 10111000 str.26
4.5.1 Typ displeje v kabiné 01000000 str.36

4.9. Pocitani jizd

4.9.1.Pocet jizd zakédovaného vytahu 00101100

Rozsah nastaveni: 1 -99 Standardni hodnota: 50

Hodnota parametru je nastavena v 1000 jizd. Udava, po kolika jizdaich ma vytah pfejit do
zablokovaného stavu po vynulovani ¢itace jizd, pokud je zakddovan. Popis kdédovani vytahu
je v kapitole 7.1.

4.9.2. Maximalni pocet ohybu 11101011

Rozsah nastaveni: ~ 0—9.9 Standardni hodnota: 0

Hodnota parametru je nastavena v milionech ohybt s krokem 100000. Udava maximalni
pocet ohybu lan podle specifikace vyrobce (napt. ptfi pouziti lan s PU plastém). Jednim
ohybem se rozumi zména sméru jizdy vytahu. Pokud do dosaZeni maximalniho poctu ohybil
zbyva 10000 ohybt, je vyslan impulz aktivaci vystupu nastavené¢ho na ,,hlaSeni piekroceni
poctu ohybu“. Po dosazeni maximalniho poctu ohybu je vytah zablokovan s chybou 3.5 a
trvale aktivovan nastaveny vystup. Nastavenim parametru na hodnotu O je funkce vypnuta.
Popis prohlizeni a nulovani po¢tu ohybti je v kapitole 7.1.

Souvisejici parametry: 4.7 Programovate/né vystupy str.44
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4.10. Zvlastni rezimy

4.10.1. Podlazi pro pozarni sjezd 00111100

Rozsah nastaveni:  1-24 Standardni hodnota: 2

Parametr definuje podlazi, kam sjede vytah pii aktivaci vstupu nastavené¢ho na pozarni sjezd.
Pti¢tenim hodnoty +32 k hodnoté parametru setrva vytah v pozarnim rezimu i po odpojeni
aktivace vstupu. ZruSeni rezimu je mozné pouze piepnutim na evakuacni jizdu nebo resetem.
Popis pozarniho sjezdu je v kapitole 5.4.1.

Souvisejici parametry: 4.6  Vyznamy vstupii str.42
4.10.2. Doba blokovani pfi servisu 10101100
Rozsah nastaveni: 0 -60 Standardni hodnota: 0

Parametr nastaveny na jinou hodnotu nez 0 umozni povoleni rezimu blokovéani vytahu po
rozpojeni bezpecnostniho okruhu za jizdy. K zablokovani dojde po 1,5s dlouhém pieruseni
bezpecnostniho okruhu a navrat do provozniho stavu nastane po dob¢ dan¢ timto parametrem
nebo pfepnutim na revizni jizdu. Pouziva se v ptipadech nizkého prostoru nad kleci.
Blokovani jizdy pii servisu je popsano v kapitole 5.6.3.

Nastaveni se provadi v krocich od 10 s do 60 minut, hodnoty ukazuje nésledujici tabulka:

Tabulka 36 — kroky pro parametry Doba blokovadni pFi servisu

Displej: |02 |02 |03 |04 |05 |10 |15 |20 |3.0 |50 |10 |15 |20 |30 |40 |50

60

Krok: 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 |11 12 |13 |14 |15 |16

17

Cas: 10s |20s |30s [40s [50s |1min Udaje v minutach

4.10.3. Parametry nouzového sjezdu a evakuac€ni jizdy 10011100

Rozsah nastaveni:  0-15 Standardni hodnota: 0

Parametr urcuje, zda po aktivaci vstupu nastaveného jako ,,nouzovy bateriovy sjezd“ (17, 67)
bude vytah uveden do stavu necinnosti (nastaveni 0) nebo provede automaticky dojezd do
stanice na pomalou jizdu nahoru (nastaveni 1), dolii (nastaveni 2) nebo ve sméru pievahy
dané vstupem ,,polovi¢ni zat€z* (nastaveni 3). Pfi aktivaci vstupu je vzdy vytah pfipraven na
nouzovy pojezd provadény servisnim pracovnikem, v ptipad¢ piivedeni napéjeni do desky ze
zalozniho zdroje se vytah nejede srovnat.

Nouzovy sjezd je popsan v kapitole 5.7.

Parametrem Ize déle nastavovat chovani automatickych dvefi pfi evakuaéni jizde.

Pfi¢tenim +4 se samocinn¢ oteviou dvefe pii zastaveni vytahu ve stanici (standardné jen
tlac¢itkem otevieni).

Pfi¢tenim +8 je zakézano zavirani dvefi po volbé v kabiné (standardné dvete pti evakuacni
jizd€ samocinné nezaviraji, jen po stisku tlacitka zavieni nebo volbé z kabiny).

Evakuacni jizda je popsana v kapitole 5.4.2.

Souvisejici parametry: 4.6 Vyznamy vstupu str.42

4.10.4. Servisni podlazi 11100011

Rozsah nastaveni:  1—24 Standardni hodnota: 8

Parametr definuje podlazi, kam pojede vytah pii aktivaci vstupu nastaveného jako ,,servisni
rezim" (40,80). Popis servisni jizdy je v kapitole xxx.

Souvisejici parametry: 4.6 Vyznamy vstupti str.42
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4.11. Ostatni parametry
4.11.1. Jazyk 11111100

Rozsah nastaveni:  0-3 Standardni hodnota: 0
Parametr urCuje jazyk znaka a rolovacich nédpisti na modulu kabiny MKM E.
Nastaveni 0 je Cestina, 1 anglictina, 2 némcina, 3 Svédstina.

4.11.2. Zobrazeni chyb na displejich ve stanicich 10000000

Rozsah nastaveni:  0-1 Standardni hodnota: 0

Parametr povoli (1) nebo zakaze (0) zobrazeni Cisla chyby na displejich DI7 nebo DI8 ve
stanicich. Chyba je zobrazena jako blikajici ¢islo odpovidajici zobrazeni chyb na displeji
fizeni bez desetinné tecky uprostied.

4.12. Nastaveni ¢asovych udaju

Rizeni RVME neobsahuje obvod realného ¢asu. Lze v$ak nastavit realny ¢as na modulu
v kabin¢ MKU nésledujicim postupem:

Postupné nastavime hodnoty ¢asovych veli¢in obdobné, jako se nastavuji parametry vytahu
(SA3/1,2,3 v poloze off):

nastaveni SA2
00001011 rok posledni dvojéisli (0 — 99)
10001011 mésic (1 —12)
01001011 den (1-31)
11001011 denv tydnu (1 —7)
00101011 hodina (0 — 24)
10101011 minuta (0 — 59)

Hodnoty je nutné vzdy nastavit, neukladaji se do zalohované paméti a neaktualizuji se podle
¢asu v modulu.

Nasledné nastavime DIP SA2 na hodnotu 01101011, na dipleji se zobrazi 0. Soucasnym
stiskem tlacitek KS1 a KS2 vysleme ¢asovy udaj do modulu s vynulovanym tdajem sekund.
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5. Popis funkci Fizeni vytahu

5.1. Sbhér

5.1.1. Jednosmeérné sbérné rizeni smérem dolu
DIP SA1/5 = off Typ sbéru (01100000) =1

kazda volba je zaznamenana do paméti, pokud neni piekroCen pocet povolenych
zdaznami

smér jizdy vytahu pii vice volbach je dan volbou z kabiny nebo vytah pokracuje ve
sméru predchozi jizdy

pii uvolnéni kabiny jsou z paméti vymazany kabinové volby, pokud je nastavena
pohybliva podlaha (Cas pevné podlahy = 0)

pokud neni kabina plné zatizena, je povolen nad vychozi stanici sbér doll, pod a ve
vychozi stanici sbér nahoru

kabinové volby jsou obslouzeny v obou smérech

5.1.2. Sbér smérem nahoru s pameéti
DIP SA1/5 = off Typ shéru (01100000) = 2

kazdd volba je zaznamenana do paméti, pokud neni piekrocen pocet povolenych
zdznamu

smér jizdy vytahu pfi vice volbach je dan volbou z kabiny nebo vytah pokracuje ve
sméru piedchozi jizdy

pfi uvolnéni kabiny jsou z paméti vymazany kabinové volby, pokud je nastavena
pohybliva podlaha (Cas pevné podlahy = 0)

pokud neni kabina plné zatizena, je povolen sbér nahoru

kabinové volby jsou obslouzeny v obou smérech

5.1.3. Obousmeérné sbérné rizeni simplex
DIP SA1/5 =o0n Typ sberu (01100000) = 3

volby ve stanicich jsou provadény dvéma tlacitky — nahoru a dola

kazda volba je zaznamendna do paméti, pokud neni ptfekrocen pocet povolenych
zdznamu

vytah vZdy pokracuje ve sméru predchozi jizdy, pokud je tim smérem dalsi volba

pii uvolnéni kabiny jsou zpaméti vymazany kabinové volby pokud je nastavena
pohyblivéa podlaha (Cas pevné podlahy = 0)

pokud neni kabina plné€ zatizena, je povolen sbér nahoru po stisku tlacitka nahoru a
sbér dolt po stisku tlacitka dola

po zastaveni vytahu ve stanici jsou smazany z paméti obé volby ze stanice (nahoru i
dolt)

kabinové volby jsou obslouzeny v obou smérech

5.1.4. Rizeni bez sbéru a bez paméti
DIP SA1/5 = off Typ sbéru (01100000) = 4

pii zatizené kabiné obsluhuje vytah pfednostné volbu z kabiny, volba ze stanice neni
mozna
ze stanice obslouzi vytah pouze jednu volbu, a to prvni navolenou
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5.2. Propojeni dvou vytahu
Rizeni RVM E umoziiuje tii algoritmy ¥izeni dvou vytaht:

5.2.1. Ekonomicky provoz 1

V tomto rezimu je pouze blokovana volba dvou vytahii do stejného podlazi, kazdy reaguje na
volbu vlastnim pfivolavacem.

Doporucené nastaveni:

DIP SA1/5 = off

Typ Fizeni dvou vytahit (01111000) = 1

Typ sberu (01100000) = 1

Moznosti ekonomického provozu (10111000) = u obou vytahi stejna hodnota:
0 - kombinace osobni a nakladni vytah bez zobrazeni kabinové volby ve stanicich
2 - stejné vytahy bez zobrazeni kabinové volby ve stanicich
8 - kombinace osobni a ndkladni vytah se zobrazenim kabinové volby ve stanicich
10 - stejné vytahy se zobrazenim kabinové volby ve stanicich

Adresa sbérnice CAN (10001000) = u kazdého vytahu jina hodnota:
00 - tidici vytah, u rozdilnych vytahti osobni
01 - podfizeny vytah, u rozdilnych vytahti nakladni

Doba nakladani u skupinovych rizeni (10000100)= 20 (podle piani zakaznika)

= cekonomicky provoz lze zvolit pouze u dvou vytahil s jednotlacitkovym ovladanim se
sbérem dolt

= kazdy vytah reaguje na volby vlastnimi tlacitky, pfijede ten, ktery byl navolen

= pokud jsou v paméti jednoho vytahu volby z kabiny nebo ze stanice, nelze do zadné
Z navolenych stanic pfivolit druhy vytah

= stoji-li jeden z vytaht ve stanici, je na ném pii stisku tlacitka druhého vytahu v téZe stanici
signalizovana ptitomnost vytahu ve stanici (svétlo, Sipky, gong) a volba neni
zaznamenana do druhého vytahu

= pii kombinaci nakladniho a osobniho vytahu lze pfivolat dvojim stiskem tlacitka
nakladniho vytahu, parametr Moznosti ekonomického provozu je nastaven na 0 nebo 8

= pii rovnocennych vytazich lze zakazat dvoji stisk nastavenim parametru MozZnosti
ekonomického provozu na 2 nebo 10

5.2.2. Ekonomicky provoz 3
V tomto rezimu je po stisku pfivolavace libovolného vytahu (nebo spole¢ného piivolavace)
volba uloZena v paméti vytahu, ktery ma vyhodné&jsi pozici.

Doporucen¢ nastaveni:

DIP SA1/5 = off

Typ Fizeni dvou vytahu (01111000) = 3

Typ sbéru (01100000) = 1

Moznosti ekonomického provozu (10111000) = u obou vytaht stejnd hodnota, mozna je
jakakoliv kombinace moznosti parametru (viz kapitola 4.1.4, strana 26)

Adresa sbérnice CAN (10001000) = u kazdého vytahu jind hodnota:
00 - fidici vytah, u rozdilnych vytahti osobni
01 - podtizeny vytah, u rozdilnych vytaht nakladni

Doba nakladani u skupinovych rizeni (10000100) = 20 (podle piani zakaznika)
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= ckonomicky provoz lze zvolit pouze u dvou vytaht s jednotlacitkovym ovlddanim se
sbérem dolu

= stisknutim tlacitka kteréhokoliv vytahu piijede blizsi vytah v piipadé, Ze je v klidu nebo
smétuje ke zvolené stanici smérem doll

= pokud jsou v paméti jednoho vytahu volby z kabiny nebo ze stanice, nelze do zadné
Z navolenych stanic ptivolit druhy vytah

= stoji-li jeden z vytaht ve stanici, je na ném pii stisku tla¢itka druhého vytahu v téZe stanici
signalizovana pfitomnost vytahu ve stanici (svétlo, Sipky, gong) a volba neni
zaznamenana do druhého vytahu

= pfi kombinaci nakladniho a osobniho vytahu lze pfivolat nakladni vytah dvojim stiskem
tlacitka kteréhokoliv vytahu, pokud neni tato funkce zakazana v parametru Moznosti
ekonomického provozu

V ekonomickém provozu 3 je mozné pouzit pouze jedno tlacitko pro piivolavani obou
vytahti. Volby ze stanic jsou pak vedeny do vytahu s parametrem Adresa sbérnice CAN=00.
Parametr Moznosti ekonomického provozu je pak vzdy lichy. Je vSak nutné zajistit
mechanické ptepnuti voleb do druhého vytahu v ptipadech, kdy je elektronika fidiciho vytahu
nefunkcni. Doporuceno je pouziti prepinace vstupl, ktery je fizen rozpinacim vystupem
S nastavenim na indikaci neprovozniho stavu.

5.2.3. Duplexni provoz

Doporucené nastaveni:
DIP SA1/5 = off
Typ Fizeni dvou vytahii (01111000) = 2
Typ sbéru (01100000) = 3
Moznosti ekonomického provozu (10111000) = 0 (+4, +16 podle potieby)
Adresa sbérnice CAN (10001000) = u kazdého vytahu jina hodnota:
00 - fidici vytah, kam jsou vedeny volby ,,chci dolu“
01 - podiizeny vytah, kam jsou vedeny volby ,,chci nahoru*
Doba nakladani u skupinovych rizeni (10000100) = 20 (podle ptani zakaznika)

= VvV duplexnim provozu jsou pro oba vytahy dvé spolecnd tlacitka ,,chci nahoru a ,,chci
dolu*

= stisk kteréhokoliv tlacitka je zaznamenan do paméti a vyhodnéji postaveny vytah
obsluhuje postupné ptislusné volby

= ve stanicich s volbou ,,chci doli* zastavuje vytah, ktery predpokladd nasledujici smér
jizdy dold, ve stanicich s volbou ,.chci nahoru® zastavuje vytah, ktery predpoklada
nasledujici smér jizdy nahoru

= kabinovd volba je obslouzena v libovolném sméru, kabinovd volba nezméni
predpokladany smér jizdy vytahu (napft. pfi stisku nespravného sméru)

= pokud byly ve stanici zaznamenany ob¢ volby, jsou pii zastaveni kteréhokoliv vytahu
V této stanici smazany

= nastaveni vychozi stanice nijak neovliviiuje sbér

» nakladni vytah (pokud je) lze pfivolat stiskem volby ,,chci nahoru® pfi soucasné aktivaci
vstupu Privolani nakladniho vytahu (36).
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5.2.4. Rozdilny pocet podlazi u propojenych vytaht

U vSech typl propojeni dvou vytahll lze propojit vytahy, které maji rozdilny pocet nebo
uspofadani stanic. K nastaveni slouzi parametry Spodni podlazi a RezZimy v podlazich (volba
exkluzivniho podlazi).

Pti rozdilném spodnim podlazi nastavime parametr Spodni podlazi u vytahu, ktery zacina ve
vy$8im podlazi na hodnotu tohoto podlazi. V parametru Pocet podlazi bude ale nastavena
hodnota vys$i o vynechana podlazi (ne tedy skute¢ny pocet podlazi). Ve stejnych patrech tedy
budou displeje na elektronikdch zobrazovat stejnd ¢isla a bude zaruCena spravnd vymeéna
informaci. U druhého vytahu nastavime u stanic pod timto podlazim v parametru Rezimy
V podlazich exkluzivni podlazi (+32), aby volba v téchto stanicich nebyla ptfedavana do
druhého vytahu.

Pfi rozdilném hornim podlazi nastavime u vytahu, ktery jezdi do vysSich podlazi, u vSech
téchto podlazi v parametru ReZimy v podlazZich exkluzivni podlazi (+32). Parametr Pocet
podlazi pak bude o tento rozdil vyssi nez u druhého vytahu.

Priklad 1:
Vytah ¢.1 mé spodni stanici ve sklepé (podlazi 1), vytah ¢.2 v pfizemi (podlazi 2). Horni
stanice je u obou vytahi v 6. patfe (podlazi 8). Vytahy jsou propojeny v ekonomickém
provozu 3.

Vytah ¢.1 Vytah ¢.2
Pocet podlazi (00001000) 8 8
Spodni stanice (00110100) 1 2
Rezim v podlazi 1 (00000001) 32 0
Sada znakii pro displej (01011000) 22 22

Priklad 2:

Vytah ¢.1 mé spodni stanici ve sklepé (podlazi 1), vytah €.2 v pfizemi (podlazi 2). Horni
stanice je u vytahu ¢.1 v 6. patie (podlazi 8), u vytahu ¢.2 v 8. patfe (podlazi 10). Vytahy jsou

propojeny v ekonomickém provozu 3.

Vytah ¢.1 Vytah ¢.2
Pocet podlazi (00001000) 8 10
Spodni stanice (00110100) 1 2
Rezim v podlazi 1 (00000001) 32 0
Rezim v podlazi 9 (00010001) 0 32
Rezim V podlazi 10 (10010001) 0 32
Sada znakii pro displej (01011000) 22 22

5.3. Predotevreni dverFi

Rizeni vytahu umoziiuje predotevieni dvefi ve stanici. Pro zvolena podlazi nastavime tuto
funkci parametrem Rezim dverii v podlazich (kapitola 4.4.5) na +16 (dvete 1), +32 (dvefe 2)
nebo +48 (oboje dvete). Premosténi bezpecnostniho okruhu pak zajistime pomoci modulu
MD alfa, Sachetni informace podle kapitoly 8.3, 8.5 nebo 8.6. Dvefe ve zvolenych patrech
oteviraji ihned po najeti do dveini zony (dano snimacem na vstupu in7). Pro kontrolu
premosténi bezpecnostniho okruhu lze pouzit vstup naprogramovany na hodnotu 35 (nebo 85)
podle kapitoly 4.6. Pokud neni tento vstup aktivni, je pfedotevieni dvefti zablokovano.
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5.4. Jizdy p¥i pozaru a evakuaci

5.4.1. Pozarni sjezd

Pti pozadavku na pozarni sjezd je nutné naprogramovat néktery ze vstupu jako vstup pro
pozarni jizdu. Pii aktivaci tohoto vstupu vytah sjede do stanice podle nastaveni parametru
Podlazi pro pozarni sjezd, kde otevie dvefe a odpoji vSechny volby. Pokud je vytah v pohybu
smérem ke stanici pro pozarni sjezd, smaze vSechny volby a bez zastaveni pokracuje do této
stanice. V piipadé, ze je vytah v pohybu od stanice pro pozarni sjezd, vymaze vSechny volby,
zastavi v nejbliz§i stanici a bez otevieni dvefi sjede do stanice pro pozarni sjezd. Ukonceni
rezimu pozarni jizdy zéavisi na hodnoté parametru Podlazi pro pozarni sjezd. Pokud neni
zvySen o +32, pak je rezim ukoncen po deaktivaci vstupu pro pozarni jizdu, pokud je hodnota
parametru zvySena o +32, pak jej lze ukoncit pouze pfepnutim na evakuacni jizdu nebo
restartem systému.

5.4.2. Evakuacéni jizda

Pfi pozadavku na evakuacni jizdu je nutné naprogramovat néktery ze vstupt jako vstup pro
evakuacni jizdu . Pfi aktivaci tohoto vstupu lze vytah ovladat pouze z kabiny, volby ze stanic
jsou odpojeny. Pti pfepnuti na evakuacni jizdu, aniz by byla predtim aktivovéna pozarni jizda,
neni proveden pozarni sjezd. Automatické dvete lze ovladat pouze tlacitky otevieni a zavieni
dveti, zavieni dvefi téz volbou ze stanice. Pii pouziti jen tlacitka otevieni (zadny vstup neni
nastaven jako zavieni dveti) stisk otevira dvefe, uvolnéni zavird dvefe. Ve stanici dvefe
samo¢inné nezaviraji. Pomoci parametru Parametry nouzového sjezdu a evakuacni jizdy lze
povolit otevieni dvefi po zastaveni ve stanici a zakazat zavirani dvefi po volbé z kabiny
(kapitola 4.10.3).

5.5. Dorovnavani vytahu ve stanici

Pro pozadavek dorovnavani vytahu ve stanici (hydraulické vytahy, nékladni vytahy, osobni
vytahy s velkou nosnosti) je fizeni vybaveno funkci dorovnavani. Pro vytahy s dorovnavanim
je mozné pouzit Sachetni informace podle kapitoly 8.3 (7 snimaci) nebo 8.5 (5 snimaci).
V obou piipadech vytah zastavuje aktivaci vstupu in7 (dveini zbéna), pfesné¢ zastaveni
nastavime parametrem Doba do zastaveni. Z6énu dorovnavani urcuje prekryti snimacti SMA a
SMB (u varianty se 7 snimaci) nebo pocitacich snimacii na vstupech in10 a inl1 (u varianty
se 5 snimaci). Opusténim této zony se aktivuje pomald rychlost nahoru nebo dolti, pokud je
dorovnavani povoleno. Pfi poZadavku dorovnavani s otevienymi dvefmi je nutné pfemostit
cast bezpecnostniho okruhu pomoci modulu dorovnavani MD alfa (vyrobce TTC TELSYS).

Nastaveni systému pro dorovnavani:
DIP SA1/1 on (dvourychlostni vytah)
DIP SA1/2 on (hydraulické vytahy)
off (lanové vytahy)
DIP SA1/6 on (povoleno dorovnavani)
DIP SA1/7 on (spinaci snimace - pii pouziti modulu dorovnavani MD alfa)

Varianta se 7 snimaci: ($achetni informace podle kapitoly 8.3)

Sachetni informace (11101000) 0 (standard)

Vyznam vstupu (napr. inl2 - 11010100) 13 (SMA)

Vyznam vstupu (napr. inl3 - 11011100) 14 (SMB)

Vyznam vystupu (napr. ol - 10011000) 20 (dorovnavani ve stanici pro MD alfa)
Varianta s 5 snimaci: (Sachetni informace podle kapitoly 8.5)

Sachetni informace (11101000) 4

Vyznam vystupu (napr. ol - 10011000) 20 (dorovnavani ve stanici pro MD alfa)
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5.6. Servisni rezimy
Pro zajisténi servisu je fizeni vybaveno nékolika rezimy:

5.6.1. Pojezd ze strojovny

Pojezd ze strojovny je aktivovan, pokud jsou vSechny spinace DIP SA2 a SA3 v poloze off.
Pak Ize pomoci tla¢itek KS1 (nahoru) a KS2 (dolt) spustit jednoduchy pojezd vytahu. Tato
funkce je zakazana, pokud je aktivovana revizni jizda.

Stiskem pfislusného tladitka je aktivovana pomald rychlost vytahu (sepnut LS a smér) a
vystup pro revizni jizdu (pro vytahy s ménicem). V pfipad¢ otevieni dveii jsou aktivovany
pfislusné vystupy pro zavieni dveti. Pfimacknutim druhého tlacitka po rozjeti vytahu je
rychlost zménéna na vysokou (sepnut HS a smér). ZvysSeni rychlosti nelze pouzit u ménicu,
kde je blokovan ptechod z nizké na vysokou rychlost (napf. Omron L7).

Pfi pojezdu na tlacitka neni aktivni omezeni jizdy na srovnavacich snimacich, Ize dojet az na
koncovy spinac.

5.6.2. Revizni jizda

Revizni jizda je aktivovana vstupem nastavenym na vyznam revizni jizdy. Standardné je tato
funkce pfifazena vstupu in6 - spinac. Druhy kontakt pfepinace revizni jizdy by mél byt vzdy
zapojen jako rozpina¢ do bezpecnostniho okruhu a pfemostén az vlastni volbou sméru jizdy
(viz

Obrazek 13). Zajisti se tak bezpec¢nost pii ptipadnych poruchach a okamzité zastaveni vytahu
pii uvolnéni tlacitka sméru jizdy (zejména u vytahtli s frekvenénimi ménici).

Tlac¢itka sméru jizdy musi byt vzdy spinaci proti GND a pfipojuji se na vstupy 15 (X14/7
revize nahoru) a 16 (X14/8 revize doll) nebo na libovolné vstupy naprogramované jako
,,vstup pro tlacitko revize nahoru* a ,,vstup pro tlacitko revize doli“ (i na modulech v kabing).
Revizni jizda je omezena srovnavacimi snimaci dole a nahote. Pokud nejsou pfii revizni jizdé
zapojeny, je nutné snimace nastavit jako spinace (SA1/8 = on).

V rezimu revizni jizdy jsou blokovany vSechny ostatni funkce vytahu, pouze u skupiny
vytahl jsou piredavany volby ze stanic do druhého vytahu s vyjimkou vstupt 15 a 16, které
jsou pro volby blokovany.

Po ukonceni aktivace vstupu revizni jizdy ptejde fizeni do normalniho rezimu aZ po cca 15 s,
aby bylo zaji$téno bezpecné opusténi prostoru na kabing.

5.6.3. Blokovani jizdy pfi servisu

Pro zajisténi vyssi bezpec€nosti je fizeni vybaveno funkci blokovani jizdy pfi servisu. Do
zablokovaného stavu piejde systém pii pieruseni bezpecnostniho okruhu béhem jizdy vytahu
na vice nez 1,5s. Blokovani je zruSeno po dob¢, dané parametrem Doba blokovani pii servisu
nebo prepnutim do rezimu revizni jizdy. Funkce blokovani neni povolena, pokud je parametr
Doba blokovani pri servisu nastaven na nulu.

5.6.4. Servisni jizda

Servisni jizda je aktivovana vstupem nastavenym na vyznam ,servisni jizda®“. Vytah pak
provede neprodlené jizdu do stanice, ktera je dana parametrem Servisni podlazi. Jsou
vymazany a blokovany vSechny volby, vytah zlstane stat v servisnim podlazi. Rezim je
mozné ukoncit restartem systému, piepnutim do revizni jizdy nebo stiskem piivolani do
servisniho podlazi po ukoncéeni servisni jizdy (pak je mozné vytah odeslat a zastavit tak, aby
bylo mozné vylézt na kabinu).
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5.7. Nouzovy dojezd

Nouzovy dojezd vytahu lze aktivovat vstupem nastavenym jako ,,nouzovy bateriovy sjezd*
V ptipad¢ zajisténi ptislusného zalohovani pii vypadku napdjeni. Funkce nouzového dojezdu
je dana parametrem Parametry nouzového sjezdu. Pii nastaveni na nulu je vytah pfipraven na
pojezdy provadéné servisnim pracovnikem, nastaveni 1 aktivuje pomalou jizdu nahoru a
nastaveni 2 pomalou jizdu dolt. Jizda je ukoncena v nejblizsi stanici. U vytaht s vytahovymi
frekven¢nimi ménici |ze nastavit parametry ménice tak, Ze pfi nouzovém sjezdu vzdy jedou
ve sméru pievahy, v tomto pfipad¢ pak neni rozdil mezi nastavenim 1 a 2. Pokud ménic¢ tuto
funkci nema, 1ze nastavit parametr nouzového sjezdu na vyznam 3 a na dals$i vstup nastaveny
na ,,vstup polovicni zatéze* privést kontakt z jednotky vazeni.

V rezimu nouzového sjezdu je vyrazena srovnavaci jizda po ptivedeni napajeciho napéti.

Pii pouziti jednofazové UPS je stykal pro piipojeni zdlohovaného napéti k méni¢i fizen
vystupem nastavenym na funkci 39 (fizeni UPS), ktery sepne 1 s po pozadavku nouzové jizdy
a rozepne po ukonceni doby otevirani dvefi.

5.8. Jizda s Fidicem

Jizda s fidiCem se aktivuje vstupem nastavenym na vyznam ,,vstup pro jizdu s fidicem* (21-
spina¢ nebo 71-rozpinac). Pti volbé ze stanice je spustén gong (pokud je povolen v parametru
Povoleni doplnkovych hlasek) a na MKU, MKME (MKS) se rozblika potvrzeni zvoleného
patra. Stiskem pfislusné stanice z kabiny se blikdni zméni na trvaly svit. Pokud neni pouzito
MKU, MKM, je nutné ptivést do kabiny potvrzeni volby ze stanic pro informaci o zvolené
stanici.

Jizda s fidi¢em ma ptednost pted funkci blokovani vytahu, po ukonceni jizdy s fidicem mize
ptejit vytah do blokovaného stavu podle nastaveni parametr blokovani.

5.9. Nakladani

Pro vytahy s pln¢ automatickymi dvefmi je mozné vyuzit funkci nakladani vytahu. Funkce je
aktivovana stiskem znovuotevieni dveii delSim nez 6s, pokud je parametr Doba otevreni pri
nakladani nastaven na hodnotu jinou nez nula. Pak je blokovano zavirani dvefi aZ do uplynuti
doby nastavené timto parametrem nebo do stisku volby z kabiny. Pti pouziti této funkce je
vhodné vést clonu dvefi a reverzacni kontakt do vstupu nastavené¢ho na ,,vstup pro clonu
dveti“ (nikoliv shodné¢ s tlac¢itkem znovuotevieni dvefi), zabrani se tak pfechodu do funkce
nakladani pti del§im stani osob ve cloné.

5.10. Klidovy stav vytahu (rezim standby)

Pro zatazeni vytahu do niZsi ekonomické tfidy je nutné v klidovém reZimu odpinani n¢kterych
komponent nebo jejich pfevedeni do rezimu ,,standby“. Rizeni RVME umoziiuje spustit
klidovy stav po dobé nastavené parametrem Doba do klidového stavu (0-990 s). Doba je
spusténa pirechodem vytahu do stavu pfipravenosti na dalsi volby (zhasnuti obou Sipek).
Klidovy stav musi byt povolen pfi¢tenim +8 k parametru Indikace HU, HD a Fizeni klidového
stavu. Po uplynuti nastavené doby jsou sepnuty vystupy nastavené na ,,vytah v klidovém
stavu“. Tyto vystupy pak mohou ovladat externi komponenty nebo odpinat napéjeci napéti
vybranych prvka. Déle je vyslan signdl do modulu v kabin€, aby zde mohly byt aktivovany
ptislusné funkce klidového stavu. Pokud je nastaveno +16 v parametru Indikace HU, HD a
Fizeni klidového stavu, pak je zruSen pienos informaci do vystupu Do2 (fizeni displeji ve
stanicich) a tim je aktivovan snizeny piikon displejii.

Funkce klidového stavu je mozné pouze v provoznim stavu vytahu.
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6. Identifikace chyb

Chybova hlaseni lze prohlizet na displeji RVM E pfi piepnuti spinac¢e DIP SA3/3 do rezimu
prohlizeni a mazani chyb (0010). Pomoci tlacitek KS1 (nahoru) a KS2 (doli) Ize prohlizet
databazi chybovych hlaSeni, pfi stisknutém tlacitku je na displeji zobrazeno ¢islo chyby, pfi
jeho uvolnéni vlastni chybové hlaseni.

Soucasnym stiskem obou tlacitek dojde k vymazani databaze chyb a vynulovani ¢itace chyb,
na displeji jsou zobrazeny dvé pomlcky.

Pokud chyba zptisobila sepnuti poruchového relé, pak ¢islo chyby blika na displeji fizeni
sttidavé s informaci o poloze vytahu.

Tabulka 37 - Piehled chybovych hlaseni

skupina chyb kéd popis
0.1 stykade v€as nesepnuly
o 0.2 stykaée odpadly za jizdy
chyby stykacd 0.3 chyba vystupli na stykace
0.8 stykace nebyly rozepnuty pted rozjezdem
1.0 horni snima¢ aktivni
1.1 dolni snima¢ aktivni
1.2 snima¢ nahote aktivni
1.3 snima¢ nahofe pasivni
A 1.4 snimac dole aktivni
neodekavany snimaé — —
15 snimac dole pasivni
1.6 snimac zastaveni aktivni
1.7 snima¢ zastaveni pasivni
1.8 horni snima¢ pasivni
1.9 dolni snimag¢ pasivni
2.1 preruSeni hlavniho bezpe¢nostniho okruhu (SC0)
2.2 preruseni bezpe¢nostniho okruhu Sachetnich dveii (SC1)
hvby bezpecnostnih 2.3 pieruseni okruhu kabinovych dveii a zamka dveii (SC2)
chyby gkf’)uef:u ostniho 2.4 bezpecnostni okruh Sachetnich dveii (SC1) nesepnul
25 okruh kabinovych dveii a zdmki dvefi (SC2) nesepnul
2.6 okruh kabinovych dveii a zdmki dveii (SC2) nerozepnul po zastaveni ve stanici
2.7 bezpecnostni okruh SC1 nebo SC2 uzavien pti otevienych dvefich
3.1 blokovani vytahu kédem
3.2 blokovani vytahu vstupem
blokovani vytahu 3.3 blokovani otevienim dveti za jizdy (blokovani servisem)
34 simulace poruchového stavu (dalkové vypnuti vytahu)
3.5 blokovani vytahu piekroenim poctu ohybi lan
4.0 aktivace blokovani dalsi jizdy (pfekroceni teploty motoru)
4.1 piekroceni poctu reverzaci dveii
4.2 chyby v pogitani stanic
4.3 nespravné nastaveni parametrii vstupd
chyby fizeni 4.4 vytah po povelu k jizd€ neopustil stanici
4.5 nespravné nastaveni sbéru u duplexniho tizeni
4.6 chyba piekro¢enim pokust na rozjeti
4.7 prekroceni doby jizdy mezi stanicemi
4.8 piekrodeni nastavené doby stani mezi stanicemi
5.0 restart tlaitkem RESET
5.1 vypadek napajeni
restart sytému 5.2 automaticky restart po chybé programu
5.3 pokles napajeni
54 chyba v poli parametrii — nahrdny standardni parametry
6.0 chyba komunikace CAN s kabinovym modulem
chyby spojeni 6.1 chyba komunikace dvou vytahii
6.2 vytah byl nucen obslouzit volbu druhého vytahu u ekonom. provozu
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7. Testovani desky

Systém RVM E umoziuje testovani jednotlivych vstupti a vystupi fidici desky. Pii testovani
Vv rozvadéci vysuneme vsSechny svorky s vyjimkou napdjeciho napéti a odpojime vSechny
moduly. Test spustime piepnutim SA3/1 do polohy ON a stiskem tlac¢itka RESET, na displeji
by mélo byt zobrazeno 00. Stiskem tlacitka KS1 spustime automaticky test, kdy postupné
spinaji vSechny vystupy v poradi LC, 16, 15, 14, 13, 12, 11, 10,9, 8, 7, 6, 5, 4, 3, 2, 1, GCS,
08, 07, 06, 05, o4, 03, 02, Do2, Dol, ol, DW, UP, LS, HS. Spravnou funkci vystupu
sledujeme na prislusnych svitivych diodach. Béhem testu potvrzeni voleb (1 — 16) jsou na
displeji zobrazena piisluSna ¢isla vstupi voleb (01 az 16). Dalsim stiskem KS1 lze test
kdykoliv zastavit a znovu spustit. Pfi zastaveném automatickém testu je mozné pomoci
tlacitka KS2 spinat postupné jednotlivé vystupy a sledovat jejich funkci.

Vstupni obvody kontrolujeme pfipojovanim jednotlivych vstupii na svorku GND. Test
vystupti musi byt nakrokovan mimo vystupy 1-16. Na displeji je indikovan nazev vstupu
s desetinnou tecku (01. — 13.).

Ptivedeni napajeni pro bezpec¢nostni okruh (sepnuti relé SCO, SC1, SC2) je indikovano
zobrazenim CO, C1, C2.

Test ukonc¢ime pfepnutim SA3/1 do polohy OFF a stiskem tlacitka RESET.
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7.1. Kontrola pocCtu jizd a kédovani

Sepnutim spinace SA3/2 do polohy on je nastaven rezim zobrazeni a ovladani do modu
kontroly poctu jizd a kodovani vytahu. V tomto moédu nelze nastavovat ostatni parametry,
vyznam spinac¢t SA2 je uveden Vv nasledujici tabulce:

Tabulka 38 - vyznam SA2 v médu kontroly po¢tu jizd a kddovani vytahu

SA2 Lo i

1121372157617 18 Displej Rozsah Poznamka

oC = nezakddovano nebo spravny kod 1ze nulovat jizdy nebo nastavit novy kod
ojojofojojojfojo - — - - - —

-- = zakddovany vytah nelze nulovat jizdy ani nastavit parametry a novy kod
1/0/0]0[0[0|0]|0|Zobrazeni poctu jizd od posledniho nulovani 0 az 99 000 000
0[1]0|/0[0]|0]|0]O0|Zobrazeni celkového poctu jizd 0 az 99 000 000 viz. popis zobrazeni
1/1{0|0[0[0|0]0|Zobrazeni poctu ohybii lan *) 0 az 99 000 000

CC = je mozné nulovat pocet jizd nulovani sou¢asnym stiskem KS1 a KS2

o
o
=
o
o
o
o
o

00 = pocet jizd je vynulovan

EC = neni mozné nulovat, vytah je zakddovan

0[0[0[1|21]|]0|0]|0]1.caststarého hesla 00 az 99
0(0{0|21]|0|21|0]|0|?2.caststarého hesla 00 az 99 viz. ponis kédovani
0j/ojo|o[1]0]0]0]1. cstnového hesla 00 az 99 - bop
0(0{0|0|0|21|0]0|2.castnového hesla 00 az 99

*) stiskem obou tlacitek (KS1 a KS2) 1ze provést nulovani poctu ohybi lan.

Pocty jizd a ohybt lan jsou zobrazovany podle velikosti hodnot na displeji ¢tyfmi zpisoby,
které se li$i polohou desetinnych te¢ek podle nasledujici tabulky:

Tabulka 39 - zobrazeni poctu jizd a ohybi lan

hodnota poctu jizd udaj na displeji stisk KS2 stisk KS1 stisk KS1 a KS2
0az 99 0az99 bez teCky | bez vyznamu bez vyznamu | bez vyznamu
Y . tecka desitky a , ,
100 az 9 999 0.1az9.9 uprostied jednotky bez vyznamu | bez vyznamu
10 000 az 999 999 0.1.229.9. obé tecky desitky a tisice a stovky | bez vyznamu
jednotky

1,000 000 a2 99 999 999 | 01. az 99. tecka desitky a tisice a stovky statisice a

napravo jednotky desetitisice

Od vyrobce je fizeni RVM E dodévano nezakdédované. Kodovani lze provést v modu
koédovani (SA3/2 = on) a nastavenim c¢tyfmistného Ciselného kodu — nové heslo (1.¢ast
v poloze SA2=00001000, 2. ¢ast v poloze SA2=00000100). Vytah picjde do kddovaného
stavu stiskem obou tlacitek KS1 a KS2.

V zakdédovaném stavu nelze nastavovat zadné parametry a vytah bude zablokovan, pokud
pocet jizd od posledniho nulovani piekroci pocet jizd zakdodovaného vytahu nastaveny
parametrem.

Pokud je zadan spravny ¢tyfmistny kod — staré heslo (1. ¢ast v poloze SA2=00011000, druha
Cast vpoloze SA2=00010100), lze do dvou minut provést nulovani poétu jizd
(SA2=00100000 a stisk obou tlacitek KS) nebo odkddovani vytahu zadanim nového hesla 00
00, ptipadné zadat jiné nové heslo. V piipadé€, Ze nebyl systém po nulovani poctu jizd nebo
nastavovani parametri odkodovan, prejde po 2 minutach do kédovaného stavu.

Pfi pouziti lan s omezenym nebo jinak nekontrolovatelnym poctem ohybi Ize vyuzit funkci
pocitani ohybli lan. Ohybem lana se rozumi pocet zmén sméru jizdy vytahu. Systém uklada
do paméti pocet ohybu, ktery je mozné kontrolovat na displeji (viz vySe). Automatickou
kontrolu lze nastavit pomoci parametru Maximalni pocet ohybu lan. Pokud do dosazeni
maximalniho poc¢tu ohybii zbyva 10000 ohybii, je vyslan impulz aktivaci vystupu nastaveného
na ,hlaSeni piekroCeni poctu ohybl“. Po dosazeni maximalniho poctu ohybli je vytah
zablokovan s chybou 3.5 a trvale aktivovdn nastaveny vystup. Nastavenim parametru na
hodnotu 0 je funkce vypnuta.
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8. Sachetni informace

V nasledujicich kapitolach jsou zobrazeny diagramy Sachetnich informaci pro rtzné typy
fizeni. Zvyraznény jsou doby snimacu v aktivnich stavech. Diagramy jsou v ¢asovych
intervalech (T), délky clonek Ize spocitat podle vzorce:

délka clony [m] = asovy interval T [S] x rychlost vytahu [m/s]
U dvourychlostnich vytahti po¢itame vzdy s vyssi rychlosti.

8.1. Vytahy jednorychlostni — jen do verze FW 7.0

Obrazek 19 — Sachetni informace jednorychlostniho vytahu
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Snimace dole a nahote musi byt aktivni az do Grovné stanice (vytah musi zastavit na téchto
snimacich). V krajnich stanicich nejsou umistény clony pro pocitani pater. Srovnavani je
provadéno automaticky v obou krajnich stanicich. Sachetni informace musi splnit nasledujici
¢asoveé podminky:

T1 doba brzdéni vytahu (nastavuje se pro spravné zastaveni vytahu v Grovni stanice)

T2 doba aktivnich pocitacich snimact T2>0,05s

T3 doba opusténi snimace pted Grovni stanice T3>0,02 s
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8.2. Vytahy dvourychlostni a s frekvenénim ménicem

Obrazek 20 — Sachetni informace dvourychlostniho vytahu
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Snimace dole a nahote musi byt aktivni aZ do tirovné stanice (vytah musi zastavit na téchto
snimacich). V krajnich stanicich nejsou umistény clony pro pocitani pater, pouze clona pro
zastavovaci snima¢. Srovnavani je provadéno automaticky v obou krajnich stanicich. Sachetni
informace musi splnit ndsledujici ¢asové podminky:

T1 doba brzdéni vytahu (nastavuje se pro spravné zastaveni vytahu v Grovni stanice)

T2 doba aktivnich pocitacich snimact T2>0,05s

T3 doba od zpomaleni jizdy pfed urovni stanice T3>T1+T2+0,04 s
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8.3. Vytahy hydraulické nebo elektrické s dorovnavanim

Obrazek 21 - Sachetni informace vytahi s dorovnavanim a funkci otevieni dvefi pted stanici
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Snimace SMA, SMB a zastavovaci (in7) musi byt spinaci.

L1 dvetni zona (oblast dorovndvani), z normalni jizdy doladit zastaveni parametrem

,,Doba do zastaveni*
L3 vzdalenost pro zpomaleni vytahu
L4 pasmo dorovnavani (po vyjeti z pasma je provedeno dorovnani)
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8.4. Sachetni informace vytahu s krétkym patrem

Obrazek 22
uroven koncového vypinace
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[ [ — — c =} Q
= = E E = s I . P
2 = o g g < £ Nastaveni jumpert pro indikaci
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2] —
g g 2 7 *)
@ a *) on pro zastavovaci snima¢ rozpinaci
Z
v w2
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L1 vzdalenost brzdéni vytahu, nastavi se na pfesné zastaveni vytahu ve stanici
L2 vzdalenost pro zpomaleni vytahu v kratké stanici
L3 vzdalenost pro zpomaleni vytahu v normalni stanici
L4 vzdalenost podlaZzi v kratké stanici
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8.5. Rizeni pomoci étyF snimadu

Obrazek 23 — Sachetni informace dvourychlostniho vytahu bez zastavovaciho snimace

PTG WSNSG—G— NS WS———— - uroven horni stanice
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- g pokud je snimac¢ dverni zony pouzit

Vyzaduje nastaveni parametru Sachetni informace na +4. Nelze pouzit u vytaht s kratkymi
patry, kde dochazi k piekryti pocitacich snimaci uvniti patra.

Ptekryti horniho a dolniho snimace generuje zastavovaci snimac. Pro vytahy s dorovnavanim
nebo piedotevienim dveti musi byt pouZzit snima¢ dveini zony na pozici snimace zastaveni a
snimace in7, in10 a in11 musi byt spinaci.

Sachetni informace musi splnit nasledujici ¢asové podminky:

T1 doba brzdéni vytahu (vytahy bez dorovnavani) nebo doba dorovnavani (s dorovnanim)
T2 doba dveini zény u vytahli s dorovnavanim, na tomto snimaci vytah zastavuje

T3 doba od zpomaleni jizdy pfed urovni stanice

Pocitaci snimace v krajnich stanicich nesmi byt aktivni diive neZ srovnavaci snimace.
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8.6. Rizeni pomoci tfi snimaci

Obrazek 24 — Sachetni informace dvourychlostniho vytahu s jednim dorovnavacim snimacem
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T2 |
N 7

Vyzaduje nastaveni parametru Sachetni informace na +12. Nelze pouzit u vytahii s kratkymi
patry, kde dochazi k ptekryti pocitacich snimaclt uvnitf patra. Nelze pouzit u vytahl
S dorovnavanim.

Ptekryti horniho a dolniho snimace generuje zastavovaci snima¢, Srovnavaci snimac generuje
polohu nahote nebo dole podle stavu dolniho pocitaciho snimace (= vytah dole) nebo horniho
pocitaciho snimafe (= vytah nahofe). Pro vytahy s pfedotevienim dveti musi byt pouzit
snimac¢ dveini zony na pozici snimace zastaveni a snimace in7, in10 a in11 musi byt spinaci.

Sachetni informace musi splnit nasledujici asové podminky:

T1 doba brzdéni vytahu (vytahy bez dorovnavani) nebo doba dorovnavani (s dorovnanim)
T2 doba dveini zony u vytahl s dorovnavanim, na tomto snimaci vytah zastavuje

T3 doba od zpomaleni jizdy pted urovni stanice

Srovnavaci snima¢ musi byt ukonfen v horni krajni stanici ve vzdalenosti cca 2cm pied
zacatkem sepnuti dolniho pocitaciho snimace (nebo dveini zony u vytahl s dorovnavanim).
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9. Zmény v inovované verzi RVME

Tento navod (5.70 a vyssi) je urcen k popisu inovované verze RVME, oznaceni hardware
HWa3, v prodeji od ledna 2012. Pro starsi verze hardware jsou ur¢eny navody verze 5.1 a nizsi
(HW1) a 5.50 a niz8i (HW2). ,,Pohledové“ lze rozpoznat desku HW3 podle nahrady
transformatoru spinanym zdrojem a v popisu desky RVME HW3. Pro desky HW1 je uréen
SW verze 4.9 a nizsi, pro desky HW2 a HW3 je urc¢en SW verze 5.0 a vyssi.

Vsechny HW verze jsou kompatibilni za splnéni ndsledujicich podminek:

pii nahrad¢ desky HW1 deskou HW?2 nebo HW3 nebude zapojen konektor X10 (SCO,
SCB), DIP SA3/4 musi byt pfepnut do polohy off a je nutné zkontrolovat, zda jsou
spravné zapojeny piipadné periférie, napajené z vystuptt +UD (toto napéti jiz na
inovované verzi neni a na byvalych svorkach +UD jsou napéti 12 V a 24 V — viz popis
nize).

pii nahravani SW pro HW2 a HW3 (5.0 a vyssi) do desky HW1 musi byt DIP SA3/4
vV poloze off, vSechny SW upravy budou funkéni s vyjimkou hlidani odbocky
bezpecnostniho okruhu SCO.

pti nahravani SW pro HW1 (4.9 a niz$i) do desky HW2 nebo HW3 (napi. starsi
zékaznické verze) je nutné piepnout DIP SA3/4 do polohy off, nebude funkcni
kontrola odbocky bezpecnostniho okruhu SCO.

pti nahradé desky HW2 nebo HW3 deskou HW1 (napi. doCasné pii opravé desky) je
mozné nahrat SW pro desku HW2 ¢i HW3 (viz vyse), DIP SA3/4 je v poloze off.
Nelze pak pfipojit hlidani odbocky bezpecnostniho okruhu SCO, vystup pro spindni
kontrolky ,.klec ve stanici“, vystup stfidavého napéti 12 V. Nebude funk¢ni hlidani
vybiti baterie a napéti 12 V a 24 V maji omezeny vystupni proud. Obecné tuto
nahradu neporucujeme.

deska HW?2 a HW3 ma pln¢ aktivovany inovovany HW a SW pouze pii piepnuti DIP
SA3/4 do polohy on.

9.1. Zmény hardware
V nasledujicim popisu jsou uvedeny zasadni zmény hardware s odkazem na popisy v navodu:

zruSeni napdajeciho napéti +UD, posileni napdjeciho napéti 12 V nal Aa 24 V na
1,5 A. Na svorku konektoru X1/1 ptiveden vystup napdjeni 12V (U12), na svorku
konektoru X1/2 ptiveden vystup napajeni 24V (U24). U verze HW3 je nahrazen
sitovy transformator nizkoodbérovym spinanym zdrojem,. Popis v kapitole 1.1

zména zapojeni obvodl nabijeni akumulatoru. Nabijeni je fizené proudovym zdrojem,
po dosaZeni Uplného nabiti protékd akumulatorem jen maly udrZovaci proud. Lze
pouzit akumulator az do kapacity 7 Ah. Nabijeni neni zavislé na odbéru ptipojenych
periférii. Po vypadku proudu je kontrolovan stav akumulatoru, pfi jeho vybiti pod 8,5
V je odpojen od zatéze. Po odpojeni a opétovném piipojeni akumulétoru je nutné
vypnout a zapnout napéti fidici desky.

u HW2 vyvedeno stiidavé napéti 12 V na svorky X17/1 a X17/2. Popis v kapitole 1.1.
u HW3 vyvedena linka RS485 (svorky A, B, 485). Popis v kapitole 1.9.
programovatelné vystupy oSR a o06R jsou v klidovém stavu rozepnuty. Popis
v kapitole 1.4.

piidano hlidani dalsi odbocky bezpecnostniho okruhu (SCO0). Popis v kapitole 1.6.
moznost posileni napajecich linek do displeji ve stanicich pii pouziti plochych vodici.
U HW3 moznost odpinani U24 z linky plochého vodice. Popis v kapitole 1.7.

novy HW zalohovany obvod pro indikaci ,.klec ve stanici s moznosti nastaveni
rezimu spinani pomoci jumpert. Popis v kapitole 1.8.
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10. RozSifujici moduly

Desku fizeni je v piipadé potieby mozné doplnit ptidavnymi moduly. Moduly se piipeviiuji
k desce Ctyfmi distanénimi sloupky M3 a piipojuji desetizilovym plochym vodi¢em
propojenim konektort MODUL. Po pfipojeni modulu a zapnuti napajeciho napéti (nebo
restartu systému) jsou automaticky nacteny do desky fizeni a neni nutnd zadna dalsi
parametrizace.

Pro syst¢ém RVM E je mozné pouzit nasledujici moduly z vyroby TTC TELSYS. Objednévaji
se samostatné a kazdy obsahuje vlastni navod, kde jsou uvedeny parametry a schémata
zapojeni:

e MVP rozsifeni poctu vstupti voleb s potvrzenim, navod CV 120 346

e MS modul spinact pro fizeni displeji, navod CV 120 345

Rizeni RVM E podporuje nasledujici funkce piidavnych moduli:

MVP Modul vstupu s pozvrzenim (rozSifeni o 16 linek voleb s potvrzenim):

Funkce nastaveni DIP na modulu
Volby dolti 17-24 s potvrzenim a volby kabina 17-24 s potvrzenim 1000
Volby kabina 1-16 s potvrzenim 0100
Volby nahoru 1-16 s potvrzenim 0010
Volby dolli 17-24 s potvrzenim a volby nahoru 17-24 s potvrzenim 1010

Doporucené rozsifeni modulem MVP pro jednotlivé typy vytahli a poty podlaZi je uvedeno
v kapitole 1.7, Tabulka 8.

MS Modul spinacu (16 spinact 30V/1A):

Funkce nastaveni DIP na modulu
Spinani indikace ,,vytah ve stanici“ do 14 podlazi a sméru jizdy 1100
Spindni segmentil 7-segmentovych displeji DS20, DS25, DS45 0110

K jedné fidici desce RVM E je mozné pfipojit az 10 rozsitujicich modula.

TTC TELSYS. a.s Tel. +420 234 052 222
Uvalska 1222/:’32 e-mail telsys@ttc.cz
100 00 Praha 10 Internet http://www.ttc-telsys.cz
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