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Vytahovy rozvade€ FVR E — typizovany

CZ956101 .................. FVR E 4/230
CZ956 102 .................. FVR E 5/230
CZ956 103 .................. FVR E 7/230
CZ956 104 .................. FVR E 11/230
CZ956 105 .................. FVR E 15/230

CZ 956 10x(K) - modifikace s doplnénym tepelnym relé KTJ
CZ 956 10x(A) - modifikace s doplnénym komunikatorem ATHG
CZ 956 103(B) - modifikace s nastavenim pro BOV z Velkého Mezifi&i
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(jednotlivé verze se lisi: velikosti ménice a filtru, potem vétracich mfizek, brzdnym odporem, svorkami)
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Typizovany vytahovy rozvadé¢ FVR E je uren pro fizeni elektrickych vytah( s frekvenénim méni¢em
do rychlosti 0,8 m/s (méniem YASKAWA fada V1000). Vytahovy rozvadé¢ FVR E je umistén
na ocelovém montaznim panelu, ktery je umistén v plechové skfifice. Rozvadé&C je osazen
mikroprocesorovym fizenim RVM E. Popis vlastnosti mikroprocesorového fizeni RVM E a rozsitujicich

modulud je uveden v samostatnych katalogovych listech.

Technické udaje FVRE  4/230 5/230 7/230 11/230 15/230

Vytahovy motor (typicky) 2,5 kW 3,5 kw 5,5 kW 10 kW 14 kKW

Jmenovity proud motoru  max. 8 A max. 13 A max. 16 A max. 21 A max. 28 A

Frekvenéni méni¢ VZA4 4P0 BAA VZA45P5 FAA VZA4 7P5FAA VZA4 011 FAA VZA4 015 FAA

Jisti€ motoru v rozvadé¢i  10B/3 13B/3 16B/3 25B/3 32B/3

Bezpecnostni stykace LC1D0O9ED LC1D0O9ED LC1D18ED LC1D25ED LC1D32ED

Brzdny odpor TR335 1200 TR336 47Q ETA 4369 017 ETA 4369018 ETA 4369018

Silové svorky RSA 6 RSA 6 RSA 6 RSA 6 RSA 10
spole¢né parametry:

Vytahovy stroj Snekova pfevodovka

rozméry skfifky (S x v x h) 600x800x250 mm, panty vpravo (moznost otoceni)

Napéti bezpe€nostniho okruhu 48 V=

Svétlo v kleci 230 v~

Zasuvka v rozvadéci 230 V~ max. 6A

Magnet dvefrni uzavéry 48 V= nesnizovaci

Koncovy vypinac libovolné umisténi (elektrickd aretace obsazena)

Kontrolka ,KLEC VE STANICI* na dvefich skfiné

Zalozni akumulator 12V 1,3 Ah olovény hermeticky

Mikroprocerové fizeni RVM E

Pfidavné moduly k RVM alfa nejsou (Ize pfidat)

Elektricka soustava 3NPE ~50 Hz 400 V / TN-S (stupen prepéti 2)

Ochrana pred neb. dotykem nezivych ¢asti obvody 230 V/400 V - samoc¢innym odpojenim od zdroje
3 obvody do 50 V - dvojitou izolaci
Koeficient soudobosti dle CSN EN60439.1 1 (zafizeni ma jeden hlavni obvod)

Ochrana proti svodu bezpe€. okruhu vyrazeci civka u jisti€e motorového obvodu F1
Stupen kryti IP23 (IP10 - oteviena skfifika)

Nesilova svorkovnice RSA4 max.4mm? Cu (jeden drat az 6 mm?)
Svorky na RVM E max. 2,5 mm?2 Cu

Provozni teplota okoli 0°Caz 40°C

Provozni rel. vihkost 30 % az 85 % pfi 25 °C

Prostredi obycejné

Technické udaje elektroniky RVM E jsou uvedeny v navodu k elektronice RVM E.

Montaz rozvadéce

Zapojovani provadét podle schéma (je v pfiloze). Napdjeni elektroniky rozvadéce, osvétleni kabiny
a zasuvek se provadi samostatnym pfivodem jisténym ve skfifice hlavniho vypinate samostatnym
jednopdlovym jistiCem F. Vypnuti hlavniho vypinace tyto obvody nevypne, proto jsou v rozvadéci
svorky s mozZnosti trvalého sitového napéti oranZové. Rozvadél ve skfifice se montuje na zed
strojovny vytahu, je mozZno vyuZit pfiloZzené drzdky. Mezi rozvadé¢ a zed se doporuluje vloZit
silentbloky pro lepsi odhlu€néni. Jako prvni musi byt pfipojeny ochranné zemé v3ech elektrickych
¢asti vytahu. Propojeni se provede podle schématu, pfipadné podle schémat dalSich komponentu
(displeju, moduld, atd.) VodiCe a spinaCe s napétim 230 V musi byt pro toto napéti schvalené.
Ploché zarezové kabely (jsou-li pouzity) je nutno vést oddélené od silovych vodi€l a musi se chranit
pfed mechanickym poskozenim, nejlépe umisténim do jiného Zzlabu nebo Ize pouzit Zlab
s pfepazkou. V provedeni rozvadéce s frekvenénim meéni€em (FVR alfa) musi byt pfivod k motoru
(nejlépe i pfivod k rozvadéci) provést stinénym kabelem (napf. typ CMFM 4x2,5 nebo F-CY-JZ
4x4), jehoz stinéni je pfes kovovou objimku pfizemnéno na plechovy panel rozvadéce. Setrvaénik
motoru musi byt sejmuty, protivaha (je-li) musi byt vyvazena na 50 % nosnosti vytahu. Klec
nesmi ve voditkach zadrhavat nebo se kfizit (voditka mimo téZisté). V kabelové pfirubé je
nutno zhotovit nasavaci vétraci otvor (otvory)!




Montaz pridavnych modult

K elektronice RVM E je mozno pfidat tyto moduly:
Modul vstupl s potvrzenim MVP alfa pro rozsSifeni vstupl s potvrzenim volby
Modul spinact MS alfa pro buzeni displeju typu DS v Sachté

Moduly se montuji nad sebou nad dolni ¢asti RVM alfa (na pfipravené 4 distan¢ni sloupky) v tomto
pofadi RVME - MVPalfa - MS alfa

Moduly se postupné pfipojuji a nastavuiji, jelikoz by ke svorkdm a DIP pfepinaci spodniho modulu
pozdéji nebyl pfistup. Pouziti, zapojeni a nastaveni modulll je uvedeno v samostatnych navodech
k jednotlivym modultim.

Dale je mozno do rozvadéce pridat tepelné relé KTJ a komunikator ATHG, pro které jsou ve Zlabu
(nad RVM E) pfipraveny vodice.

Kontrolky jizdy
RUME

Ve schématu jsou nakresleny dvé kontrolky s LED diodami 1N4007 HJ

na 24V= (lze pouzit i LED zarovky). PFi pouziti jedné LED HU —X Mz |
kontroky na 24V= je nutno pouzit 2 diody 1N4007 | .o :k.::—'é—m—’l |
Z prisluSenstvi a kontrolku jizdy zapojit podle obrazku. 1N4007

Magnet dveini uzavéry

Od vyrobce je zapojen na nesnizovani 48V= (snizovaci 48/10V= nelze pouzit). OdruSovaci diodu je
nutno pfipojit na kleci pfimo na magnet nebo do svorkovnice klece. Dioda 1N5408 se pfipojuje
prouzkem na + p6l magnetu. Dioda s prodlouzenymi vyvody v buzirce (stykacovy €len) se pfipojuje
Cervenym koncem na +pdl magnetu.

Nastaveni RVM E

Podle pfilozeného navodu k elektronice RVM E se provede jeji nastaveni. Od vyrobce jsou
zméneény proti tabulce v navodu pouze tyto parametry:

- doba jizdy mezi stanicemi na hodnotu 40

- vyznam vystupu 03 nastaven na hodnotu 6
Dva programovatelné vstupy nesmi byt nastaveny na stejnou funkci! Nastaveni parametrd
doporu€ujeme zaznamenat pfimo do manualu nebo na samostatny list (pro pfipad vymény
elektroniky).

Nastaveni frekvenéniho ménice

Podle tabulky parametrG méniCe se doladi méni¢, pfipadné se provede rotacni autotuning.
Nastaveni je uvedeno na strankach 12 az 15.
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Sachetni informace

Cerné usecky zobrazuji aktivni stav snimade, t.j. pro spinaci snimade stav sepnuti, pro rozpinaci
snimace stav rozepnuti. Pro zastavovaci snima¢ BMS se predpoklada pouziti spinaciho snimace,
aby kontrolka KLEC VE STANICI ve stanici svitila. Zastavovaci snima¢ BMS muize byt opaény nez
zpomalovaci snimace SM1 a SM2 (viz parametr ,Inverze vstupu in7“ na RVM E). Realizace
Sachetnich informaci je mozna magnetickymi snimaci, magnetickymi bistabilnimi snimadci, optickymi
snimaci (nutnost napajeni ze svorky +24V, u snimace BMS ze svorky +Z) nebo mechanickymi
kontakty (nékteré nejsou vhodné na malé proudy, napf. robustni patrové pfepinace).
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=) 5 - ~ § SM2, jinak je nutno trochu zvétsit
x = > = IS L3. Pokud bude vzdalenost kratkého
(% o » » 8 patra mensi nez 1,5 nasobek L3,
5 N kontaktujte TTC TELSYS.
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r\;;;thalglsjt 02m/s|{0,3m/s |0,4m/s |0,5m/s {0,6m/s |0,7m/s| 1m/s [12m/s|14m/s| 1,6 m/s
L3 30cm | 45cm | 60cm | 75cm | 90cm | 105cm | 150cm | 180cm | 210cm | 240 cm
L1 1+2cm | 1+2cm | 2+4cm |24 cm | 2+4cm | 3+4cm | 4+6cm | 5+6cm | 6+8 cm | 6+10 cm

- Délka clony/magnetu SM1 a SM2 je 2 + 5 cm podle rychlosti vytahu. U dvoupodlaZniho vytahu nejsou.

- Snimace dole, nahofe i zastavovaci musi byt aktivni az do Urovné koncového vypinace, vytah musi vzdy
zastavit na téchto snimadich.

- Pokud jsou clony/magnety pocitani pater SM1 a SM2 i v krajnich stanicich (vznikne to pouzitim spole¢né
clony/magnetu pfi za sebou fazenych snimacich SM1, BMS, SM2), musi byt srovnavaci snima¢ SKR-D
aktivovan dfive nez SM2 a obdobné snima¢ SKR-N aktivovan dfive nez SM1.

- Doporucena vzdalenost L1 a L3 je dle tabulky, ve vSech stanicich musi byt stejna! (vétsi L1 se
zkompenzuje nastavenim parametru ,doba do zastaveni na RVM tak, aby dobéhova doba ménice pfi
zastaveni nebyla vétSi nez 2 sec). 5




Pripojeni displeju v kleci

M\
nastavit typ 24y 85
displeje: © Q5 DIla
RUM. Dol 7\ Qi DI3a
GND M\ o)

DI N\ Q INP |DIs
nastavit typ +24U M\ Q+24 |DI7
displeje: 4 N\

GND ® GND | DI8
]
—q N 4 KO
ZspoL |
—Hc Kz
GND M\ — «6 -
gastlavit typ +12U M\ +12 -
ispleje:
oL ™\ CANL S MKME
1 <(pro MKME>
2 (pro MKS CH M\ CANH MKS
L 8
[ |
Pripojeni displeju v Sachté
+24V &S
86 DI2b
RUM,Dol D DI4b
GND O
DI S INP |DIé
+24U & +24 |DI7
GND & GND |DI8
— 20, kabel AWG28-20
doplni
-2y DS20 DS20 D520
DS25 DS25 DS25
RUM./GND DS45 DS45 DS45

RUM/+UD




Pripojeni tlacitek voleb do rozvadéce draty ¢i zarezovym vodi¢éem

2 - 8 stanic, volby z klece vedeny do rozvadece
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9-16 stamic,
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zapajeni potvrzeni wvolby

volby z klece vedeny do rozvadece (nutno pridat modul MUP s DIP nastavenum 0102

& T GCS
T m
e a 2 S s s 2 s
I |
MUD‘M Y A skie MUML Yy A7) sKis
Kom. 1a kabel AHE2E-1a
Bt 6CS
kon. kon. "
EVE: SUL -
kon. 14 - — 1 m Sl‘Jl
E2 [ I
kon. kan. 1&g —/l/ sSUle
sUlg sUs
u RUM je PFL14, u tlacitek PFL1B

kon.
Bl |

kon. |
B2

+240
2 kOhm 2 kOhm
A, 1RV
Vol E Vol
S |-
1-18
&l
-93K 3
SL
el
zapojeni LED diod
+24U
2 kihm
2 kihm
// Lo A,
. /
1-16 M ]
MUPA -1
B
"k -35U
5CS Q}-J L |

Pripojeni venkovnich tlacitek voleb, displeji a ukazateli sméra jednim zarezovym vodicem

kabel AWG2ZE-14
iy e =S e e, .
kon. T kon. T kon.
! fisls
SUB sU2 sUl

14 kabel ALG28-14
i e = e = L e e e
kon. T kan.
{
SUle sU9

- vsechny zirezové konektory jsou PFL14

- je zobrazena nejcaste]si kombinace priveolivacu

privoldvac s displejam

(24U

NP

(DoZ

GMND

AGNDD

o6

DI&,DI7,DI8

privoldvac se sipkami

R4

2 kOhm

2 kOhm




Pripojeni voleb z klece pres modul MKME ¢i MKS (zakreslen i telefon, zvonek a nouzové svétlo)

SK1
1

kabel AWG 28-10 :

SK8| kon.

SK9

SK16(kon.

SK17{kon.|

(nebo MMZ4)

O

—
-
o

Pokud automatika dvefi je
ovladana napétové a nema
vlastni zdroj napéti do 60Vss, je
nutno toto pfivést, napfiklad
12V= (od napajeni MKM/S) i
24V/= (z rozvadéce, proti GND).
PFi nastaveném typu dvefi 4 je
chovani relé KO, KZ je shodné
s funkci relé D na RVM alfa
(sepnuté D=sepnuté KZ,
odpadlé D=sepnuté KO).

| X |
31 (otevirani)
o - AUTO-
ol & q MATIKA
o ® ) g IEI DD zavirani DVERI
ST s ]
o o —
E\Ot—eren" S| = g] g | i E napéjeni
i 1234|508 SOR
~zavieni [T no U002 oo (pfi nap&tovem oviadani)
S [ |
| - o D
38 oo [
|
i ggQ
m ﬂ ) g] D )
5 ] a.d0g0.
D 4] D Q D Q
=D {dd =2
[] () _8%ess
m I:I O 1 2 1 2 1 2 3 E o
O = [ O rozvadéc
——12(p ole ol @ ve strojovné
| [ CL
N [l CH
telefon |IN : e
v kleci ]] S7; kontrolka nouzové
UDZL Hacitko -~ | pretizeni svétlo 12V
zvonku | zvonek L1 4Ns
12V= SV WAL
(siréna) ? *
LINE I A \ telefonni
LINE 1 B 7 linka
J, Il GND
y

napajeni MMZ4

(je-li pouzito)
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Ovladani automatickych dvefi s vlastni automatikou (Sachetni dvefe ru¢ni, ovladani napétim)

Ovladani z vystupu pro magnet dverni uzavéry

automatika

FUR E dver]

- Pouzitelné pouze pro parkovani s otevienymi reverzace 2
dvefmi.
- RVM nastavena na automatické dvere.
- Parametrem ,doba otevirani a zavirani dvefi“ Ize B+ M\
ovlivnit Eekani klece v mezistanicich.
- nevyhody: - dvefe Ize otevfit i za jizdy

- vétSi poclet reverzaci zapiSe chybu
- Bezpec€nostni kontakt Sachetnich dvefi je
v okruhu 75, u kabinovych dvefi je v okruhu 500.

Ge-1D

reopen

close

reverzace
Yo

1N5408
reopen

D)

(NN
otevreni

co

Ovladani z elektroniky RVM E

L . automatika
- RVM nastavena na automatické dvere. dver]
- Parametr typ aut. dvefi nastaven 4.

- Parametrem ,doba otevirani a zavirani dvefi“
Ize ovlivnit Cekani klece v mezistanicich. v e NI L L
- Parametrem ,doba do zavirani dvefi“ Ize

nastavit chovani dvefi po posledni jizdé. DZ M\
- Parametr "vyznam vstupu in13" nastavit 4 pro
spinaci tla¢itko, 14 pro rozpinaci tlagitko.

- Pfi dvouvstupovém ovladani pfivést do automa-

tiky i signal otevfit (Carkované).

FUR E

reverzace 2

Ge-1i»

reopen

reverzace

close open

GND /M

oot

com
reopen

- Bezpecnostni kontakt Sachetnich dvefi je
v okruhu 75, u kabinovych dvefi je v okruhu 500.

| otevreni

(nebo rozpinaci)

Ovladani automatickych dvefi s vlastni automatikou (Sachetni dvefe unasené, ovladani napétim)

Ovladani z elektroniky RVM E FUR E automatika dveri

- RVM nastavena na automatické dvere.

- Parametr typ aut. dvefi nastaven 0. amncr e o4t |

C
[
a . .
I sy i signalizace:
- Parametrem ,doba otevirani a zavirani dvefi ~ 4 obstrustion  protocell
Ize ovlivnit &ekani klece v mezistanicich. bz 3
. [ [
- Parametrem ,doba do zavirani dvefi“ Ize
. P v PR GND M\ £
nastavit chovani dvefi po posledni jizdé. IRIE
- Parametr "vyznam vstupu in13" nastavit 4 pro

spinaci tlagitko, 14 pro rozpinaci tlacitko.
- Pfi dvouvstupovém ovladani pfivést do automa-
tiky i signal otevfit (Carkované).

otevreni | —\]
oD M\

ZAPOJENI S ROZPINACIMI KONTAKTY

- Bezpeé&nostni kontakt Sachetnich dvefi je GND
v okruhu 75, u kabinovych dvefi je v okruhu 500. o) T T
| obstruktion fotocell
T
otevrenl
Poznémka:

Napisy na automatice se mohou lisit podle jejiho typu, znazornéna je automatika FERMATOR.
CLOSE=zavrit, COM=spole¢na, OPEN=otevrit, OBSTRUCTION=prekazka, PHOTOCELL=fotoburika




Pozor, nékteré automatiky potfebuji 48 V pro ovladani, nékteré se ovladaji beznapétovym kontaktem. V téchto
pripadech je nutno odpoijit pfivod +24 V ze svorky RVM/C7. Priklady zapojeni viz nasledujici obrazky.

Ovladani minusovym napétim (dvefe WYKQOV) Ovladani kontaktem (dvefe VYMYSLICKY)
FUR E
. FUR E +24U automatika
RUM,COMZ THH(—Q‘}U automatika i dveri
dver]
GND RUM, oMz Fe—/) b
RUM/NC7 M\ otevrit 0z N\ 2
M\ p N
Dz zavrit GND /\
+24V N\ spol oD o—rt o
GND M | otevreni
0D /M (nebo rozpinaci

| otevreni
(W]

(nebo rozpinaci

Ovladani automatickych dvefri bez vlastni automatiky (motor 3 x 400V, ovladani s asovym omezenim)

- Zapojeni kresleno bez pouziti magnetu dvefni uzaveéry (jinak kontaktujte TTC TELSYS).

- RVM nastavena na automatické dvefre.

- Parametr "typ aut. dvefi" nastaven 1 (nebo 5 pro ru¢ni Sachetni dvefe).

- Parametrem ,doba otevirani a zavirani dvefi“ se nastavi doba sepnuti stykaCe dvefi.

- Parametrem ,doba do zavirani dvefi“ Ize nastavit chovani dvefi po posledni jizdé.

- Parametr "vyznam vstupu in13" nastavit 4 pro spinaci tlacitko, 14 pro rozpinaci tlaCitko otevfeni.

- Bezpec€nostni kontakt Sachetnich dvefi je v okruhu 75, bezpe&nostni kontakt kabinovych dvefi je v okruhu
500.

- Doporuceny reverzacni stykac dvefi je Schneider LC2K0601E7 (48V~) s dvéma odruSovacimi ¢leny na
civkach CN 002 464 (dodava TTC TELSYS) . Pfi pouziti jinych stykacu je nutno je vybavit mechanickym

vzajemnym blokovanim.

* Pfi nutnosti drzeni dvefi za jizdy koncovy spinac zavfeni neni a pomocny kontakt bezpeénostniho stykace
drzi dvefe za jizdy zaviené

FUR E
L P _KQ ~ dvert
Potfebné Upravy: 8 | KO
P y ) 1} - ) Tt N\ MD
a) Z RVM je nutno odpoijit - o P o KO~ & ~
stavajici vodiCe ze svorek jistic
COM?7, NO7, 08+, 08 a G8. ver - Kol J
K
b) Na RVM je nutno pridat o Kot
relé do pozice RE10 (tj. 08) o K2~
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CZ 956 101 - 105
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Seznam konstant méni¢ V1000 pro vytahy (s motorem pracujicim na kmito¢tu 50Hz)

Konstanta | Nazev parametru Tovarni nastaveni Nové nastaveni
Al1-02 Typ fizeni (O=skalarni, 2=vektorové) 0 2
b1-01 Zpusob nastavovani (O=panel) 1 0
b2-02 Proud DC brzdéni % 50 70
b2-03 Doba DC brzdéni pfi startu (0,3-15s) S 0 0,6
b2-04 Doba DC brzdéni pfi zastaveni (0,2 — 1s) S 0,5 0,2
b4-01 Casovaé - ndbéh 0
C1-01 Doba rozbéhu 1 — rampa pfi zrychlovani s |10 2
C1-02 Doba dobéhu 1 — rampa pfi zpomalovani s |10 2 doladit zpomaleni
C1-07 Doba rozbéhu 4 — rampa pfi rozjezdu s |10 2
C1-08 Doba dobéhu 4 — rampa pfi zastaveni s |10 1,5 doladit zastaveni
Cl-11 Automatické pfepnuti ramp Hz |0 6
C2-01 S kfivka pfi rozjezdu s 0,2 0,5
C2-02 S kfivka na konci zrychlovani s |0,2 0,5
C2-03 S kfivka na za¢atku zpomalovani s 0,2 0,5
C2-04 S kfivka pfi zastavovani s |0 0,5
C3-01 Zesileni kompenzace skluzu podle ménice 1 (max.1,3)
C3-02 Casova konstanta kompenzace skluzu ms | podle ménice 200
C4-01 Kompenzace momentu 1
C4-02 Casova konstanta kompenzace momentu ms | podle ménice
C6-01 Druh provozu (O=tézky provoz) |0
C6-02 Modulaéni frekvence *6) 3 4
(3=8kHz 4=10kHz 5=12,5kHz  6=15kHz)
d1-01 Frekvence 1 — nepouzito Hz |0
d1-02 Frekvence 2 — rychla (vysoka) Hz |0 50
d1-03 Frekvence 3 — pomala (nizka) Hz |0 6
d1-04 Frekvence 4 — revizni Hz |0 15
E1-04 Max. vystupni frekvence Hz 50
E1-05 Max. vystupni napéti V 400 dle stitku motoru
E1-06 Frekvence soubé&hu Hz 50
E1-07 Stredni vystupni frekvence Hz 3 6
E1-08 Stredni vystupni napéti V 26,4 48
E1-09 Min. vystupni frekvence Hz 0,5 0,3
E1-10 Min. vystupni napéti V 4,8 8
E2-01 Jmenovity proud motoru A podle kW ménice dle stitku motoru
E2-02 Jmenovity skluz motoru *1) podle ménice 2 €i autotuningem
E2-03 Proud motoru naprazdno *3) A podle ménice 50% E2-01 ¢i autotun.
E2-04 Pocet pold motoru (4=14600t. 6=9600t.) |4 6
E2-05 Odpor jednoho vinuti motoru  *2) Q podle ménice zméit ¢i autotuning.
H1-01 Vstup S1 (40=vpted) 40
H1-02 Vstup S2 (41=vzad) 41
H1-03 Vstup S3 (9=Baseblock rozpinaci) 24 9
H1-04 Vstup S4 (18=¢asovad) 14 18
H1-05 Vstup S5 (3=Multifrekvence 1) 3
H1-06 Vstup S6 (4=Multifrekvence 2) 4
H2-01 Vystup MA,MB,MC (O=provoz, 5=frekv.>L4-01) |E 0
H2-02 Vystup P1 (12=Easovac) 0 12
H2-03 Vystup P2 (5=frekvence>L4-01) |2 5
L3-01 Zpusob ochrany pfi rozbéhu 1
L3-02 Ochrana pfi rozb&hu Imax % 150 140
L3-04 Ochrana pfi zpomalovani (0=s brzdnym odporem) |1 0
L4-01 Detekce frekvence 1 Hz |0 0,1
L5-01 Restart po poruSe (0-bez restartu,2-pocet restartll) |0 2
L8-38 Aut. sniZzeni modulaéni frekvence  (1=ano) *5) 2 1
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Seznam konstant méni¢ V1000 pro vytahy (bubnovy, maly buben, z Velkého Mezifici)

Konstanta | Nazev parametru Tovarni nastaveni | Nové nastaveni

Al1-01 Rozsah parametrt (2=vSechny) |2

A1-02 Typ Fizeni (O=skalarni, 2=vektorové) |2

b1-01 Zpusob nastavovani (O=panel) |1 0

b1-02 Zpusob spousténi (O=panel,1=svorky) |1

b1-03 Zastaveni (O=porampé) |0

b2-02 Proud DC brzdéni % |50 70

b2-03 Doba DC brzdéni pfi startu (0,3-15s) s |0 0,6

b2-04 Doba DC brzdéni pfi zastaveni (0,2 — 1s) s |05 0,2

b4-01 Casovag - ndbéh 0

C1-01 Doba rozbéhu 1 — rampa pfi zrychlovani s |10 3

C1-02 Doba dobéhu 1 — rampa pfi zpomalovani s |10 2 doladit zpomaleni

C1-07 Doba rozbéhu 4 — rampa pfi rozjezdu s |10 6

C1-08 Doba dobéhu 4 — rampa pfi zastaveni s |10 1,5 doladit zastaveni

Cl-11 Automatické prepnuti ramp Hz |0 5

C2-01 S kfivka pfi rozjezdu s /0,2 0,5

C2-02 S kfivka na konci zrychlovani s 0,2 0,5

C2-03 S kfivka na zaatku zpomalovani s |0,2 0,5

C2-04 S kfivka pfi zastavovani s |0,2 0,5

C3-01 Zesileni kompenzace skluzu podle ménice

C3-02 Casova konstanta kompenzace skluzu ms | podle ménice

C3-03 Limit kompenzace skluzu % | 200

C3-04 Volba kompenzace skluzu béhem regenerace 0

C4-01 Kompenzace momentu 1

C4-02 Casové konstanta kompenzace momentu ms | podle ménice

C4-03 Kompenzace momentu pfi rozbéhu vpred % |0 60

C4-04 Kompenzace momentu pfi rozbéhu vzad % |0 -80

C4-05 Casova konstanta kompenzace momentu ms |10 200

C6-01 Druh provozu (O=tézky provoz) |0

C6-02 Modulaéni frekvence *6) 3 5
(3=8kHz 4=10kHz 5=12,5kHz  6=15kHz)

d1-01 Frekvence 1 — nepouzito Hz |0

d1-02 Frekvence 2 — rychla (vysoka) Hz |0 68 X)

d1-03 Frekvence 3 — pomala (nizka) Hz |0 5

d1-04 Frekvence 4 — revizni Hz |0 20

E1-04 Max. vystupni frekvence Hz |50 70 X)

E1-05 Max. vystupni napéti V 400

E1-06 Frekvence soubé&hu Hz |50

E1-07 Stfedni vystupni frekvence Hz |3

E1-08 Stfedni vystupni napéti V 26,4 40,4

E1-09 Min. vystupni frekvence Hz |0,5 0,1

E1-10 Min. vystupni napéti V |48 14,8

E1-13 Zakladni napéti V |0 400

E2-01 Jmenovity proud motoru A |podle kW méni¢e |13,3

E2-02 Jmenovity skluz motoru *1) podle ménice 1,9

E2-03 Proud motoru naprazdno *3) A | podle méniCe 8,25

E2-04 Pocet péli motoru 4 6

E2-05 Odpor dvou vinuti motoru *2) Q | podle ménice 2,006

E2-06 Rozptylova induk&nost motoru % |15,5 18,2

E2-07 Koeficient 1 saturace Zel. jddra motoru 0,5 0,33

E2-08 Koeficient 2 saturace Zel. jaddra motoru 0,75 0,58

E2-11 Vykon motoru podle ménice 55

E2-12 Koeficient 3 saturace Zel. jadra motoru % (1,3 3,44

H1-01 Vstup S1 (40=vpied) |40

H1-02 Vstup S2 (41=vzad) |41

H1-03 Vstup S3 (9=Baseblock rozpinaci) |24 9

H1-04 Vstup S4 (18=Casoval) |14 18

H1-05 Vstup S5 (3=Multifrekvence 1) |3

H1-06 Vstup S6 (4=Multifrekvence 2) |4

H2-01 Vystup MA,MB,MC (O=provoz, 5=frekv.>L4-01) | E 0

H2-02 Vystup P1 (12=Casova) |0 12

H2-03 Vystup P2 (5=frekvence>L4-01) | 2 5
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Konstanta | Nazev parametru Tovarni Nové nastaveni
nastaveni
L3-01 Zpusob ochrany pfi rozbéhu 1
L3-02 Ochrana pfi rozbéhu Imax % 150
L3-04 Ochrana pfi zpomalovani (0=s brzdnym odporem) 1 0
L3-24 Doba rozbéhu pro vypocet setrvaénosti s 0,175 0,168
L4-01 Detekce frekvence - uroven Hz 0 0,1
L4-02 Detekce frekvence - Sitka Hz 2 0,1
L5-01 Restart po poruse (0-bez restartu,2-pocet restart(l) 0 2
L8-02 Uroven poplachu prehrati 100 110
L8-05 Ochrana vypadku vstupni faze (O=vypnout) 1 0
L8-38 Aut. snizeni modulaéni frekvence  (1=ano) *5) 2 1
N2-01 Rychlost detekce zpétného fizeni 1 1,5
01-01 Reference frekvence nastaveni 5000 7000

Vysvétlivky

*1) jmenovity skluz E2-02 = [(ns — njm)/ns] x 50Hz  ns-ot&¢ky synchronni  njm-ot&cky jmenovité

*2) odpor vinuti motoru — Ize nastavit poloviéni hodnotu odporu zméfeného mezi fazemi motoru

*3) proud naprazdno zméfit autotuningem s odpojenou pifevodovkou nebo nastavit cca 50% (pro motor bez
zpétné vazby)

*4) nastavit Stitkovy udaj jmenovitého proudu (hvézda)

*5) k automatickému snizeni modulaéniho kmito¢tu dojde pfi Fout< 6Hz

*6) pozor na sniZzeni proudu pro vy3si frekvence, viz formulai EVIDENCE NASTAVENI V1000

Postup nastavovani ménice (u bubnového vytahu s malym bubnem je méni¢ komplet pfednastaven, po autotu-
ningu je nutno znovu nastavit podle tabulky parametry E1.04, d1-02, C6-02, C4-03, C4-04).

V klidovém stavu na ménici blika bb a ALM. Tlagitkem A nakrokovat do polohy PAr a potvrdit tlaCitkem ENTER.
TlaCitky A v > nakrokovat na potfebnou konstantu (Ize ménit je to, co pravé blika) a potvrdit to tlaCitkem ENTER.
Sipkami A v > nastavit po jednotlivych &islicich poZzadovanou hodnotu parametru (Ize ménit je to, co pravé blika) a
potvrdit tlacitkem ENTER. Po potfebnych Upravach parametrd tlacitkem ESC nakrokovat zpét do polohy
zobrazeni pozadované frekvence (zobrazi se pismeno F + hodnota).

- nastavit Stitkovou hodnotu proudu motoru (E2-01), napéti motoru (E1-05) a kmitoctu motoru (E1-04)

- pfi vypnutém hl. vypina¢i zméfit odpor (zkontrolovat ohmmetr pfi spojené $fdfe) mezi svorkami U2 a V2 a
nastavit polovinu hodnoty (E2-05), pfi rotaCnim i stacionarnim autotuningu si méni¢ provadi méfeni sam

- doporuéuje se provést rotaéni autotuning (rozpojena spojka nebo vyvéSenéa kabina) dle postupu niZze uvedeného
(stacionarni autotuning zméfi pouze odpor vinuti!)

- pfi jizdé v8emi podlaZimi v obou smérech zkontrolovat, Ze klec jede na pomalou rychlost alespori 1s, pfipadné
dobu zpomalovani zkratit (C1-02)

- vjednom podlazi nastavit zastavovani klece ve stejném misté pro jizdu doll i nahoru, pfi nedojizdéni klece
pfiméfené zvétsit na RVM parametr ,Doba do zastaveni® (pfipadné& na ménici trochu zpomalit zastaveni, tj. zvétsit
C1-08), pfi prejizdéni klece na ménic¢i zmensit parametr C1-08 (€as pod 1s svéd&i o moc kratkych zastavovacich
pasmech (clonach), dochazi k prudkému zastavovanil)

- posunem zastavovacich clon (resp. magnetickych pasku) nastavit zastavovani v pfesné urovni vSech stanic

- Upravou parametru C1-02 nastavit dobu jizdy na pomalou na cca 1s, jizdou vSemi stanicemi obéma smeéry tuto
dobu zkontrolovat, nesmi byt menSi nez 0,5s (jinak to svédCi o nestejnych vzdalenostech zpomalovacich Ci
srovnavacich clon)

- zvét8ovanim parametru B4-01 Ize zpozdit odbrzdéni pfi rozjezdu (pokud je stroj nesamosvorny pfi rozjezdu)

- zvét8ovanim parametru L4-01 Ize urychlit zabrzdéni pfi zastaveni (pokud je stroj nesamosvorny po zastaveni)

Doladovani méniée pri problémech:
-parametrem C1-07 Ize ménit pozvolny nabéh bez trhu (nesméji drhnout voditka!!l)
-parametrem E1-08 (stfedni vystupni napéti) Ize ladit dosazeni potfebného momentu pfi rozbéhu a dobéhu
(typicky je 8V/Hz, vétSi napéti muze zvysit proud nezatizenym motorem, zvysuje se jen u "linych" motor(, které
nemaji silu pfi pomalé rychlosti)
- nabéhovou rampu C1-01 dostavujeme s ohledem na pohodu jizdy pfi rozjezdu, pozor pfi kratké rampé na
maximalni proud, uvedeny ve formulafi EVIDENCE NASTAVENI MENICE.
- dobéhova rampa C1-02 se nastavi na pohodu jizdy, tzn. aby pfechod z rychlé do pomalé byl pozvolny jen
smalou (cca 1 s) prodlevou &asu k ustdleni na pomalé rychlosti, zména C1-02 souvisi se vzdalenosti
zpomalovacich a srovnavacich clon od stanice
- zastaveni musi vZdy probihat z ustalené (cca 1 s) pomalé rychlosti,
- dojezd v zavislosti na zatiZeni a jizdy shora a zdola se ladi nastavenim parametri napf. E2-02, E2-03 (vyzaduje
to zkuSenosti).
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Kontrola spravného nastaveni:

- Tlagitkem A nakrokovat do polohy kdy méni¢ ukazuje proud motoru (Cislo ma pfiponu A). Zatizeny motor by mél
odebirat 80% az 100% Stitkového proudu motoru. Nezatizeny motor by mél odebirat o0 20% a 30% méné nez pfi
plném zatizeni, jinak to svédci o pfebuzeném motoru (E1-08). Tladitkem v nakrokovat zpét do polohy méreni
kmitoCtu (F ...). Naméfené proudy vcéetné proudl pfi rozbéhu a dobéhu zapsat do formulafe EVIDENCE
NASTAVENI MENICE. Pfi problémech s nastavenim méni¢e kontaktujfe TTC TELSYS nebo
ELEKTROPOHONY.

Autotuning ménice (rota¢ni) (u bubnového vytahu s malym bubnem je po autotuningu nutno znovu nastavit
parametry E1.04, d1-02, C6-02, C4-03, C4-04 na hodnotu podle tabulky).

- Po dobu autotuningu musi byt rozpojena spojka motoru (pfip. vyvéSena klec). Dratem musi byt propojen
bezpecnostni obvod RVMalfa/75 - RVMalfa/500 (¢i RVME/SC1 - RVME/SC2), jinak si méni¢ nemlze sepnout
bezpec€nostni stykace. U Sachetnich unasenych dvefi toto odpada.

- Po dobu autotuningu propojit tenkym dratem svorky RVMalfa/K (¢i RVME/G1) s RKS/14.

- Tlagitkem A nakrokovat do polohy ATUn a postupné nastavovat parametry T1-... (viz tabulka).

- Tlagitkem A se nakonec objevi napis TUn10. Start ladéni se provede stlacenim RUN, pfi¢emz brzda je po dobu
autotuningu zabrzdéna (u vyvéSené kabiny nutno stroj odbrzdit ru¢né).

- Po skonéeni autotuningu se zobrazi napis End, pomoci ESC se Ize vratit do bézného menu displeje

T1-01 | Druh autotuningu (O=rota¢ni 1=stacionarni) |0
T1-02 | Jmenovity vykon motoru kW dle ménice podle Stitku
T1-03 | Jmenovité napéti motoru V 400 podle Stitku
T1-04 | Jmenovity proud motoru A dle ménice podle Stitku
T1-05 |Jmenovity kmito&et motoru 50 podle Stitku
T1-06 | Pocet péll motoru (4=14600t. 6=9600t.) 4 podle Stitku
T1-07 | Jmen. rychlost motoru ot/min 1450 podle Stitku
Graf jizdy
di-e2
c1-o1 C1-22
di-04
I o £ § SR N _ N dl-83
Ci-67 \ C1-08
L4-01 — — \
h4-01 stykac brzdy sepnut
| |

HE stejnosmérné brzdéni
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Legenda ke schématiim

QK

QH

F

FH
FlazF
RVM alfa
MP
MVP
MCAN
MS

FM

FL

RB

KY, KT
AKV
RKS

M

EK

XR

YB

YO

VD

TR

TS
HJN, HID

koncovy vypina¢

hlavni vypinag

jisti€ svételného okruhu

hlavni pojistky

jistiCe

elektronika Fizeni

modul potvrzeni

modul vstup(l s potvrzenim

modul CAN

modul spinaci

frekvenéni méni¢ OMRON/YASKAWA typ V7
filtr k frekvenénimu ménici

brzdny odpor

bezpec&nostni stykace motoru 48V=
elektricka aretace koncového vypinace
pomocné relé 48 V=

motor

svétlo v kabiné

zasuvka v rozvadédi

brzdovy magnet

magnet dverni uzavéry

dioda (oddélovaci, odrusovaci)
transformator fidici 400 V/2x27 V
transformator svételny 230 V/24 V s odbockou 10 V
kontrolka jizdy (nahoru, dol()

RJ,RJ2,RN,RD ovladace revizni jizdy

SHZ

HZ

HO

SPK
SPZK
SP1
BMS
SKR-D
SKR-N
SM1
SM2
SZS
SZC

SR

SS

SDK
SSP
LOR
SZ1-SZn
SU1-SVn
SK1-SKn
SU1-SUn
IKS

™

KTJ
BSRK
KO, KZ

tlaCitko nouze v kabiné

sirénka nebo zvonek 12 V=

nouzoveé svétlo 12 V=

kontakt pretizeni kabiny

kontakt pIné zatizené kabiny

spina¢ kabina zatizena

snimac zastaveni (a pro indikaci klece ve stanici)
snimac ,kabina dole*

snimac ,kabina nahofe”

snimac ,horni“ (zpomaluje pfi jizdé nahoru)
snimac ,dolni“ (zpomaluje pfi jizdé dold)
zavésovy spinac

spina¢ zachycovace

spina¢ STOP revizni jizdy

spina¢ STOP kabina

kontakt kabinovych dvefi

vypina& STOP v prohlubni

spinag lanka omezovace rychlosti
spinace Sachetnich dvefi

tlagitka voleb ve stanicich

tla€itka kabinovych voleb

spinace dvefnich uzaveér

kontrolka ,klec ve stanici*

termistor motoru

tepelné relé

bezpec&nostni kontakt staceciho kola
reverzacni stykaC otevieni a zavfeni dvefi
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